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Dip switch 

Tasto di 
programmazione/prova 

Dip switch 

2.  CONFIGURAZIONE E CONNESSIONI ELETTRICHE 

1.  DESCRIZIONE 

Il sistema viene impiegato come dispositivo di sicurezza nel comando di cancelli ed Ł composto da un ricevitore  (collegato alla centralina di 
controllo) e da massimo 8 trasmettitori (4 per ognuno dei due relŁ della parte fissa) collegate ai bordi sensibili. E� in grado di funzionare sia 
con le coste meccaniche a contatto pulito NC, sia con le coste 8,2K. I 2 contatti della parte fissa (normalmente chiusi con il dispositivo alimentato) 
sono indipendenti e possono essere collegati al relativo ingresso della centralina, messi in serie allo stop del quadro di comando oppure in serie ai 
contatti dei fotodispositivi. 
Sono presenti sul ricevitore anche due contatti per poter eseguire l�autotest del sistema. 
La trasmissione dei segnali tra parte trasmettitore e ricevitore avviene sulla banda degli 868 Mhz in modo bidirezionale. 
L�installazione e la manutenzione del sistema deve essere realizzata da un personale qualificato. Il produttore non può considerarsi 
responsabile per eventuali danni causati da un uso improprio, erroneo o irragionevole del prodotto. 
Attenzione: Questo dispositivo Ł in grado di bloccare l�automazione se la batteria del trasmettitore Ł scarica. 

N.B: Il segnale dato in uscita (contatto pulito o 8K2) ai relØ 1 
e 2 dipende dalla posizione del jumper di selezione del 
segnale di uscita. 

2.2  Trasmettitore TCO6TX + costa meccanica 

2.1  Ricevitore TCO6RX  

Jumper di selezione tensione alimentazione 
Destra:12 Vac/dc. Sinistra:24 Vac/dc 

Sistema ricetrasmittente per costa 

Dip switch 

Tasto di  
programmazione/reset 

ATTENZIONE: Se l’alimentazione del TCO6RX  viene 
effettuata in corrente alternata (Vac), l�alimentazione deve 
essere ottenuta attraverso un trasformatore d’isolamento 
(di sicurezza, tensioni SELV) che abbia una potenza 
limitata o almeno una protezione contro il corto circuito. 

Jumper di selezione 
segnale di uscita 

RelŁ uscita 
0.5A à 42.4Vac 

1A à30Vdc 

ATTENZIONE: 
DIP1 OFF: costa meccanica 
Se si vuole usare una costa NON-resistiva 
(contatto normalmente chiuso) impostare il 
dipswitch 1 su « OFF». 
 
ATTENZIONE: questa applicazione non 
rispetta la norma di sicurezza EN 12453 per 
le porte automatiche perchŁ la connessione 
di un componente non resistivo al 
trasmettitore non Ł controllata. 

N.B: Il livello di pressione acustica generato dall’apparecchio 
Ł inferiore a 70 dBA. 

Costa  
meccanica (N.C.) 

2.3  Trasmettitore TCO6TX + costa resistiva 8,2K 

Costa resistiva 
ATTENZIONE: 
DIP1 ON: costa resistiva 8,2K 
Se si vuole utilizzare un elemento resistivo 
(resistenza 8k2) impostare il dipswitch 1  
su  « ON ». Resistenza 8,2K 

Tasto di 
programmazione/prova 
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3 

4 
Fissare il dispositivo il piø in alto possibile in modo che non vi siano 
ostacoli nella direzione del ricevitore, e che la distanza massima fra i 
due dispositivi sia inferiore a 30 metri. 

2 
Impostare i dip switch relativi alla frequenza utilizzata (DIP 3 e DIP 4), 
che dovrà corrispondere a quella del ricevitore. 

4.  COLLEGAMENTI 

4.1  Collegamento trasmettitore  

1 
Collegare il bordo sensibile ai morsetti del trasmettitore. Orientare e 
posizionare il dispositivo come illustrato in figura. 

Alimentare il sistema collegando le due batterie a stilo alcaline AA da 
1.5V al porta batterie. Fare attenzione alla polarità . 

2 

3 

4 

Collegare gli ingressi di test alla centrale, qualora vengano utilizzati (*) 

Impostare i due ponticelli Mec/8k2 (jumper per la selezione segnale 
uscita) in modo che venga segnalato correttamente lo stato di 
funzionamento o di allarme, a seconda che la centrale abbia un 
ingresso di tipo meccanico (a contatto) o 8k2�. 

1 

4.2  Collegamento ricevitore 

Posizionare il ricevitore in modo da minimizzare la distanza dai 
trasmettitori associati e nelle immediate vicinanze della centralina di 
controllo della automazione o all�interno del box del motore. Se 
fissato a muro utilizzare viti e tasselli adeguati in modo che resista ad 
una forza di 50N verso il basso. 

Impostare il ponticello di alimentazione. (24V o 12V) di serie su 24V. 

Impostare i dip switch relativi alla frequenza utilizzata (DIP 3 e DIP 4), 
che dovrà corrispondere a quella dei trasmettitori associati. 

5 

(*) Gli ingressi vengono gestiti in modo analogo al test delle fotocellule: la centralina, per effettuare il test fotocellule, spegne l�alimentazione del 
trasmettitore e verifica che il relØ del ricevitore corrispondente si apra. In questo dispositivo, gli ingressi TEST1 e TEST2 sono dedicati alla gestione 
del test delle sicurezze (vedi paragrafo 12) 

MIN: 20 cm 

ATTENZIONE: Il produttore  non può considerarsi 
responsabile per eventuali danni causati da un uso 
improprio, erroneo, o irragionevole del prodotto. 

ATTENZIONE: mantenere libere le aree di accesso ai 
dispositivi e pulirli periodicamente da eventuale 
sporcizia che si può depositare sugli stessi durant e il 
normale funzionamento. 

N° DIP Funzione 

1 Costa meccanica o resistiva 

2 Risparmio energetico 

3 

4 

Selezione della frequenza di 
funzionamento 

Per ogni relØ di ogni ricevitore, Ł possibile associare fino ad un massimo di 4 trasmettitori (4 coste diverse). Pertanto per ogni ricevitore può essere 
associato un massimo di 8 trasmettitori. 
ATTENZIONE: Per un corretto funzionamento del sistema, tutti i trasmettitori devono avere i dip della frequenza posizionati 
nella stessa maniera del ricevitore corrispondente. 

N° DIP Funzione 

1 Test dispositivo 

2 Buzzer ON / OFF 

3 

4 

Selezione della frequenza 
di funzionamento 

Per evitare interferenze in impianti che necessitino di un numero superiore rispetto ai 4 canali di sicurezza, si consiglia di differenziare le frequenze in 
uso fra i vari ricevitori e i loro trasmettitori associati. 

TRASMETTITORE TCO6TX RICEVITORE TCO6RX 

3.  IMPOSTAZIONI 

DIP 
 

ON 
 

OFF 

DIP 
 

ON 
 

OFF 
1     2      3     4 1     2      3     4 

 

 




