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Gefahr vor Personenschaden!
Die Sicherheitshinweise sind unbedingt zu
beachten!

Warnung vor Sachschaden!
Die Sicherheitshinweise sind unbedingt zu
beachten!

Information

Besondere Hinweise

ODER

Verweis auf andere Informationsquellen
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3. Allgemeine Sicherheitshinweise

Gewabhrleistung

Eine Gewahrleistung in Bezug auf Funktion und Sicherheit
erfolgt nur, wenn die Warn- und Sicherheitshinweise in dieser
Betriebsanleitung beachtet werden.

Fiir Personen- oder Sachschéden, die durch Nichtbeachtung
der Warn- und Sicherheitshinweise eintreten, haftet die
Chamberlain GmbH nicht.

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Steuerung CS 300 ist ausschlieBlich fiir die Steuerung von
Toranlagen mit digitalen Endlagensystemen bestimmt.

Der Betrieb ist nur in trockenen Raumen zuldssig.

Zielgruppe

Nur qualifizierte und geschulte Elektrofachkrafte diirfen die

Steuerung anschlieBen, programmieren und warten.

Qualifizierte und geschulte Elektrofachkrafte erfiillen folgende

Anforderungen:

- Kenntnis der allgemeinen und speziellen Sicherheits- und
Unfallverhiitungsvorschriften,

- Kenntnis der einschlégigen elektrotechnischen Vorschriften,

- Aushildung in Gebrauch und Pflege angemessener Sicher-
heitsausriistung,

- Fahigkeit, Gefahren in Zusammenhang mit Elektrizitat zu
erkennen.

Hinweise zu Montage und Anschluss

- Vor elektrischen Arbeiten muss die Anlage von der Strom-
versorgung getrennt werden. Wahrend der Arbeiten muss
sichergestellt werden, dass die Stromversorgung unterbro-
chen bleibt.

- Die értlichen Schutzbestimmungen sind zu beachten.

- Netz- und Steuerleitungen miissen getrennt verlegt werden.



Priifgrundlagen und Vorschriften

Bei Anschluss, Programmierung und Wartung mssen
folgende Vorschriften beachtet werden (ohne Anspruch auf
Vollstéandigkeit).

Bauproduktnormen

- EN 13241-1 (Produkte ohne Feuer und Rauchschutzeigen-
schaften)

- EN 12445 (Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore -
Prifverfahren)

- EN 12453 (Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore -
Anforderungen)

- EN 12978 (Schutzeinrichtungen fir kraftbetatigte Tore
- Anforderungen und Priifverfahren)

EMV

- EN 55014-1 (Stéraussendung Haushaltsgerate)

- EN 61000-3-2 (Riickwirkungen in Stromversorgungsnetzen —
Oberschwingungen)

- EN 61000-3-3 (Riickwirkungen in Stromversorgungsnetzen —
Spannungsschwankungen)

- EN 61000-6-2 (Elektromagnetische Vertrdglichkeit (EMV) -
Teil 6-2: Fachgrundnormen — Storfestigkeit - Industriebereich)

- EN 61000-6-3 (Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) -
Teil 6-3: Fachgrundnormen — Stéraussendung - Wohnbereich,
Geschafts- und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe)

Maschinenrichtlinie

- EN 60204-1 (Sicherheit von Maschinen, elektrische Ausriis-
tung von Maschinen; Teil 1: Allgemeine Anforderungen)

- EN 12100-1 (Sicherheit von Maschinen - Grundbegriffe,
allgemeine Gestaltungsleitsatze; Teil 1: Grundsatzliche
Terminologie, Methodologie)

Niederspannung

- EN 60335-1 (Sicherheit elektrischer Geréate flr den Haus-
gebrauch und ahnliche Zwecke)

- EN 60335-2-103 (Besondere Anforderungen fir Antriebe flir
Tore, Tiiren und Fenster)

Berufsgenossenschaft D
- BGR 232 (Richtlinien fir kraftbetétigte Fenster, Tiren und
Tore)
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4. Produktiibersicht

4.1 Varianten

Folgende Liefervarianten der Steuerung CS 300 sind moglich:
- Steuerung CS 300 mit LCD-Monitor
- Steuerung CS 300 mit LCD-Monitor im Gehause
- Steuerung CS 300 mit LED-Modul zur Einstellung der
Torposition AUF und Torposition ZU
(Weitere Einstellungen sind nicht mdglich).
- Steuerung CS 300 ohne LED-Modul und ohne
LCD-Monitor (Modul oder Monitor werden fiir Einstellungen
bendtigt)

Alle genannten Varianten kdnnen mit einer steckbaren
Wochenzeitschaltuhr und einem steckbarem Funkempfanger
ausgestattet werden.

Folgende Liefervarianten der Gehause sind moglich.
- Gehduse mit AUF - STOP - ZU Taster

- Gehause mit Folientaster

- Gehause mit Schllsselschalter EIN/AUS

- Gehduse mit Hauptschalter

- Gehause mit Not-Aus

Die Betriebsanleitung beschreibt die Anschlussmoglichkeiten
und Programmierung der Varianten:

- Steuerung CS 300 mit LED-Platine

- Steuerung CS 300 mit aufgesteckter LCD-Display-Platine

Torsteuerung CS 300 / Rev. 5.3 -3



CHAMBERLAIN"

GAROGE

4. Produktiibersicht

4.2 Grundplatine CS 300

(mit aufgestecktem LCD-Display-Monitor)
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Erklarung:

X1:  Klemmleiste Netzanschluss

X2: Klemmleiste
Motor

X3:  Klemmleiste Befehlsgerate

X4:  Klemmleiste
Sicherheitselemente

X5:  Klemmleiste
Relais

X6:  Steckleiste fiir internen
EIN-AUS-Schalter

X7:  Steckleiste fir internen 3-
fach-Taster

X8:  Stecksockel fiir Monitor
(Unter Monitor)

X9:  Steckleiste fiir
Funkempfanger

X10:  Steckleiste fiir Wochenzeit-
schaltuhr

X11:  Steckleiste fir digitales
Endlagensystem

X12:  Steckanschluss flr externen
Funkempfanger

H4:  Zustandsanzeige

SchlieBkantensicherung (SKS)
— leuchtet bei funktionie-
render SKS



5. Inbetriebnahme

5.1 Allgemeines

Warnung!

Um eine einwandfreie Funktion zu

gewdhrleisten miissen die folgenden Punkte

zutreffen:

- Das Tor ist montiert und funktionsfahig.

- Der Getriebemotor ist montiert und funkti-
onsbereit.

- Die Befehls- und Sicherheitsgeréte sind
montiert und funktionsbereit.

- Das Steuerungsgehduse mit der Steuerung
CS 300 ist montiert.

o 1

Information:

Flir die Montage des Tores, des
Getriebemotors und der Befehls- und Sicher-
heitsgerate sind die Anleitungen der jewei-
ligen Hersteller zu beriicksichtigen.

5.2 Netzanschluss

Gefahr!

Um die Funktion der Steuerung zu

gewahrleisten, miissen die folgenden Punkte

zutreffen:

- Die Netzspannung muss der Angabe auf
dem Typenschild entsprechen.

- Bei Drehstrom muss ein rechtsdrehendes
Drehfeld vorliegen.

- Bei Festanschluss muss ein allpoliger Haupt-
schalter verwendet werden.

- Bei Drehstromanschluss dtirfen nur 3er

Blocksicherungsautomaten (10 A) verwendet

werden.

Warnung!

Vor dem erstmaligem Einschalten der Steue-
rung muss nach Komplettierung der Verdrah-
tung gepriift werden, ob alle Motoranschliisse
steuerungs- und motorseitig festgezogen
sind. Alle Steuerspannungseingénge sind
galvanisch gegentiber der Versorgung
getrennt. Fir alle an der Steuerung anzu-
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schlieBenden Komponenten wird mindestens
eine zusétzliche Isolierung mit einer Bemes-
sungsspannung von > 230V empfohlen.

Detailschaltplan Netzanschluss und Motor
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Erklérung:

K1 Schitz ZU

K2:  Schitz AUF

M1.  Motor

T1.  Transformator

X1: Klemmleiste Netzanschluss

X2:  Klemmleiste Motor

X11: Steckleiste fir digitales Endlagensystem mit
Sicherheitskreis (STOPKETTE)

Anschluss:

[ Digitales Endlagensystem an die Steuerung anschlieBen.

[l Steuerung an das Stromnetz anschlieBen.

[l Steuerung an den Motor anschlieBen.

[ Kabelgruppen sind unmittelbar vor der jeweiligen Klemme
mit einem Kabelbinder zu sichern.

Py Information:
1 Technische Daten siehe Seite 19.
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5. Inbetriebnahme

5.3 Anschlussbelegung Befehls- und
Sicherheitsgerate

Uber die Klemmen X3, X4 und X5 kénnen vorhandene
Befehls- und Sicherheitsgerate angeschlossen werden.

Klemmleiste X3

1000 -Taster ZU

§BO

g § i - Taster STOP
2100 - Not Aus, Schlaffseilschalter,
10 E Schlupftiirkontakt, Einzug-

sicherung

Klemmleiste X4
(flr opto-elektronische SchlieBkantensicherung)

- TEIL-AUF?

)

wt oV - SchlieBkantensicherung
gr Sig OPTO
+12V

- Durchfahrt
Lichtschranke?

= N|w| oo N[ o5
O000000I000
0000000
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- 24V DC/ 250 mA*

! Folgesteuerung

2 Taster oder Umschalter

3 wirkt in Abwartsrichtung

*flr externe Schaltgerate
(Anschluss an Klemme 1 und 2)

wt: weiB
gr: grin
br: braun
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Klemmleiste X4
(fiir 8,2 kOhm-SchlieBkantensicherung)
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Klemmleiste X4

(flir pneumatische SchlieBkantensicherung - DW:

- Ein 8,2 KOhm-Widerstand muss in Reihe geschaltet
werden

- Der Eingabepunkt DW-TEST muss eingeschaltet werden)
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s ool
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60Q &ZKO*‘mn - SchlieBkantensicherung
5 O

4100 - Durchfahrt
3100 E Lichtschranke
2100 -
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Klemmleiste X5
(potentialfreie Schaltkontakte)

Eg% - Relais 1
B -
=
Eé - Relais 4



5.4 Anschlussbeispiele Befehls- und
Sicherheitsgerate (Klemme X3)

Taster AUF / STOP / ZU
(6-Ader Losung)
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Impulstaster
(Folgesteuerung)
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Anschluss:
[ Vorhandene Befehls- und Sicherheitsgeréte an die Steue-
rung anschlieBen.
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6.1 Ubersicht LED-Modul

) Erklarung:
Hi  H2  H3 O imaus
O O s O
@ LED leuchtet
@ @ §§ é LED blinkt

6.2 Betriebsarten des LED-Moduls

Die Steuerung verfiigt mit dem LED-Modul ber zwei Betriebsarten:
1. AUTOMATIK
2. JUSTIERUNG

Py Information:

Die Betriebsart, in der sich die Steuerung befindet, wird iiber die LED's angezeigt.
I - In der Betriebsart AUTOMATIK blinkt keine LED.

- In der Betriebsart JUSTIERUNG blinkt mindestens eine LED.

Durch Driicken der Taste P kann zwischen den Betriebsarten gewechselt werden.

Betriebsart 1: AUTOMATIK
In der Betriebsart AUTOMATIK wird die Toranlage betrieben.

LED-Anzeigen:

H1 H2 Zustand

) (@) Das Tor ist gedffnet. Die programmierte Endlage AUF ist erreicht.
O ) Das Tor ist geschlossen. Die programmierte Endlage ZU ist erreicht.
O O Das Tor steht in Zwischenstellung. Keine Endlage ist erreicht.

) @ Das Tor ist Uiber die Endlage ZU/AUF bewegt worden.
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Betriebsart 2: JUSTIERUNG
In der Betriebsart JUSTIERUNG werden die Endlagen AUF/ZU eingestellt.

Warnung!
In der Betriebsart JUSTIERUNG erfolgt keine Abschaltung bei Erreichen der Endlage.
Durch Uberfahren der Endlage kann das Tor beschédigt werden.

LED-Anzeigen:

H1 H2 Zustand

() Die Endlage AUF ist in dieser Torstellung programmiert.

@ Die Endlage ZU ist in dieser Torstellung programmiert.

Endlage ZU und AUF sind in dieser Torstellung nicht programmiert.

6.3 Einstellen der Endlagen

Einstellen der Endlage AUF

0 Wechsel in die Betriebsart JUSTIERUNG durch Driicken der Taste (P).

[ Tor durch Driicken der Taste (+) in die gewiinschte Endlage AUF fahren.

I Endlage abspeichern durch Driicken der Taste (P) und zusatzliches Driicken der Taste (+).

Einstellen der Endlage ZU

0 Wechselin die Betriebsart JUSTIERUNG durch Driicken der Taste (P).

[ Tor durch Driicken der Taste (-) in die gewtinschte Endlage ZU fahren.

I Endlage abspeichern durch Driicken der Taste (P) und zusatzliches Driicken der Taste (-).
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7.1  Ubersicht LCD-Monitor

H
I -I I
A AUTOMATIK
B RUHESTELLUNG

@
@

Erklarung:

A Betriebsart /
Diagnose Info

B: Parameter /
Diagnose Info

C Taste (+)

D: Taste (-)

E: Taste (P)

F: Wert / Status

G: Wert / Status

H: Jumper




7.2 Betriebsarten des LCD-Monitors

Die Steuerung verfligt mit dem LCD-Monitor Gber vier
Betriebsarten:

1. AUTOMATIK

2. JUSTIERUNG

3. EINGABE

4. DIAGNOSE

Wenn der Jumper H gezogen wird, sind die
Tasten (+), (-) und (P) ohne Funktion.
Die Displayanzeige funktioniert weiterhin.

Betriebsart 1: AUTOMATIK
In der Betriebsart AUTOMATIK wird die Toranlage betrieben.

Display:
- Anzeige der durchgefiihrten Funktion
- Anzeige der mdglichen Fehler

Wird im Eingabemen( der Parameter , Selbsthaltung” auf
MOD?2 oder MOD3 gestellt, wechselt die Display-Anzeige von
AUTOMATIK auf HANDBETRIEB.

Betriebsart 2: JUSTIERUNG
In der Betriebsart JUSTIERUNG werden die Endlagen AUF/ZU
eingestellt.

Warnung!

In der Betriebsart JUSTIERUNG erfolgt keine
Abschaltung bei Erreichen der Endlage.
Durch Uberfahren der Endlage kann das Tor
beschédigt werden.

Eine Feineinstellung kann in der Betriebsart EINGABE
erfolgen.

Display:
- Anzeige des Endlagenwertes
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Betriebsart 3: EINGABE
In der Betriebsart EINGABE konnen die Werte verschiedener
Parameter verandert werden.

Display:
- Anzeige des ausgewdhlten Parameters
- Anzeige des eingestellten Wertes / Status

Betriebsart 4: DIAGNOSE
In der Betriebsart DIAGNOSE kénnen torspezifische Kontrollen
abgefragt werden.

Display:
- Anzeige der Kontrolle
- Anzeige des Kontrollstatus
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% Rakdonsibersiten

9.1 Betriebsart Automatik

Anzeige Beschreibung

gg:g\’:’é/"\\‘ﬂK Das Tor fahrt in die Endposition AUF*

?g;ﬂ’é"é!ﬁ Das Tor fahrt in die Endposition ZU

QSL(I;EAT/-E\RTJNG Das Tor steht in einer Zwischenposition

:SLCE)EAT/-E\RTJONG Das Tor steht in der Endposition AUF

QBLCEQATQ:.TJT\IG Das Tor steht in der Position TEIL-AUF (, Vor-Endlage” oben)
QBLCESMT/E[:_TJ%G Das Tor steht in der Endposition ZU

QSL(EEAT/-E\I:EJKG Das Tor steht in der Position TEIL-ZU (,,Vor-Endlage” unten)
ﬁg;%g’mﬁfm Das Tor steht in der Position der Reversierabschaltung

*Wahrend der Torfahrt AUF wird die zur Zeit anliegende Kraft angezeigt.
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9.2 Betriebsart Eingabe

Einstell-

Funktion Beschreibung méglichkeiten Werkseinstellung
DEUTSCH Wahl der Menii-Sprache DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
NEDERLANDS
POLSKI
CESKY
ITALIANO
LAUFZEIT Uberwachung der max. Laufzeit einer Auf- und Ab-Bewegung 1 —250 Sekunden 60 Sekunden
OFFENZEIT Nach dem Offnen fahrt das Tor nach Ablauf des eingestellten Wertes in Richtung ZU 0 - 600 Sekunden 0=
Offenzeit > 0 = Impulsfunktionen nur in Richtung AUF Auto-Zufahrt Aus
VORWARN- Die Ampel blinkt vor der Abwartshewegung des Tores. 0 - 120 Sekunden 0=Aus
ZEIT Die eingestellte Vorwarnzeit ist nur aktiv bei Offenzeit > 0 oder bei Funkimpulsbetrieb
UMKEHR- Stillstandzeit bei jeder Richtungsanderung 0,1 - 2,0 Sekunden (in 0,3 Sekunden
ZEIT 1/10 Sekunden)
MOD1-3 MOD1: im Ruhezustand AUS MOD1 MOD1
RUHE MOD2: im Ruhezustand EIN MOD2
SCHNELL-ZU ON: Die Offenzeit wird abgebrochen nachdem die Lichtschranke durchfahren ON OFF
wurde (Anlage schlieBt sofort) OFF
OFF: Die Offenzeit lauft normal ab
RELAIS 1 Allen 4 Relais kann ein Relaismodus von 1 - 18 zugeordnet werden MOD1 - MOD17 MOD6
MOD1: Rotampel wahrend Torlaufs und blinkend in Vorwarnung
MOD2: Rotampel blinkend wéhrend Torlauf und blinkend in Vorwarnung
MOD3: Rotampel wahrend Torlauf und in Vorwarnung
RELAIS 2 Auf diese 3 MOD wirkt der Parameter M1-3 RUHE MOD1 - MOD17 MOD7
MOD4: Impuls bei AUF-Befehl
MODS5: Stormeldung
MODE6: Endlage AUF
MOD7: Endlage ZU
MOD9: Endlage ZU negiert
MOD10:  Vor-Endlage AUF
MOD11:  Vor-Endlage ZU
MOD12:  Vor-Endlage ZU bis Endlage ZU
MOD13:  Magnetschlossfunktion
MOD14:  Bremse
RELAIS 4 MOD15:  Bremse negiert MOD1 - MOD17 MOD14
MOD16:  Bremse bleibt in Offenzeit ON
MOD17:  Bremse bleibt in Offenzeit und bei Richtungsumkehr ON

(bei SKS fallt Bremse ab)
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Funktion Beschreibung Elrjstc_:ll- . Werkseinstellung
maglichkeiten
DW-TEST ON: DW-Testung ist aktiv ON OFF
OFF: DW-Testung ist inaktiv OFF
Die Testung des DW-Schalters erfolgt in der Endlage ZU. Dabei muss der DW-Kontakt
beim Aufsetzen des Tores auf den Boden kurz unterbrochen werden.
VERZ.AUF ON: Vorwarnung vor dem Offnen ON OFF
OFF: Sofortiges Offnen OFF
FEIN-AUF Feinjustage der Endlage AUF 0-8190 4050
FEIN-ZU Feinjustage der Endlage ZU 0-28190 3950
V.ES-AUF Einstellung des Schaltpunktes Vor-Endlage AUF (TEIL-AUF) 0-28190 4000
V.ES-ZU Einstellung des Schaltpunktes Vor-Endschalter ZU 0-8190 4000
DREHFELD RE: Rechtsdrehend RE RE
LI: Linksdrehend U
Diese Einstellung darf nur bei Sondermontage des Antriebs verandert werden!
REVERS. OFF Punkt der Reversierabschaltung bevor die Endlage ZU erreicht wird 10—250 50
KRAFT Die Kraft wird im Display wahrend der Auffahrt angezeigt. 0-999 0
Bei aktivierter Kraftiberwachung muss ein kleinerer Wert als der kleinste wahrend der
Auffahrt angezeigte Wert eingestellt werden.
Je groBer die Differenz zum kleinsten angezeigten Wert, desto unempfindlicher
reagiert die Kraftiberwachung.
Die Kraftiiberwachung ist nur aktiviert, wenn der eingestellte Wert > 0.
AUTO- ON: Bodenanpassung EIN ON OFF
NIVEAU OFF: Bodenanpassung AUS OFF
SELBSTHALT. MOD1: Automatikbetrieb MOD1 - MOD3 MOD1
MOD2: Handbetrieb fir AUF + ZU
MOD3: Handbetrieb fir ZU
SO/WI MOD1: Taster TEIL-AUF an Klemmleiste X4 (9 + 10) MOD1 MOD1
MOD2: Wahlschalter TEIL-AUF an Klemmleiste X4 (9 + 10) MOD2

Wenn der Wahlschalter geschlossen ist, gehen alle AUF-Befehle in den
Vor-Endschalter AUF
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9.3 Betriebsart Diagnose

Anzeige Bedeutung Zustand
ES-AUF Endlage AUF OFF: betatigt

ON: nicht betatigt
ES-zU Endlage ZU OFF: betatigt

ON: nicht betatigt
AUF-TASTE AUF-Taste ON: betatigt

OFF: nicht betatigt
TEILAUF TEIL-AUF-Taste (X4 /9 + 10) ON: betatigt

OFF: nicht betatigt
ZU-TASTE ZU-Taste ON: betatigt

OFF: nicht betatigt
SKS SchlieBkantensicherung ON: System ist geschlossen

OFF: System ist unterbrochen (Stérung)
IMPULS Impuls-Taster ON: betatigt

OFF: nicht betatigt
SCHALTUHR Wochenzeitschaltuhr ON: betatigt

OFF: nicht betatigt
DURCHE-LS Durchfahrtlichtschranke ON: geschlossen

OFF: unterbrochen (Stdrung)
STOPKETTE - Stopp-Taste der Steuerung ON: geschlossen

- Stopp-Systeme des Antriebs OFF: unterbrochen (Stdrung)

ZYKLUS Torzyklen-Zahler Anzeige der Torzyklen
AWG Absolutwertgeber Anzeige des Torpositionswertes
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Storung / Fehlermeldung

Ursache

Behebung

Anlage reagiert nicht

Tor fahrt bei Betdtigung der AUF-Taste in die
Endlage ZU

Tor fahrt bei Betdtigung derZU-Taste in die
Endlage AUF

ERROR ENDLAGE

ERROR LAUFZEIT

ERROR SKS

ERROR DW-TESTUNG

ERROR DREHFELD

ERROR RS 485

ERROR KRAFT

- Keine Spannung vorhanden

- Drehfeld liegt falsch an

- Das Tor steht auBerhalb der Endlagen

- Die Endlagen sind noch nicht programmiert

- Die programmierte Laufzeit ist tiberschritten
worden

- SchlieBkantensicherung fehlerhaft

- SchlieBkantensicherung hat angesprochen

- Der DW-Schalter 16st in der Endlage ZU nicht
aus

- An der Klemme X1 liegt ein falsches Drehfeld
an

- Kommunikationsfehler zwischen Endschalter
und Steuerung

- Die Kraftliberwachung hat angesprochen

- Spannungsversorgung von Antrieb und
Steuerung Uberpriifen

- Drehfeld diberpriifen und ggf. Rechts-Drehfeld
herstellen

- Programmierung der Endlagen dberpriifen
und ggf. neu einstellen

- Laufweg des Tores Uberpriifen
- Laufzeit neu programmieren

- SchlieBkantensicherung und Spiralkabel
Uberprifen

- Hindernis aus Torweg entfernen

- DW-Schalter, Spiralkabel und Profil tiberprii-
fen
- Einstellung der Endlage ZU tiberprifen

- Sicherstellen, dass ein rechtes Drehfeld

anliegt

- Kabel- und Steckverbindung Gberprtifen

- Torgéngigkeit Uberpriifen

- Kraftwert neu einstellen

Nach Behebung der Storungsursache muss die Steuerung einmal spannungsfrei geschaltet werden!




Abmessungen
Gehéuse:

Montage:

Versorgung Uber
L1, L2, L3, N, PE:

Absicherung:

Eigenverbrauch der
Steuerung:

Steuerspannung:

Steuereingange:

Steuerausgange:

RS485A und B

Sicherheitskette /
Notaus:

Eingang Sicherheits-

leiste:

Relaisausgange:

Temperaturbereich:

Luftfeuchte:

Vibrationen:

Schutzart

Gewicht

215x275x 190

senkrecht an der Wand; Mindesthohe von
100 mm

400V, 50 / 60Hz; Aufnahmeleistung max.
2200 W - 3,2 A; Einschaltdauer 60% bei einer
Laufzeit von max. 120's

10 A K-Charakteristik
max. 250 mA

24V pc, max. 250 mA; abgesichert durch
selbstriickstellende Sicherung fiir externe
Sensorik

24V pc, alle Eingange sind potentialfrei anzu-
schlieBen. min. Signaldauer fiir Eingangssteuer-
befehl >100 ms

24V pc, max. 250 mA

nur fir elektronische Endschalter
RS485 Pegel, abgeschlossen mit 120 Q

alle Eingdnge unbedingt potentialfrei anschlie-
Ben; bei Unterbrechung der Sicherheitskette ist
keine elektrische Bewegung des Antriebes mehr
mdglich, auch nicht in Totmannschaltung

fiir elektrische Sicherheitsleisten mit
8,2 kQ Abschlusswiderstand und fir
dynamische optische Systeme

werden induktive Lasten geschaltet (z.B. weitere
Relais oder Bremsen), so missen diese mit ent-
sprechenden EntstrdmmaBnahmen (Freilaufdio-
de, Varistoren, RC-Glieder) ausgertistet werden.
Arbeitskontakt potentialfrei; min. 10 mA ;

max. 230 V ac / 4A.

Einmal fiir Leistungsschaltung benutzte
Kontakte kénnen keine Kleinstréme mehr
schalten.

Betrieb:  -10°C ... +45°C
Lagerung: -25°C...+70°C

bis 80% nicht kondensierend

schwingungsarme Montage, z.B. an einer
gemauerten Wand

IP 54

ca. 1,8 kg

CHAMBERLAIN"
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Endschalter und Sicherheitskette Antrieb Aderbelegung AWG-Stecker
Elektrische Schnittstelle 7
058
9

Die Zahlen auf dem Stecker sind gleichzeitig die
Adernummern:

Sicherheitskette Eingang

RS 485B

GND

RS485 A

Sicherheitskette Ausgang

7..18V

: AWG-Stecker
B: AWG-Steckklemme

© % N ook

AWG-Steckklemmen (7-12)

C Thermoelement im Antrieb
D: Nothandbetatigung (Notkurbel oder Notkette)
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Operating Instructions for Control CS 300 GB

CS 300 Gate Controls / Rev. 5.3 - 1



CHAMBERLAIN"

GAROGE

Contents

—
.

Contents

Key to symbols
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2. Key to symbols

uowN NN

12
14
18
19
19
20

Danger of personal injury!
The safety instructions must be observed!

Warning! Danger to property!
The safety instructions must be observed!

Information

Special information

OR

Reference to other sources of
information

2 — CS 300 Gate Controls / Rev. 5.3

3. General safety instructions

Guarantee

The function and safety of the equipment is only guaranteed
if the warning and safety instructions included in these opera-
ting instructions are adhered to.

Chamberlain GmbH is not liable for any personal injury or
damage to property that occurs as a result of the warning and
safety instructions being disregarded.

Using the equipment for its intended purpose

The CS 300 controls are designed only for controlling gates
and doors with digital end position systems.

It is only permitted to operate the equipment in dry rooms.

Target group

Only qualified and trained electricians may connect,

programme and service the controls.

Qualified and trained electricians meet the following

requirements:

- knowledge of the general and specific safety and accident
prevention regulations,

- knowledge of the relevant electrical regulations,

- trained in the use and care of appropriate safety equipment,

- capable of recognising the dangers associated with
electricity.

Instructions for installation and connection

- The controls must be disconnected from the electricity sup-
ply before carrying out electrical works. It must be ensured
that the electricity supply remains disconnected during the
works.

- Local protective regulations must be complied with.

- Mains cables and control cables must be laid separately.



CHAMBERLAIN"

GAROG

4. Overview of products

Regulations and bases for testing 4.1 Various options

For connecting, programming and servicing, the following

regulations must be observed (the list is not exhaustive). The following package options are available for the CS 300

controls:

Construction product standards - CS 300 control with LCD monitor

- EN 13241-1 (Products without fire resistance or smoke - S 300 control with LCD monitor in housing
control characteristics) - CS 300 control with LED module for setting the OPEN and

- EN 12445 (Safety in use of power operated doors - CLOSED door positions (further adjustment settings are not
Test methods) possible)

- EN 12453 (Safety in use of power operated doors - - CS 300 control without LED module and without LCD
Requirements) monitor (module or monitor are required for adjusting the

- EN 12978 (Safety devices for power operated doors and settings)

gates - Requirements and test methods)
All the above options can be fitted with a plug-in weekly

Electromagnetic compatibility timer and a plug-in radio receiver.

- EN 55014-1 (Radio disturbance, household appliances)

- EN 61000-3-2 (Disturbances in supply systems - The following options are available for the housing.
harmonic currents) - housing with OPEN-STOP-CLOSE -button input unit

- EN 61000-3-3 (Disturbances in supply systems - - housing with membrane keypad
voltage fluctuations) - housing with key switch ON/OFF

- EN 61000-6-2 (Electromagnetic compatibility (EMC) - - housing with main switch
Part 6-2: Generic standards - Immunity for industrial - housing with emergency off switch
environments)

- EN 61000-6-3 (Electromagnetic compatibility (EMC) - The operating instructions describe the connection possibili-
Part 6-3: Generic standards - Emission standard for ties and programming procedures for the different models:
residential, commercial and light-industrial environments) - CS 300 control with LED board

- CS 300 control with attached LCD display board
Machinery guidelines
- EN 60204-1 (Safety of machinery, electrical equipment of
machines, part 1: general requirements)
- EN 12100-1 (Safety of machinery. Basic concepts, general
principles for design. Basic terminology, methodology)

Low voltage

- EN 60335-1 (Household and similar electrical appliances
- Safety)

- EN 60335-2-103 (Particular requirements for drives for
gates, doors and windows)

Professional association (D)

- BGR 232 (Directive for Power-driven Windows, Doors and
Gates)

CS 300 Gate Controls / Rev. 5.3 - 3
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4. Overview of products

4.2 CS 300 basic board

(with attached LCD display monitor)
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Key:

X1:

X2:

X3:

X4:

X5:

X6:

X7:

X8:

X9:

X10:

X1

X12:

H4:

terminal block
mains connection
terminal block
motor

terminal block
command devices
terminal block
safety elements
terminal block

relay

sockets for internal
ON-OFF switch
sockets for internal
3-button input unit
socket for monitor
(under monitor)
sockets for

radio receiver
sockets for

weekly timer
sockets for digital
end-position system
socket for external
radio receiver
status display for
safety edge protection
(SEP) — illuminated when
SEP is working



Initial Operation

General

Warning!

To guarantee that the equipment

functions properly, the following points must

be ensured:

- The gate or door is installed and ope
rational.

- The drive motor is installed and
ready for operation.

- The command and safety devices are
installed and ready for operation.

- The control housing with the CS 300
control is installed.

Information:

For the installation of the gate/door,

the drive motor and the command and safety
devices, the relevant manufacturer’s instruc-
tions are to

be adhered to.

5.2 Mains connection

Danger!
To guarantee that the controls function pro-
perly, the following points must be ensured:
- The mains voltage must correspond
to the voltage stated on the type
plate.
- for a three-phase current, a
clockwise rotating field is required.
- for a permanent connection, an
all-pole main switch must be used.
- for a three-phase connection, only
3-way automatic circuit breakers
(10A) may be used.

CHAMBERLAIN"

GAROG

GB

are galvanically isolated from the supply.

For all components to be connected to the
controls, at least one additional isolation with
a rated voltage of > 230V is recommended.

Detailed circuit diagram for mains connection and
motor

xn
(wm|
E
M1 =l
z 13|
g o o T
X2 o T
— H N
]"2 B> =
Lo /:' © a: 400V/50Hz/3/N/PE
=i S Z7
— =
K1 i
ol 1
Key:

K1:  protection, CLOSE

K2:  protection, OPEN

M1:  motor

T1:  transformer

X1: terminal block for mains connection

X2:  terminal block for motor

X11: sockets for digital end position system with safety
circuit (STOP CIRCUIT)

Connection:

0 Connect the digital end-position system to the control.

[] Connect the control to the mains.

[] Connect the control to the motor.

O Short before the corresponding screw terminals, groups of
cables should be make safe by means of straps

Py Information:
1 Technical data see page 19.

Warning!

Before switching on the controls for the first
time, a check must be carried out after com-
pleting the wiring to ensure that all the motor
connections at the motor and at the controls
are securely fixed. All control voltage inputs

CS 300 Gate Controls / Rev. 5.3 - 5
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5. Initial Operation

5.3 Allocation of connections for command Terminal block X4
and safety devices (for 8.2 kOhm safety edge protection)
Command and safety devices can be connected to terminals 1010 —/——I - PART - OPEN?
X3, X4 and X5. 910
810
Terminal block X3 7 0
610 - safety edge protection
100 ] - Clostswih 50 Hmm
910 T~ 410 - photoelectric drive-through
80O —4| - impulse switch' 30 :| barrier3
7 OO~ 20 -
600 ] - OPENswic 1 0O0||[+ - 24vDC/250 ma!
410 | - SToPsuich
i,, Terminal block X4
;I' - Emergency off, slack rope (for pneumatic safety edge protection — pressure sensor test:
10 switch, wicket door contact, - A 8.2 kOhm resistor must be connected in series
draw-in protection - The input point pressure sensor TEST must be switched on)

1000 _/_—l - PART - OPEN?

Terminal block X4 910
(for optoelectronic safety edge protection) 810
700
100 _: - PART — OPEN? 60 % - safety edge protection
900 500
800 - ov - safety edge protection 4100 I' - photoelectric drive-through
/O gr Signal | op10 3100Q)| barrier?
60 r +12V 210 -
5 O - photoelectric 1 00|+ - 24V DC /250 mA*
400 drive-through barrier®
3o0—
;,, - - 24V DC/ 250 mA* Terminal block X5
10 + (potential free switch contact)
I:/_’ Ol - relay 1
@O 2
! sequence control I:/— @03 - relay 2
2 button or selector switch |O 4
3 effective in down direction — |O 5 - relay 3
*for external switching devices |O 6
(connection to terminals 1 and 2) — |O /- relay 4
zle ks
wt:  white
g green
br: brown

6 — CS 300 Gate Controls / Rev. 5.3



5.4 Connection examples for command and
safety devices (terminal block X3)

OPEN / STOP / CLOSE buttons
(6-lead solution)

10

OIS

OIS

~_

OIS

OIS

00
00
00

OQ|

Hm@hmmwmm

oIS

|

- CLOSE button

- OPEN button
—~_
- STOP button

OPEN / STOP / CLOSE buttons
(4-lead solution)

10

OIS

]

OIS

OIS

OIS

oIS

OIS
O

- CLOSE button

- OPEN button

o0
@@

O
@,

HW@#@@N&@

O
@,

- STOP button

Key switch OPEN / CLOSE

10

OIS

]

OIS

OIS

OIS

oIS

oIS

—

- CLOSE

! - OPEN

S,

oJe)
@O

Hm@hmmwmm

o)
©0O

]
]
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Impulse button
(sequence control)

1000
OIS
8 ] impulse button
ol
ol

ol

oJe)
@O

Hmphmmwmm

OO
QO
]

Connection:
[ Connect the command and safety devices to the control.

CS 300 Gate Controls / Rev. 5.3 - 7
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6.1 Overview of LED module

) Key:
Hi  H2  H3 O iepoff
O O s O
@ LED illuminated
|§| Iél é LED flashing

6.2 LED module, modes of operation

With the LED module, the controls have two modes of operation:
1. AUTOMATIC
2. ADJUSTMENT

Py Information:

The current mode of operation of the control is shown via the LEDs.
I - In the AUTOMATIC mode, no LEDs flash.

- In the ADJUSTMENT mode, at least one LED flashes.

Pressing the P button toggles between the modes of operation.

Operating mode 1: AUTOMATIC
In the AUTOMATIC operating mode the door system is operated.

LED displays:

H1 H2 Status

The door is open. The programmed OPEN end position has been reached.

The door is closed. The programmed CLOSED end position has been reached.

The door is between end positions. No end position has been reached.

@ O O e
@ O @ O

The door has been moved beyond the CLOSED/OPEN end position.
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Operating mode 2: ADJUSTMENT
In the ADJUSTMENT mode, the OPEN/CLOSED end position settings are adjusted.

Warning!
In the ADJUSTMENT mode of operation, the drive does not switch off when the end position is reached. The door
can be damaged if driven beyond the end position.

LED displays:
H1 H2 Status
() The OPEN end position is programmed at this door position.
@ The CLOSED end position is programmed at this door position.
The CLOSED and OPEN end positions are not programmed at this door position.

6.3 Setting the end positions

Setting the OPEN end position

0 Change the mode of operation to ADJUSTMENT by pressing the (P) button.

O Drive the door into the desired OPEN end position by pressing the (+) button.

0 Save the end position by pressing simultaneously the (P) button and the (+) button.

Setting the CLOSED end position

0 Change the mode of operation to ADJUSTMENT by pressing the (P) button.

0 Drive the door into the desired CLOSED end position by pressing the (-) button.

0 Save the end position by pressing simultaneously the (P) button and the (-) button.
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7.1 Overview of the LCD monitor

H
I -I I
A AUTOMATIC
B RESTING

@
@

Key:

T ommo o

mode of operation /
diagnostic info
parameter /
diagnostic info

(+) button

(-) button

(P) button

value / status

value / status
jumper
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7.2 LCD monitor, modes of operation Operating mode 3: INPUT
In the INPUT operating mode, the values of various parameters
The control has four modes of operation with the LCD monitor: can be altered.
1. AUTOMATIC
2. ADJUSTMENT Display:
3. INPUT - displays the selected parameter
4. DIAGNOSIS - displays the programmed value /status

When the jumper H is pulled, the (+) button, the (-) button

and the (P) button have no function. Operating mode 4: DIAGNOSIS

The display still functions. In the DIAGNOSIS operating mode, door-specific checks can
be queried.

Operating mode 1: AUTOMATIC Display

In the AUTOMATIC operating mode the door system is - displays the check

operated. - displays the checking status

Display:

- displays the function being carried out
- displays any error messages

If the “self locking” parameter is set to MOD2 or MOD3 in
the input menu, the display changes from AUTOMATIC to
MANUAL OPERATION.

Operating mode 2: ADJUSTMENT
In the ADJUSTMENT mode, the OPEN/CLOSED end position
settings are adjusted.

Warning!

In the ADJUSTMENT mode of operation, the
drive does not switch off when the end positi-
on Is reached.

The door can be damaged if driven beyond
the end position.

Fine adjustments can be made in the INPUT operating mode.

Display:
- displays the end position value
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9.1 Automatic operating mode

Display Description

AoaMATIC The door is driven to the OPEN* end position

OPEN

élLJ(')I'(SJé\/IATIC The door is driven to the CLOSED* end position

Qggﬁ,’:,ﬂé i The door stands between the end positions

Qgﬁkféﬂc 0 The door stands at the OPEN end position

ALTOMATIC 0 The door stands at the position PART OPEN (,,before-end position” up)
RESTING

QEST%NMSHC v The door stands at the CLOSED end position

Qggﬁ,,:‘ﬂé Tie v The door stands at the position PART CLOSE (, before-end position” down)
:ggﬁ,’:,ﬂé e ' The door stands in the position where the reversing switches off

*When the gate is being driven OPEN, the power currently being used is displayed
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9.2 Input operating mode

Function Description Setting options Factory setting
DEUTSCH Select the menu language DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
NEDERLANDS
POLSKI
CESKY
ITALIANO
RUNNING Monitoring the max. running time for an open and close movement 1 - 250 Seconds 60 Seconds
TIME
OPEN After the door has opened, it runs in the CLOSE direction again after the set time has 0 - 600 Seconds 0=
TIME elapsed. Auto-close off
Open time > 0 = impulse functions only work in OPEN direction
ADVANCE The traffic light flashes before the door starts to move downwards. 0 - 120 Seconds 0 = Off
WARNING The programmed forewarning time is only active if the open time > 0 or if in radio-
TIME impulse operating mode
TURNA- Standing time at every change of direction 0,1-2,0 Seconds (in 0,3 Seconds
ROUND 1/10 Sec)
TIME
MOD1-3 MOD?1: in non-operative state OFF MOD1 MOD1
RESTING MOD?2: in non-operative state ON MOD2
QuICK ON: The open time is cut short after the photoelectric barrier has been passed ON OFF
CLOSE (door closes immediately) OFF
OFF: The open time continues as usual
RELAY 1 All 4 relays can be allocated to a relais mode of 1-18 MOD1 - MOD17 MOD6
MOD1: Red lights while the gate moves and flashing in prewarning mode
MOD2: Red lights are flashing while the gate moves and flashing in prewarning
MOD3: Red lights while the gate moves and in prewarning
RELAY 2 The parameter M1-3 non-operative state takes effect at these 3 MOD MOD1 - MOD17 MOD7
MOD4: Impulse at OPEN order
MODS: Error message
MODE6: OPEN end position
MOD7: CLOSE end position
RELAY 3 MOD8:  Final position OPEN denied MOD1 - MOD17 M0D1
MOD9: Final position CLOSED denied
MOD10:  Before-end position OPEN
MOD11:  Before-end position CLOSE
MOD12:  From before CLOSE position to CLOSE position
MOD13:  Magnetic locking function
MOD14:  Brake
RELAY 4 MOD15:  Brake negated MOD1 - MOD17 MOD14

MOD16:  Brake remains ON during open time
MOD17:  Brake remains ON in open time and while changing direction
(in SKS, brake falls down)
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Function Description Setting options Factory setting
Pressure ON: PS testing is active ON OFF
sensor TEST OFF: PS testing is inactive OFF
The testing of the PS switch takes place in the CLOSE end position. For this, the PS
contact must be temporarily broken when the gate lowers to rest on the ground.
DELAY-OPEN ON: Forewarning before opening ON OFF
OFF: Immediate opening OFF
FINE-OPEN Fine adjustment of OPEN end position 0-28190 4050
FINE-CLOSE Fine adjustment of CLOSE end position 0-8190 3950
BES-OPEN Setting the before-end position switch point for the OPEN direction (PART-OPEN) 0-8190 4000
BES-CLOSE Setting the before-end position switch point for the CLOSE direction 0-8190 4000
ROT. FIELD C clockwise rotating field C C
A anti-clockwise rotating field A
This setting may only be altered in the case of a special customised drive installation!
REVERSE The point where the reversing switch is activated before the CLOSE end position is 10— 250 50
OFF reached.
POWER The power is displayed during the opening movement. 0-999 0
If the power monitoring facility is activated, a value must be set, which is lower than
the lowest value displayed during opening. The larger the difference, in comparison to
the lowest value displayed, the less sensitive the reaction of the power monitoring.
The power monitoring facility is only activated if the value is set to be > 0.
AUTO- ON: Align with ground, ON ON OFF
LEVEL OFF: Align with ground, OFF OFF
SELF LOCK. MOD1: Automatic operation MOD1 - MOD3 MOD1
MOD2: Manual operation for OPEN and CLOSE
MOD3: Manual operation for CLOSE
SU/WI MOD1: PART-OPEN button at terminal X4 (9 + 10) MOD1 MOD1
MOD2: PART-OPEN selector switch at terminal X4 (9 + 10) MOD2

When the selector switch is closed, all OPEN commands go to the before-
end switch OPEN




CHAMBERLAIN"

EAROG
e

9.3 Diagnostic operating mode

Display Meaning Status
ES-OPEN OPEN end position OFF: confirmed

ON: not confirmed
ES-CLOSE CLOSE end position OFF: confirmed

ON: not confirmed
OPEN BUTTON OPEN button ON: confirmed

OFF: not confirmed
PART OPEN PART OPEN button (X4 /9 + 10) ON: confirmed

OFF: not confirmed
CLOSE BUTTON CLOSE button ON: confirmed

OFF: not confirmed
SEP Safety edge protection ON: system circuit is closed

OFF: system is interrupted (fault)
IMPULSE Impulse button ON: confirmed

OFF: not confirmed
TIMER Weekly timer ON: confirmed

OFF: not confirmed
P/E BARRIER Photoelectric drive-through barrier ON: circuit closed

OFF: interrupted (fault)
STOP CIRCUIT - Stop button of controls ON: circuit closed

- Stop systems of drive OFF: interrupted (fault)

CYCLE Gate-cycle counter Displays the gate cycles
AVE Absolute value encoder Shows the gate position value
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Fault / error message

Cause

Rectification

System does not respond

Door travels to the CLOSE end position when
the OPEN button is pressed
Door travels to the OPEN end position when
the CLOSE button is pressed

ERROR END POSITION

ERROR RUN TIME

ERROR SEP

ERROR PRESSURE SENSOR TESTING

ERROR ROT. FIELD

ERROR RS 485

ERROR POWER

- No voltage supply

- Rotating field is connected wrongly

- The door has travelled beyond one of the end
positions

- The end positions have not been programmed
yet

- The programmed running time has been

exceeded

- The safety edge protection is faulty

- Safety edge protection was triggered

- The PS switch is not activated at the CLOSE
end position

- An incorrect rotating field is connected to
terminal X1

- Communications fault between the end
position switch and the controls

- The power monitoring has been triggered

- Check the voltage supply of the drive and the
controls

- Check the rotating field and establish clock-

wise rotating field if necessary

- Check the programming of the end positions

and reset them if necessary

- Check the path of the door
- Re-programme the running time

- Check the safety edge protection and the

spiral cable

- Remove obstruction from path of door

- Check the PS switch, spiral cable and profile
- Check the setting for the CLOSE end position

- Ensure that a clockwise rotating field is

connected

- Check the cable and socket connections

- Check that the door can move freely
- Reset the power value

After rectifying the cause of the fault, the controls must be disconnected briefly from the mains!




Dimensions of
housing:

Assembling height:

Power supply via
L1, L2, L3, N, PE:

Protection:

Own consumption of
control:

Control voltage:

Control inputs:

Control outputs:

RS485 A and B

Safety chain /
Emergency
shutdown:

Input safety bar:

Relays output:

Temperature range:

Air humidity:

Vibrations:

Type of protection:

Weight:

215x275x 190

vertically at the wall, min. at a height of

100 mm

400V, 50 / 60 Hz; - max. power input 2200 W

- 3.2 A; duty cycle 60% for a maximum run-
ning time of 120's

10 A K-characteristic

max. 250 mA

24V DC, max. 250 mA; protected by self-reset-

ting safety for external sensors

24V DG, all inputs are to be connected free of
potential, min. signal time for incoming control
command >100 ms.

24V DC, max. 250 mA

Only for electronic final switch.
RS485 level, closed with 120 Q

all input connections must be potential-free;
if the safety circuit is interrupted, no further
electrically powered movement of the drive is
possible,

not even in deadman mode.

For electrical safety bars with 8,2 kQ, moving
loads and dynamic optic systems.

If inductive loads are switched to (e.g.: relays
or breaks), so these must be equipped with
corresponding interference measures (recovery
diode, varistores, RC modules).

Operating contact free of potential,

min. 10 mA; max. 230V AC / 4A

Contacts used once for power switch are not
able to switch mini power anymore.

Operation:  -10°C...+45°C
Storage: -25°C...+70°C

to 80% non condensing

Assembling works with less vibration, e.g. at a
masonned wall

IP 54
about 1,8 kg
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Limit switch and safety circuit for drive Wiring allocation,
AVE (absolute value encoder) plug

Electronic interface

The numbers on the plug are also the wire-numbers.

4 Safety circuit input
5: RS 485 B
6: GND
7: RS485 A
AVE plug (absolute value encoder plug) 8 Safety circuit output
B: AVE plug terminal (absolute value encoder plug termi- 9 7..18V
nal)

AVE (absolute value encoder) plug terminal (7-12)

o) A

C D
C Thermal element in the drive
D: Manual emergency control

(emergency crank or emergency chain)
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2. Explication des symboles

Risque de dommage corporel !
Il est impératif de respecter les consignes de
sécurité !

Risque de dommage matériel !
Il est impératif de respecter les consignes de
sécurité !

Information

Consignes particuliéres

ou

Référence vers d'autres sources d'information

2 — Instructions de service Commande CS 300 / Rev. 5.3

3. Consignes générales de sécurité

Garantie

Une garantie concernant la fonctionnalité et la sécurité d'uti-
lisation entrera en vigueur uniquement si les consignes et les
avertissements de sécurité contenus dans ces instructions de
service ont été respectés.

La société Chamberlain GmbH ne se portera pas responsable
des dommages corporels ou matériels dus a un non respect des
consignes et des avertissements de sécurité.

Application conforme

La commande CS 300 a été exclusivement concue pour piloter
les installations de portes équipées de systemes numériques de
fins de course.

La mise en service est uniquement autorisée dans les piéces
seches.

Groupe cible

Seul du personnel qualifié et formé sera autorisé a brancher, pro-

grammer et prendre en charge la maintenance de la commande.

Un personnel qualifié et formé est un personnel suffisamment

instruit et disposant des qualifications suivantes, correspondant a

leur activité :

- Connaissance des reégles générales et spécifiques de sécurité et
de prévention d'accidents,

- Connaissances des régles se rapportant a I'électrotechnique,

- Formation concernant Iutilisation et I'entretien d'un équipe-
ment de sécurité adapté,

- Capacité de reconnaitre les dangers liés a I'électricité.

Consignes se rapportant au montage et au branchement

- Avant tous travaux électriques, 'installation doit absolument
étre mise hors tension. Pendant les travaux, |'alimentation
électrique doit impérativement restée coupée.

- Respecter les normes locales en vigueur.

- Pour éviter les phénoménes d‘induction, il est impératif de
séparer dans des gaines différentes les cables d'asservissement
des cables d'alimentation du moteur.



Bases des contrdles et reglements

Lors du branchement, de la programmation et de la maintenance,
il est impératif de respecter les régles suivantes (intégralité non
garantie).

Normes produits

- EN 13241-1 (Produits sans propriétés de protection contre le
feu et la fumée)

- EN 12 445 (Sécurité a I'utilisation des portes motorisées
- Procédure de contrdle)

- EN 12 453 (Sécurité a I'utilisation des portes motorisées
- Exigences)

- EN 12978 (Dispositifs de protection pour les portes motorisées -

Exigences et procédure de controle)

EMV

- EN 55014-1
(Compatibilité électromagnétique - Exigences pour les appareils
électrodomestiques)

- EN 61000-3-2 (Limites pour les émissions de courant
harmonique)

- EN 61000-3-3 (Immunité aux creux et variations de tension)

- EN 61000-6-2 (Compatibilité électromagnétique (CEM) -
Partie 6-2 : Normes génériques - Immunité pour les environne-
ments industriels)

- EN 61000-6-3 (Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie
6-3 : Normes génériques - Norme sur |'émission pour les envi-
ronnements résidentiels, commerciaux et de I'industrie |égére)

Directive machines

- EN 60204-1 (S(ireté de fonctionnement des machines, de leurs
équipements électriques, Partie 1 : Régles générales)

- EN 12100-1 (Sécurité des machines - Notions fondamentales,
principes généraux de conception - Partie 1 : Terminologie de
base, méthodologie)

Basse tension

- EN 60335 - 1 (sécurité des appareils électriques destinés a un
usage domestique ou autre usage du méme genre)

- EN 60335-2-103 (Regles particuliéres pour les motorisations de
portails, portes et fenétres)

Caisse professionnelle d'assurance accidents D
- BGR 232 (régles directives pour les fenétres et portes
motorisées)
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4. Présentation du produit

4.1 Alternatives

Les alternatives suivantes de la commande CS 300 sont

disponibles :

- Commande CS 300 avec écran LCD

- Commande CS 300 avec écran LCD dans le boitier

- Commande CS 300 avec un module a diodes lumineuses pour
le réglages des positions de porte OUVERTURE et FERMETURE
(des réglages supplémentaires ne sont pas possibles).

- Commande CS 300 sans module a diodes lumineuses et sans
écran LCD (pour effectuer les réglages, un écran ou un module
est indispensable)

Toutes les alternatives citées peuvent étre équipées d'une
minuterie hebdomadaire et d'un récepteur radio enfichable.

Les alternatives suivantes de boftier sont disponibles :
- Boitier avec des touches MONTEE-STOP-DESCENTE
- Boitier avec bouton a effleurement

- Boftier avec contacteur a clé MARCHE/ARRET

- Boftier avec interrupteur principal

- Boftier avec arrét d'urgence

Les instructions de service décrivent les possibilités de
branchement et de programmation des alternatives :

- Commande CS 300 avec platine a diodes lumineuses
- Commande CS 300 avec platine a écran LCD enfiché

Instructions de service Commande CS 300 / Rev. 5.3 - 3
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4.
4.2

Présentation du produit

Platine de base CS 300

(avec écran LCD enfiché)
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Explication :

X1: Barrette
Branchement sur secteur

X2:  Barrette Moteur

X3: barrette
Eléments de commande

X4:  Barrette
Eléments de sécurité

X5:  Barrette
Relais

X6:  Connecteur pour le
commutateur interne
MARCHE-ARRET

X6:  Connecteur pour le bouton
triple interne

X8:  Socle a fiches pour I'écran
(Sous écran)

X9:  Connecteur pour le récepteur
radio

X10:  Connecteur pour la minuterie
hebdomadaire

X11:  Connecteur pour le systéme
numérique de fins de course

X12:  Prise de courant embrochable
pour récepteur radio externe

H4:  Indicateur de I'état de la bar-

re palpeuse (SKS) —s'allume
si la barre fonctionne



Mise en service

Généralités

Avertissement !
Pour assurer un fonctionnement sans problé-
mes, les points suivants doivent étre appliqués

- La porte est montée et fonctionnelle.

- Le moto-réducteur est monté et fonctionnel.

- Les auxiliaires de commande et de sécurité
sont montés et fonctionnels.

- Le boitier de la commande et la commande
CS 300 sont montés.

Information :

Il faut absolument respecter les instructions du fa-

bricant correspondant, lors du montage de la porte,

du moto-réducteur et des auxiliaires de commande
et de sécurité.

5.2 Branchement sur secteur

Danger !

Pour assurer le fonctionnement de la

commande, les points suivants doivent étre

appliqués :

- La tension du secteur doit correspondre aux
indlications de la plaquette signalétique.

- En présence de courant triphasé, il doit y
avoir un champs magnétique tournant a
droite.

- En présence d'un branchement fixe, il faut
utiliser un interrupteur principal tous pdles.

- En présence de branchement a courant
triphasé, seule I'utilisation de trois blocs
de coupe-circuits automatiques (10A) est
autorisée.

Avertissement !

Avant la premiére mise en marche du dispositif de
commande, il convient de contrdler si, aprés avoir
complété le cablage, tous les raccordements du
moteur sont bien fixés aussi bien c6té moteur que
c6té commande. Toutes les entrées de la tension
de commande sont séparées galvaniquement de
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I'alimentation. Pour tous les composants devant
étre raccordés sur le dispositif de commande, nous
conseillons au minimum une isolation supplémen-
taire avec une tension assignée supérieure a 230 V.

Plan détaillé des connexions secteur et moteur

& xn
(m ]
B
M1 [E
= ]
5 o T
X2 o T«
— H N
K2 7E _
Lo /:' © @ 400V/50Hz/3/N/PE
=i S Z7
— =
K1 x1
EIETE
Explication :

K1:  Contacteur FERME

K1:  Contacteur OUVERT

M1: Moteur

T1:  Transformateur

X1:  Barrette branchement secteur

X2:  Barrette moteur

X11:  Connecteur pour le systtme numérique de fins de
course avec circuit de sécurité (CHAINE D'ARRET)

Branchement :

[1 Brancher le systéme numérique de fins de course a la
commande.

[1 Brancher la commande au secteur.

[ Brancher la commande au moteur.

[1 Juste devant les bornes correspondantes, assurer les
groupes de cables avec une bande pour cable.

P Information :
1 Caractéristiques techniques voir
page 19.

Instructions de service Commande CS 300/ Rev. 5.3 -5
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5. Mise en service

5.3 Attribution des branchements, auxili-
aires de commande et de sécurité

Les auxiliaires de commande et de sécurité présents peuvent
étre branchés aux barrettes X3, X4 et X5.

Barrette X3
1000 ] - Bouton FERMER
9 0O~
80O - Bouton Impulsion
7 00|~
600 - Bouton OUVRIR
506
4100 E - Bouton STOP
3
200 - Arrét d'urgence, rupteur élec-
100 I‘ trique anti-mou de cable, contact
portillon, sécurité anti-relevage
Barrette X4
(pour barre palpeuse opto-électronique)
100 Q|| - PARTIELLEMENT OU-
9100 %—I VERT?
810 | o OV' | - Barre palpeuse OPTO
.
/ O| br +|$2v
609
5 O|
400 - Cellule photoélectri
photoélectrique
3100 E de passage’
210Q)|| -
1 00|+ - 24V DC / 250 mA4

! Controle séquentiel

2 Bouton ou commutateur

3 agit lors du mouvement de descente

* pour les appareils externes de distribution
(Branchement aux bornes 1 et 2)

wt:  blanc
gr: vert
br: marron

6 — Instructions de service Commande CS 300 / Rev. 5.3

Barrette X4
(pour barre palpeuse 8,2 kOhm)

1000 - PARTIELLEMENT OUVERT?

s ool

800

/ O

600 - Barre palpeuse

5 O iazkohm ﬂ

400 - Cellule photoélectrique de

30 , I‘ passage3

2 00 -

1 OQ||+  -24vdcs250mas
Barrette X4

(pour barre palpeuse pneumatique - onde de choc :
- Une résistance de 8,2 KOhm doit étre commutée en série
- Le point de saisie TEST ONDE DE CHOC doit étre activé)

1000~ - PARTIELLEMENT OUVERT?

8100

/ O

6 O OQ||[29m - garre palpeuse

400 - Cellule photoélectrique de

30 , I‘ passage3

2 00| -

1 09|+ - 24V DC / 250 mA4
Barrette X5

(Contacts de commutation libres de potentiel (sans tension))

legs ™
—ledi "
—leds "
E; - Relais 4



5.4 Exemples de branchements, auxiliaires de
commande et de sécurité (barrette X3)

Bouton OUVRIR / STOP / FERMER
(solution a six fils)

10

OIS

OIS

A

OIS

OIS

oIS

oIS

- Bouton FERMER

- Bouton OUVRIR

S,

o0
@O

Hm@hmmwmm

o)
©0O

|

~—
- Bouton STOP

Bouton OUVRIR / STOP / FERMER
(solution a quatre fils)

10

OIS

]

OIS

OIS

- Bouton FERMER

- Bouton OUVRIR

H@@#mpwmo

Ol00000I0
2,0,0)2))\2\C)

- Bouton STOP

Contacteur a clé OUVRIR / FERMER

10

OIS

]

OIS

OIS

OIS

oIS

oIS

—

- FERMER

S,

! - OUVRIR

oJe)
@O

Hm@hmmwmm

o)
©0O

]
]
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Bouton a impulsion
(Controle séquentiel)

1000
©IS)

O B - Bouton impulsion
OO0

oIS)
oIS)
oIS ]
O Q)|

O
O

Hmphmmwmm

QO
]

Branchement :
[l Brancher les auxiliaires de commande et de sécurité pré-
sents a la commande.
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6. Programmation par le module a diodes lumineuses

6.1 Présentation du module a diodes lumineuses

N Explication :

H3 © Diode éteinte

@ Diode allumée

P Diode clignote

6.2 Types de fonctionnement du module a diodes

Avec le module a diodes, la commande dispose de deux types de service :
1. AUTOMATIQUE
2. AJUSTAGE

Information :

Les diodes indiqueront le type de service dans lequel se trouve la commande.
- En service AUTOMATIQUE, aucune diode ne clignote.

- En service AJUSTAGE, au minimum une diode clignote.

Un appui sur le bouton P permet de changer de type de service.

Type de service 1 : AUTOMATIQUE
La porte sera fonctionnelle en service AUTOMATIQUE.

Affichage des diodes lumineuses :

H1 H2 Etat

La porte est ouverte. La fin de course programmée d'OUVERTURE est atteinte.

La porte est fermée. La fin de course programmée de FERMETURE est atteinte.

La porte se trouve en position intermédiaire. Aucune fin de course n'est atteinte.

@ O O e
@ O @ O

La porte a été déplacée en passant par les fin de course FERMETURE / QUVERTURE.

8 — Instructions de service Commande CS 300 / Rev. 5.3
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Type de service 2 : AJUSTAGE
Les fins de course OUVERTURE / FERMETURE seront réglées en service AJUSTAGE.

Avertissement !
En service AJUSTAGE, il n'y a pas de déconnexion quand les fins de course sont atteintes.
Un dépassement des fins de course peut endommager la porte.

Affichage des diodes lumineuses :

H1 H2 Etat

® Dans cette position de porte, la fin de course OUVERTURE est programmée.

® Dans cette position de porte, la fin de course FERMETURE est programmée.

Dans cette position de porte, les fins de course FERMETURE et OUVERTURE ne sont pas
programmées.

6.3 Réglage des fins de course

Réglage de la fin de course OUVERTURE

[] Passez au type de service AJUSTAGE par un appui sur le bouton (P).

[ Amener la porte en fin de course OUVERTURE souhaitée en appuyant sur le bouton (+).

[0 Enregistrer les fins de course en appuyant sur le bouton (P) et simultanément, sur le bouton (+).

Réglage de la fin de course FERMETURE

[] Passez au type de service AJUSTAGE par un appui sur le bouton (P).

[ Amener la porte en fin de course FERMETURE souhaitée en appuyant sur le bouton (-).

[0 Enregistrer les fins de course en appuyant sur le bouton (P) et simultanément, sur le bouton (-).
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7. Programmation par I'écran a cristaux liquides

7.1 Présentation de I'écran a cristaux liquides

H
I
[ w1 I I ) Explication :
A:  Type de service /
Diagnostic info

A AUTOMATIQUE 0 G B:  Parametre/

Diagnostic info
B REPOS F Bouton (+)

Bouton (-)
Bouton (P)
Valeur / statut
Valeur / statut
Cavalier

O+
Ol
O=v

T o ™M m g M
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7.2 Types de service de |'écran a cristaux
liquides

Avec |'écran a cristaux liquides, la commande dispose de
quatre types de service :

1. AUTOMATIQUE
2. AJUSTAGE

3. SAISIE

4. DIAGNOSTIC

Si le cavalier H est retiré, les boutons (+), (-) et (P) sont sans
fonction.
L'affichage écran reste fonctionnel.

Type de service 1 : AUTOMATIQUE
La porte sera fonctionnelle en service AUTOMATIQUE.

Ecran:
- Affichage de la fonction en cours
- Affichage de la panne éventuelle

Si en menu de saisie, le parametre « Auto-maintien » est
placé sur MOD2 ou MOD3, I'affichage écran passe du service
AUTOMATIQUE au service MANUEL.

Type de service 2 : AJUSTAGE
Les fins de course OUVERTURE / FERMETURE seront réglées
en service AJUSTAGE.

Avertissement !

En service AJUSTAGE, il n'y a pas de déconne-
xion quand les fins de course sont atteintes.
Un dépassement des fins de course peut
endommager la porte.

En service de SAISIE, il est possible d'effectuer un ajustage
précis.

Ecran:
- Affichage de la valeur de fin de course
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Type de service 3 : SAISIE
En service de SAISIE, les valeurs de différents paramétres
peuvent étre modifiées.

Ecran:
- Affichage du parametre sélectionné
- Affichage de la valeur réglée / Statut

Type de service 4 : DIAGNOSTIC
En service de DIAGNOSTIC, il est possible de consulter les
controles spécifiques a la porte.

Ecran:
- Affichage des contréles
- Affichage du statut de contréle
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Navigateur (uniquement avec I'écran LCD)
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9.1 Type de service Automatique

Affichage Description

SLLJJI/ORmAﬂQUE La porte se déplace en fin de course OUVERTURE*
?SJ&E@T'QUE La porte se déplace en fin de course FERMETURE
Qg;ggﬂ ATIQUE La porte se trouve en position intermédiaire

AUTOMATIQUE 0

REPOS La porte est en fin de course OUVERTURE

AUTOMATIQUE 0

REPOS La porte est en position OUVERTURE PARTIELLE (« fin de course primaire » en haut)

AUTOMATIQUE F

REPOS La porte est en fin de course FERMETURE

AUTOMATIQUE f

REPOS La porte est en position FERMETURE PARTIELLE (« fin de course primaire » en bas)

AUTOMATIQUE r

REPOS La porte est en position de déconnexion d'inversion du mouvement

*Lors du déplacement de la porte en OUVERTURE, la force actuelle appliquée sera affichée.
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9.2 Type de service Saisie

. L Réglages . P
Fonction Description glag Réglage d'usine
possibles
DEUTSCH Sélection du langage DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
NEDERLANDS
POLSKI
CESKY
ITALIANO
DUREE DU Contréle de la durée maximale d'un mouvement d'ouverture et de fermeture 1 — 250 Secondes 60 Secondes
MOUVE-
MENT
DUREE Aprés |'ouverture, la porte se déplace en fermeture apreés écoulement des valeurs 0— 600 Secondes 0=
D'OUVER- fDé9|¢esd 0 — fonctions imoulsi ) dans | Fermeture
TURE urée d'ouverture > 0 = fonctions impulsions uniquement dans le sens ; ;
d'OUVERTURE automatique Eteint
TEMPS Le feu clignote avant le mouvement de descente de la porte. 0 - 120 Secondes 0 = Eteint
D/AVERTISSE- Le temps d'avertissement réglé est actif uniquement si la durée d'ouverture > 0 ou si
MENT le service & impulsion radio est activé
DUREE Durée du repos a chaque changement de direction 0,1-2,0 Secondes 0,3 Secondes
DINVERSION (in 1/10 Secondes)
MOD1-3 MOD1 : au repos ETEINT MOD1 MOD1
REPOS MOD?2 : au repos ALLUME MOD2
FERMETURE ON: La durée d'ouverture sera interrompue aprés un passage par la cellule ON OFF
RAPIDE photoélectrique (I'installation ferme immédiatement). OFF
OFF : La durée d'ouverture se déroule normalement
RELAIS 1 Tous les 4 relais peuvent étre alloués a un mode a relais de 1-18 MOD1-MOD17 MOD6
MOD1:  Feux rouge quand le portail bouge et clignotant en préavertissement
MOD2:  Feux rouge clignotant quand le portail bouge et clignotant en
préavertissement
MOD3:  Feux rouge quand le portail bouge et en préavertissement
RELAIS 2 Le paramétre M1-3 REPOS prend effet sur ces MOD3 MOD1-MOD17 MOD7
MOD4 : Impulsion en ordre MONTEE
MOD5:  Signal de panne
MOD6 : Fin de course OUVERTURE
MOD7 : Fin de course FERMETURE
RELAIS 3 MODS : La fin de course OUVERTURE nie MOD1-MOD17 MOD1
MOD9:  Lafin de course FERMETURE nie
MOD10:  Fin de course primaire OUVERTURE
MOD11:  Fin de course primaire FERMETURE
MOD12:  Fin de course primaire FERMETURE jusqu'en fin de course FERMETURE
MOD13:  Fonction verrou magnétique
MOD14:  Frein
RELAIS 4 MOD15:  Frein inverse MOD1-MOD17 MOD14

MOD16:  pendant la durée d'ouverture, le frein reste ON
MOD17:  Le frein reste ON quand le portail est ouvert et en cas de changement de
direction (pour barre palpeuse, le frein ne compte pas)
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Fonction Description Regl.::tges Réglage d'usine
possibles
TEST ONDE ON: Test onde de choc actif ON OFF
DE CHOC OFF : Test onde de choc inactif OFF
Le test du commutateur onde de choc se fait en fin de course FERMETURE. Le contact
onde de choc doit alors étre briévement interrompu dés que la porte entre en contact
avec le sol.
OUVERTURE ON: Avertissement avant |'ouverture ON OFF
RETARDEE OFF : Ouverture immédiate OFF
AJUSTAGE Ajustage de la fin de course OUVERTURE 0-8190 4050
OUVERTURE
AJUSTAGE Ajustage de la fin de course FERMETURE 0-28190 3950
FERMETURE
DISPOSITIF Réglage du point de commutation avant la fin de course OUVERTURE (OUVERTURE 0-28190 4000
pEAN PARTIELLE
DE COURSE )
OUVERTURE
DISPOSITIF PRE- |  Réglage du point de commutation de interrupteur fin de course avant FERMETURE 0-8190 4000
FIN DE COURSE
FERMETURE
CHAMPS RE: Rotation a droite RE RE
MAGNE- Ll Rotation a gauche L
TIQUE
ROTATIF Ce réglage pourra uniqguement étre modifié en cas de montage spécial de la motori-
sation !
INVERS. Point de déconnexion du mouvement inversé avant atteinte de la fin de course 10-250 50
OFF FERMETURE
FORCE Pendant le mouvement d'ouverture, la force sera affichée sur I'écran. 0-999 0
Si le controle de la force est activée, il faut régler une valeur inférieure a la plus petite
valeur affichée lors du mouvement d'ouverture.
Plus la différence avec la plus petite valeur affichée est grande, moins sensiblement
réagira le contréle de la force.
Le controle de la puissance est uniquement activé si la valeur réglée est > 0.
AUTO- ON: Ajustage au sol ALLUME ON OFF
NIVEAU OFF : Ajustage au sol ETEINT OFF
AUTO- MOD1:  opération automatique MOD1 - MOD3 MOD1
MAINTIEN MOD2:  opération manuelle pour OUVERT + FERME
MOD3:  opération manuelle pour FERME Service automatique
ETE/ HIVER MOD1 : Bouton OUVERTURE PARTIELLE a la barrette X4 (9 + 10) MOD1 MOD1
MOD2:  Commutateur de sélection OUVERTURE PARTIELLE a la barrette X4 MOD2

9+ 10)
Si le commutateur de sélection est fermé, tous les ordres d'OUVERTURE vont vers
I'interrupteur fin de course avant OUVERTURE.
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9.3 Type de service DIAGNOSTIC

Affichage Signification Etat
INTERRUPTEUR FIN Fin de course OUVERTURE OFF: activé
DE COURSE OUVER- ON: non activé
TURE
INTERRUPTEUR FIN Fin de course FERMETURE OFF: activé
DE COURSE FERME- ON: non activé
TURE
BOUTON OUVERTURE Bouton OUVERTURE ON: activé
OFF: non activé
OUVERTURE PAR- Bouton OUVERTURE PARTIELLE (X4 / ON: activé
TIELLE 9+ 10) OFF: non activé
BOUTON FERMETURE Bouton FERMETURE ON: activé
OFF : non activé
Barre palpeuse Barre palpeuse ON: le systéme est fermé
OFF : le systéme est interrompu (panne)
IMPULSION Bouton impulsion ON: activé
OFF : non activé
MINUTERIE Minuterie hebdomadaire ON: activé
OFF: non activé
CELLULE PHOTO DE Cellule photoélectrique de passage ON: fermé
PASSAGE OFF : interrompu (panne)
CHAINE D'ARRET - Bouton d'arrét de la commande ON: fermé
- Systeme d'arrét de la motorisation OFF: interrompu (panne)

CYCLE

AWG

Compteur du nombre de cycles de la
porte

Encodeur de la valeur absolue

Affichage des cycles de la porte

Affichage de la valeur de la position de la porte
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Panne / signal de panne

Cause

Reméde

L'installation ne réagit pas

Aprés appui sur le bouton d'OUVERTURE, la
porte se déplace en fin de course FERMETURE
Aprés appui sur le bouton de FERMETURE, la
porte se déplace en fin de course OUVERTURE

ERROR FIN DE COURSE

ERROR DUREE DU MOUVEMENT

ERROR BARRE PALPEUSE

ERROR TEST ONDE DE CHOC

ERROR CHAMPS MAGNETIQUE ROTATIF

ERROR RS 485

ERROR FORCE

- Absence de tension

- Application incorrecte du champ magnétique
rotatif

- La porte se trouve en dehors des fins de
course

- Les fins de course ne sont pas encore
programmées

- Dépassement de la durée programmée du

mouvement

- La barre palpeuse ne fonctionne pas
correctement

- La barre palpeuse s'est déclenché

- En fin de course FERMETURE, le commutateur

DW ne se déclenche pas

- Un champ magnétique rotatif incorrect est

appliqué a la barrette X1

- Erreur de communication entre I'interrupteur

fin de course et la commande

- Le contréle de la force s'est déclenché

- Vérifier I'alimentation électrique de la motori-
sation et de la commande

- Vérifier le champ magnétique rotatif et créer
un champ magnétique de rotation a droite le
cas échéant

- Vérifier la programmation des fins de course
et effectuer un nouveau réglage le cas
échéant

- Vérifier le trajet de la porte
- Reprogrammer la durée du mouvement

- Controler la barre palpeuse et le cable spiralé

- Supprimer |'obstacle se trouvant dans la

trajectoire de la porte

- Controler le commutateur DW, le cable spiralé

et le profil

- Contrdler le réglage de la fin de course

FERMETURE

- Vérifier si un champ magnétique de rotation a

droite est appliqué

- Controler les branchements de cables et de

fiches

- Vérifier la facilité de la porte & bouger
- Régler & nouveau la valeur de la force

Apreés avoir éliminé la cause de la panne, il faut commuter la commande une fois hors tension !




Dimensions du boftier :

Hauteur de montage :

Alimentation par
L1,12,L3,N, PE:

Protection :

Propre consommation du
controle :

Tension de commande :

Entrées de commande:

Sorties de commande :

RS485A et B

Chaine de sécurité /
arrét d'urgence :

Entrée de sécurité :

Sorties de relais :

Gamme de température :

Humidité :
Vibrations :

Genre de protection :

Poids :

215x 275 x 190

verticalement au mur, au min. a une hauteur de
100 mm

400V, 50 / 60 Hz; puissance consommée
max. 2200 W - 3,2 A ; durée de mise en circuit 60%
pour une durée de mouvement max. de 120 s

10A K-charactéristique

max. 250 mA

24V DC, max. 250 mA; protégée par la protection de
semi-conducteurs remettant & zéro automatique pour
les sondes externes

24V DG, toutes les entrées sont a brancher
libre de potentiel, min. durée de signal pour entrée
d'instruction de commande >100 ms

24V DC, max. 250 mA

Seulement pour interrupteur fin de course
électronique. RS485 niveau, fermé avec 120 Q

Toutes les entrées sont absolument & brancher libres
de potentiel ; si la chaine de sécurité est interrompue,
un mouvement électrique de la commande n’est plus
possible, non plus en mode de service homme-mort

Pour réglettes de sécurité électriques avec
8,2 kQ, résistance terminale et pour systémes
optiques dynamiques

Si des charges inductives sont branchées

(par ex : d'autres relais et freins), elles doivent étre
équipées de mesures antiparasites correspondants
(diodes a roues libres, varistances, montage RC).
Contact de fermeture libre de potentiel;

min. 10 mA ; max. 230V AC/ 4A.

Les contacts une fois prisent pour circuit de puissance
ne peuvent plus brancher des mini courants

Opération:  -10°C ... +45°C
Stockage:  -25°C ... +70°C

a80% non-condensant

Montage peu vibrant, par ex. : a un mur maconné

IP 54

Environ 1,8 Kg

CHAMBERLAIN"
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Interrupteur de fin de course et chaine de Occupation des fils prise de courant EVA
sécurité motorisation (Encodeur de la valeur absolue)
Jonction d'interface électrique 5
5|8
9

4 Chaine de sécurité Entrée
5: RS 485 B

6: GND
7

8

9

RS485 A
Chaine de sécurité sortie
7..18V

A Prise de courant EVA
(Encodeur de la valeur absolue)
B: Borne a fiche EVA
(Encodeur de la valeur absolue)

Bornes a fiche EVA (Encodeur de la valeur absolue)
(7-12)

GAY C N D
C: Thermo-élément dans la motorisation
D: Commande manuelle de secours (manivelle de

secours or chaine de secours)
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1. Inhoudsopgave

Inhoudsopgave

Verklaring van de symbolen
Algemene veiligheidsinstructies
Productoverzicht

Ingebruikname

Programmering met de LED-module
Programmering met de LCD-monitor
Navigator (alleen LCD-monitor)
Functieoverzichten

Foutmelding en opheffing storing
Technische gegevens

Bijlage

S DY No e WwWwN -~

N = o

2. Verklaring van de symbolen

N — — —
N AN — O Ul W N NN

N N
NoWw

Kans op letsel!
De veiligheidsinstructies altijd opvolgen!

Kans op materiéle schade!
De veiligheidsinstructies altijd opvolgen!

Informatie

Bijzondere aanwijzingen

oD

Verwijzing naar andere informatiebronnen

2 — Deurbesturing CS 300 / Rev. 5.5

3. Algemene veiligheidsinstructies

Garantie

De garantie op goede werking en veiligheid geldt alleen
wanneer de waarschuwingen en veiligheidsinstructies in deze
gebruiksaanwijzing worden opgevolgd.

Voor persoonlijk letsel en materiéle schade voortvioeiende

uit het niet opvolgen van deze waarschuwingen en
veiligheidsinstructies aanvaardt Chamberlain GmbH geen
verantwoordelijkheid.

Juist gebruik
De CS 300-besturing is alleen bestemd voor het besturen van
deuren met digitale eindpositiesystemen.

Doelgroep

Alleen gekwalificeerde en gediplomeerde elektromonteurs

mogen de besturing aansluiten, programmeren en

onderhouden.

Gekwalificeerde en geschoolde elektromonteurs voldoen aan

de volgende eisen:

- ze bezitten kennis van de algemene en speciale veiligheids-
en ongevallen preventievoorschriften,

- ze bezitten kennis van de van toepassing zijnde
elektrotechnische voorschriften,

- ze hebben een opleiding gehad in het gebruik en het
onderhoud van de juiste veiligheidsuitrusting,

- ze Zijn in staat om gevaren in samenhang met
elektriciteit te onderkennen.

Instructies bij montage en aansluiting

- Voorafgaande aan werkzaamheden aan de elektrische
installatie moet deze van de stroomvoorziening worden
losgekoppeld. Tijdens de werkzaamheden moet worden
gezorgd dat de stroomvoorziening ook voortdurend
onderbroken blijft.

- De plaatselijke veiligheidsbepalingen moeten worden
opgevolgd.



Keuringsprincipes en voorschriften

Bij aansluiting, programmering en onderhoud moeten de
volgende voorschriften in acht worden genomen (zonder
aanspraak op volledigheid):

Bouwproductnormen

- EN 13241-1 (Producten zonder vuur of rookweerstandkara
kteristieken)

- EN 12445 (Gebruiksveiligheid van aangedreven deuren
- Beproevingsmethoden)

- EN 12453 (Gebruiksveiligheid van aangedreven deuren
- Eisen)

- EN 12978 (Veiligheidsvoorzieningen voor
automatisch werkende deuren en hekken - Eisen en
beproevingsmethoden)

EMV

- EN 50014-1 (Emissienorm huishoudelijke apparaten)

- EN 61000-3-2 (Limietwaarden voor de emissie van
harmonische stromen)

- EN 61000-3-3 (Limietwaarden voor spanningswisselingen,
spanningsschommelingen en flikkering in openbare
laagspanningsnetten)

- EN 61000-6-2 (Elektromagnetische compatibiliteit (EMV) -
Deel 6-2: Algemene normen - Immuniteit voor industriéle
omgevingen)

- EN 61000-6-3 (Elektromagnetische compatibiliteit (EMV)
- Deel 6-3: Algemene normen - Emissienormen voor
huishoudelijke, handels- en lichtindustriéle omgevingen)

Machinerichtlijnen

- EN 60204-1 (Veiligheid van machines - Elektrische uitrusting
van machines; deel 1: Algemene eisen)

- EN 12100-1 (Veiligheid van machines - Basisbegrippen,
algemene ontwerpbeginselen -
Deel 1: Basisterminologie, methodologie)

Laagspanning

- EN 60335-1 (Huishoudelijke en soortgelijke
elektrische toestellen - Veiligheid)

- EN 60335-2-103 (Bijzondere eisen voor poorten, deuren en
ramen)

Berufsgenossenschaft D (beroepsvereniging)

- BGR 232 (Richtlinien fir kraftbetétigte Fenster, Tiren und
Tore) (Duitse richtlijn voor aangedreven ramen, deuren en
poorten)

CHAMBERLAIN"
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4. Productoverzicht NL

4.1 Varianten

De volgende leveringsvarianten van de CS 300-besturing zijn

mogelijk:

- CS 300-besturing met LCD-monitor.

- CS 300-besturing met LCD-monitor in behuizing.

- CS 300-besturing met LED-module voor het instellen van
de deurpositie OPEN en de deurpositie DICHT (Er zijn geen
verdere instellingen mogelijk).

- CS 300-besturing zonder LED-module en zonder LCD-monitor
(Module of monitor zijn nodig voor de instellingen).

Alle genoemde varianten kunnen worden voorzien van een
opsteekbare weekschakelklok en radio-ontvanger.

De volgende leveringsvarianten van de behuizing zijn
mogelijk.

- Behuizing met 3-voudige toets CS

- Behuizing met 3-voudige toets KDT

- Behuizing met sleutelschakelaar AAN/UIT.

- Behuizing met hoofdschakelaar.

- Behuizing met noodstop.

De gebruiksaanwijzing beschrijft de aansluitmogelijkheden en
programmering van de varianten:

- CS 300-besturing met LED-printplaat.

- CS 300-besturing met opgestoken LED-displayprintplaat.

Deurbesturing CS 300 / Rev. 5.5 - 3
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4. Productoverzicht

4.2 Basisprintplaat CS 300
(met opgestoken LCD-display-monitor)

|
@ S )
|
/\ - T
L — ' —) 1000
: | 9ba
X5 — i  slod
201 || T 700
@d2 X8: i 44D 600
a3 || o Dl 509
@04 H b 4 0O|F
@05 — 300|H
@06 H N 2100
29 o o O 10
o
T I I I —) 1000
H6 i o 800
X11 O <128l 7009
= | X36000
(10 & : x6[[1] 5000
X1 0[g] | X13 4pQ|=
0 g g 2 3bdl
= S X718 26015
enpQ | Lo 3 100
@G\
90
=l@0B1
Liioos2
[©le
Q0
@0/ U
Q0
@qVv
OQ
@aw N D&
X2 0O
L300 Q|| X1 L
Zh6
0O
00 ©
L0l ==
L (L Ll
O wr | U'Pp

4 — Deurbesturing CS 300 / Rev. 5.5

Verklaring:

X1: Klemmenstrip
netaansluiting

X2: Klemmenstrip motor

X3:  Klemmenstrip
commandoapparatuur

X4: Klemmenstrip
veiligheidselementen

X5: Klemmenstrip relais

X6:  Aansluitstrip voor interne
AAN-UIT-schakelaar.

X7:  Aansluitstrip voor interne
3-voudige schakelaar

X8:  Opsteeksokkel voor
monitor (afgebeeld
zonder monitor)

X9:  Aansluitstrip voor
radio-ontvanger

X10:  Aansluitstrip voor
weekschakelklok

X11: Aansluitstrip voor digitaal
eindpositiesysteem

X12:  Stekkeraansluiting voor
extern e radio-ontvanger

X13:  Opsteeksokkel voor 3-vou-
dige-toets CS

H4:  Indicator toestand
veiligheidscontactlijst
(SKS) — brandt bij
functionerende SKS

H6:  Statusindicatie stopketen

— brandt bij gesloten stopke-
ten



Ingebruikname

Algemeen
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5.2 Aansluiting op het net

Waarschuwing!
Voor een onberispelijke werking moet aan de
volgende voorwaarden zijn voldaan:

- De deur is gemonteerd en klaar voor gebruik.

- De tandwielvertragingsmotor is gemonteerd
en klaar voor gebruik.

- De commando- en veiligheidsapparaten zijn
gemonteerd en klaar voor gebruik.

- De besturingsbehuizing met de CS 300-
besturing is gemonteerd.

Informatie:

Volg de instructies van de betreffende
fabrikanten op voor de montage van de
deur, de tandwielvertragingsmotor en de
commando- en veiligheidsapparaten.

Gevaar!

Voor het onberispelijk functioneren van de

besturing moet aan de volgende voorwaarden

Zijn voldaan:

- De netspanning moet overeenkomen met de
aanduiding op het typeplaatje.

- De netspanning moet met de spanning van
de aandrijving overeenstemmen.

- Bij draaistroom moet er een rechtsdraaiend
draaiveld zijn.

- Bij een vaste aansluiting moet een
meerpolige hoofdschakelaar worden
toegepast.

- Bij een draaistroomaansluiting mogen alleen
3-blokszekeringautomaten (10A) worden
toegepast.

Waarschuwing!

Voorafgaande aan het voor de eerste

keer inschakelen moet na voltooiing de
bekabeling worden gecontroleerd, of alle
motoraansluitingen aan besturings- en
motorzijde goed vast zitten. Alle besturingsspa
nningsingangen zijn galvanisch gescheiden van
de voeding.

Deurbesturing CS 300 / Rev. 5.5 - 5
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5. Ingebruikname

Gedetailleerd schakelschema en motor
(230 v/ 3-fasig)

Verklaring:

K1:  Schakelaar DICHT

K2:  Schakelaar OPEN

M1:  Motor

T1:  Transformator

X1: Klemmenstrip netaansluiting

X2:  Klemmenstrip motor

X11:  Aansluitstrip voor digitaal eindpositiesysteem
met veiligheidsschakeling (STOPKETTING)

Aansluiting:

[1 Digitaal eindpositiesysteem op de besturing
aansluiten.

[1 Besturing op het elektriciteitsnet aansluiten.

Besturing op de motor aansluiten

[1 Kabelgroepen moeten direct voor de desbetreffende klem
met een kabelbinder worden geborgd.

]

Informatie:
De technische gegevens zien pagina 23.

Xll
= [E g
E : = E
> 0 B T1
=) e
& =
K2 7
1o} [,> u)l i 230V/3Phase
o H = o~
- 7 o = <&
K1~ )%_
f
Gedetailleerd schakelschema en motor
(230 vV / 1-fasig)
0 .o T1
o) [
— T N
K2 - [>
o i :I_ 230V/1 Phase
i 3_ =4
K1~ o
Gedetailleerd schakelschema en motor
(400 V / 3-fasig)
Xll
-~ [E g
s > —
= o © T1
X2 o T«
K2 > 3: 400V/50Hz/
0 /,' © ] 3/N/PE
g ==
K1~ g_
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5.3 Aansluitschema van commando- en
veiligheidsapparaten

Via de klemmen X3, X4 en X5 kunnen de aanwezige
commando- en veiligheidsapparaten worden aangesloten.

Klemmenstrip X3

190 8 - Schakelaar DICHT
T~

? - Schakelaar impuls’

T~
655 8 - Schakelaar OPEN

T~
g' 8 - Schakelaar STOP
Z Noodsto

- p, kabelschakelaar, loop-

1 O I| deurcontact, intrekbeveiliging

Klemmenstrip X4
(voor optisch-elektrische veiligheidscontactlijst)

1000 _: - GEDEELTELIJK-OPEN?
9100

8100 ;vrt O 1 - Veiligheidscontactlijst
JACIS)||ye Y91 opTISCH

6 O +12V

500

4100 - Lichtrelais
:'23:| doorgang?

1 09|+ - 24V gelijkstroom /

250 mA*

" sequentiéle sturing

2 schakelaar of programmeerschakelaar

3 werkt in neerwaartse richting

*voor externe schakelapparaten
(Aansluiting op klemmen 1 en 2)

wt: wit
gr: groen
br: bruin

CHAMBERLAIN"
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Klemmenstrip X4
(voor veiligheidscontactlijst van 8,2 kOhm)

1000 - GEDEELTELIJK-OPEN?

oIS
0Q
O | - Veiligheidscontactlijst
O | 82 KOhm

8| I' - Lichtrelais doorgang?
O Q||| -
O Q|| +

prhmmwmw

- 24V gelijkstroom / 250 mA*

Klemmenstrip X4
(voor pneumatische veiligheidscontactlijst - DA:
- Een weerstand van 8,2 KOhm moet in serie
worden geschakeld
- Het invoerpunt SKS-TEST moet ingeschakeld worden)

1000~ - GEDEELTELIJK-OPEN?

9 Q| :I

8100

i

6 O Q)|szom f - Veiligheidscontactlijst

5 OI H

400 - Lichtrelais doorgang?
3o0—

2100Q) -

1 00|+ - 24V gelijkstroom / 250 mA?

Klemmenstrip X4
(voor 3-draad fotocel)

- Fotocel 3-draad

og|| |-
OOl aw

=W oo N5
O
9
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5. Ingebruikname

Klemmenstrip X5 Schakelaar OPEN / DICHT
(potentiaalvrij schakelcontact)
. 100 O|[F~_— - DICHT

_— Oi - Relais 1 9 O|
— llody2 800

_— |O 3 -Relais 2 7 O|
L——I@o4 600

_—l@Q5 -Relais3 500|~.1t  -open
L——|@O6 4o®]

@07 -Relhis4 300
L_ @08 2100 i

100

5.4 Aansluitvoorbeelden commando- en
veiligheidsapparaten (klem X3) Impulsschakelaar
(Sequentiéle sturing)
Schakelaar OPEN / STOP / DICHT

(6-aderige oplossing) 1000
T .
100® - Schakelaar DICHT 800 - Schakelaar impuls
9 0Q|I~~ 70Q|—
8100 600
- £
600 - Schakelaar OPEN 410
5 00|~ ;o@J
4 O| E - Schakelaar STOP ;O :I
3009 100
200 N
1100
Aansluiting:
[1 Aanwezige commando- en veiligheidsapparaten op de
Schakelaar OPEN / STOP / DICHT besturing aansluiten.

(4-aderige oplossing)

100 O||f~_—7 - Schakelaar DICHT
ol
oIS
oIS
o0
O —~"1 - Schakelaar OPEN

S - Schakelaar STOP

OO0
@O

prhmmwmm

O[O
0O
]
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6.1 Overzicht LED-module

Verklaring:
HI  H2  H3 O et
@) O == O
@ LED brandt
|§| |§| é LED knippert

6.2 Standen van de LED-module

De besturing beschikt met de LED-module over twee standen:
1. AUTOMATISCH
2. AFSTELLING

Py Informatie:

Via de LED's wordt aangegeven in welke stand de besturing zich bevindt.
1 - In de stand AUTOMATISCH knipperen er geen LED's.

- In de stand AFSTELLING knippert er ten minste één LED.

U kunt tussen de standen wisselen door op de knop P te drukken.

Stand 1: AUTOMATISCH
In de stand AUTOMATISCH is de deurinstallatie in gebruik.

LED-weergaven:

H1 H2 Toestand

) O De deur is geopend. De ingeprogrammeerde eindpositie OPEN is bereikt.
O @ De deur is gesloten. De ingeprogrammeerde eindpositie DICHT is bereikt.
O O De deur staat in een tussenstand. Er is geen eindpositie bereikt.

) @ De deur is via de eindpositie OPEN/DICHT in beweging gezet.
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Stand 2: AFSTELLING
In de stand AFSTELLING worden de eindposities OPEN/DICHT ingesteld.

Waarschuwing!
In de stand AFSTELLING wordt er niet uitgeschakeld bij het bereiken van de eindpositie.
Door het passeren van de eindpositie kan de deur beschadigd raken.

LED-weergaven:

H1 H2 Toestand

@ De eindpositie OPEN is in deze deurstand geprogrammeerd.

@ De eindpositie DICHT is in deze deurstand geprogrammeerd.

De eindposities DICHT en OPEN zijn in deze deurstand niet geprogrammeerd.

6.3 Instellen van de eindposities

Instellen in de eindpositie OPEN

[1 In de stand AFSTELLING omschakelen door op knop P te drukken.

[1 Deur naar de gewenste eindpositie OPEN bewegen door op knop (+) te drukken.
[1 Eindpositie opslaan door tegelijk op de knoppen (P) en (+) te drukken.

[ Naar de bedrijfsmodus AUTOMATISCH gaan door de toets (P) in te drukken.

Instellen in de eindpositie DICHT

[1 In de stand AFSTELLING omschakelen door op knop (P) te drukken.

[0 Deur naar de gewenste eindpositie DICHT bewegen door op knop (-) te drukken.
[1 Eindpositie opslaan door tegelijk op de knoppen (P) en (-) te drukken.

[0 Naar de bedrijfsmodus AUTOMATISCH gaan door de toets (P) in te drukken.




7. Programmering met de LCD-monitor

7.1 Overzicht LCD-monitor

H
|
4 | ma | | | D
A [ AUTOMATISCH 0 G
 RUSTSTAND 4 F

YU ©

©

C D E

\ |

Verklaring:

: Stand / diagnose-info
Parameter / diagnose-info
Knop (+)

Knop (-)

Knop (P)

Waarde / status

Waarde / status

Jumper

T ommo s =

7.2 Standen van de LCD-monitor

De besturing beschikt met de LED-module over vier standen:
1. AUTOMATISCH

2. AFSTELLING

3. INVOER

4. DIAGNOSE

Wanneer de jumper H wordt verwijderd, hebben de knoppen
(+), (-) en (P) geen functie.
De displayweergave functioneert nog wel.

CHAMBERLAIN"
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Stand 1: AUTOMATISCH
In de stand AUTOMATISCH is de deurinstallatie in gebruik.

Display:
- Weergave van de uitgevoerde functie
- Weergave van de mogelijke fouten

Wordt in het invoermenu de parameter ,Zelfhoudend contact”
op MOD?2 of MOD3 gezet, dan verandert de display-weergave
van AUTOMATISCH in HANDMATIG.

Stand 2: AFSTELLING
In de stand AFSTELLING worden de eindposities OPEN/DICHT
ingesteld.

Waarschuwing!

In de stand AFSTELLING wordt er niet uitge-
schakeld bij het bereiken van de eindpositie.
Door het passeren van de eindpositie kan de
deur beschadigd raken.

In de INVOER-stand kan er nauwkeurig worden afgesteld.

Display:
- Weergave van de eindpositiewaarde

Stand 3: INVOER
In de INVOER-stand kunnen de waarden van
verschillende parameters worden gewijzigd.

Display:
- Weergave van de geselecteerde parameter
- Weergave van de ingestelde waarde / status

Stand 4: DIAGNOSE
In de DIAGNOSE-stand kunnen deurspecifieke
controles worden uitgevoerd.

Display:

- Weergave van de controle
- Weergave van de controlestand

Deurbesturing CS 300 / Rev. 5.5 — 11
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Navigator (alleen LCD-monitor)

8.
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9.1 Stand AUTOMATISCH

Weergave Beschrijving
éggﬁmﬂm De deur beweegt naar de eindpositie OPEN*
'SALLJJ%ANATISCH De deur beweegt naar de eindpositie DICHT
Qgg%'?:l:g De deur staat in een tussenstand
:Bg%’\ﬁﬁngm 0 De deur staat in de eindpositie OPEN
éﬂg?g:ﬂgm 0 De deur staat in de positie GEDEELTELIJK-OPEN (,,voor-eindpositie” boven)
ﬁgg%'?,mém " De deur staat in de eindpositie DICHT
:Hg%l\#ﬂllgﬁ u De deur staat in de positie GEDEELTELIJK-DICHT (,,voor-eindpositie” beneden)
éﬂg?gﬁngm ' De deur staat in de achteruitschakelpositie
Informatie:

i

Indien in het invoermenu de parameter , Zelfhoudend contact“op MOD2 of MOD3 gezet wordt, dan verandert de
displayweergave van AUTOMATISCH in HANDMATIG.

Weergave Beschrijving

:mg,\,, OPEN De deur beweegt naar de eindpositie OPEN*
:mgm DICHT De deur beweegt naar de eindpositie DICHT
:GyTZTAND De deur staat in een tussenstand

* Wanneer de deur

OPEN gaat, wordt de uitgeoefende kracht weergegeven.




9.2 Stand INVOER
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Functie Beschriivin Instellings- Fabrieks-
ving mogelijkheden instelling
NEDER- Selectie van de taal van het menu DEUTSCH DEUTSCH
LANDS ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
NEDERLANDS
POLSKI
CESKY
ITALIANO
DUUR Bewaking van de maximale duur van een op-en-neerbeweging. De looptijd moet een 1 - 250 seconden 60 seconden
beetje groter dan de effectieve looptijd van de poort ingesteld worden.
TIJD OPEN Na het openen beweegt de deur na het verstrijken van de ingestelde waarde weer in 0 - 600 seconden 0 = automatisch
de richting DICHT. dichtgaan uit
Bij een instelling Opentijd > 0, genereert de impulsfunctie (X3 8/9) enkel bevelen in
richting OPEN.
WAARSCHW.V | Het verkeerslicht knippert voor de afgaande beweging van de poort voor de duur van 0 - 120 seconden 0= Uit
de voorafgaande waarschuwing, indien de automatische sluiting geactiveerd is of
tijdens het impulsbedrijf.
OMKEER Duur van de stilstand bij elke richtingsverandering 0,1-2,0 seconden 0,3 seconden
TiD (in 1/10 seconden)
M1-3 RUST MOD1: Relais is in ruststand (poortgesloten) UIT MOD1 MOD1
MOD2: Relais is in ruststand (poort gesloten) AAN MOD2
SNELDICHT ON: De opentijd wordt afgebroken en de poort sluit onmiddellijk wanneer de ON OFF
fotocel (X4 3/4) ingedrukt wordt. OFF

Deze functie is ook bij opentijd = 0 actief.

OFF: De openingstijd verloopt normaal
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. o Instellings- Fabrieks-

Functie Beschrijving " . .
mogelijkheden instelling

RELAIS 1 Aan alle 4 relais kan een relaismodus van 1 - 28 worden toegewezen. MOD1 - MOD28 MOD6

Op het rode verkeerslicht (modus 1 - 3) werkt de parameter M1-3 rust.
MOD1: (rood verkeerslicht 1)
Voorafgaande waarschuwing - knippert
Deurbeweging - brandt
MOD2: (rood verkeerslicht 2)
Voorafgaande waarschuwing - knippert
Deurbeweging - knippert
RELAIS 2 MOD3: (rood verkeerslicht 3) MOD1 - MOD28 MOD7
Voorafgaande waarschuwing — brandt
Deurbeweging — brandt
MOD4: Impulssignaal bij OPEN-bevel
MOD5: Storingsmelding
(voor stop- en foutmeldingen zie onder punt 10)
MOD6: Eindpositie OPEN
MOD7: Eindpositie DICHT
MODS8: Eindpositie OPEN genegeerd
RELAIS 3 MOD9: Eindpositie DICHT genegeerd MOD1 - MOD28 MOD1
MOD10:  Voor-eindpositie OPEN
MOD11:  Voor-eindpositie DICHT
MOD12:  Voor-eindpositie DICHT tot eindpositie DICHT
MOD13:  Magneetslotfunctie
MOD14:  Rem
MOD15:  Rem genegeerd
MOD16:  Rem blijft tijden open-tijd ON
MOD17:  SKS geactiveerd
RELAIS 4 MOD18:  (rood verkeerslicht 4) MOD1 - MOD28 MOD14
Voorafgaande waarschuwing — knippert
Deurweging - Uit
MOD19:  Eindstand OPEN tot eindstand OPEN
MOD20:  Activering overdrachtsysteem Opto
MOD21:  Test van de intrekbeveiliging voor opening (extra module nodig)
MOD22:  Test van de externe veiligheidsinrichtingen voor sluiting
(extra module nodig)
MOD23:  (groen verkeerslicht)
Eindstand OPEN - brandt
Voorafgaande waarschuwing - UIT
Deurbeweging - UIT
MOD24:  Condensatorschakeling voor 230V 1Ph aandrijvingen
MOD25:  Tuinlichtfunctie 2 min. na open-bevel
MOD26:  Activering overdrachtsysteem radio
MOD27:  Impulssignaal na bereiken van de eindstand OPEN
MOD28:  Relais UIT
DA-TEST ON: Drukastest is actief ON OFF
OFF: Drukastest is niet actief OFF
Het testen van de DA-schakelaar vindt plaats in de eindpositie DICHT. Daarbij moet
het DW-contact, wanneer de poort op de grond komt, kort ingedrukt worden.
VERTR.- ON: Voorafgaande waarschuwing, ook voor het openen ON OFF
OPEN OFF: Direct openen OFF
Alleen actief wanneer de parameter voorafgaande waarschuwing > 0 is.

FIIN-OP Fijnafstelling van de eindpositie OPEN 0-28190 (wordt na 4050
de instelling op de
geprogrammeerde
waarde gezet)

FIUN-DI Fijnafstelling van de eindpositie DICHT 0-28190 3950

V.ES-OP Instelling van het schakelpunt voor-eindstand OPEN / DEELS-OPEN 0-28190 4050
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Functie Beschriivin Instellings- Fabrieks-
Ving mogelijkheden instelling

V.ES-DI Instelling van het schakelpunt voor-eindschakelaar DICHT 0-8190 3950
DRAAI- MOD1: Standaard montage MOD1 MOD1
VELD (afrolrichting rechtsdraaien / stijgende AWG-waarden bij het open rijden) MOD2

MOD2: Speciale montage

(afrolrichting linksdraaiend / stijgende AWG-waarden bij het open rijden)

Deze instelling mag alleen bij een speciale montage van de aandrijving worden

gewijzigd!
ACHTERUIT Punt van de achteruituitschakeling voordat de eindpositie DICHT wordt bereikt. 10-250 50

Na overschrijding van het punt wordt bij activering van de schakellijst of van de

fotocel de poort gestopt, maar niet meer omgekeerd. De waarde mag maximaal 5 cm

boven de onderste eindstand liggen.
KRACHT Tijdens het openen wordt de uitgeoefende kracht in het display weergegeven. Bij een 0-999 10

geactiveerde krachtbewaking moet er een waarde worden ingesteld die kleiner is als

de kleinst weergegeven waarde tijdens het opengaan.

Hoe groter het verschil met de laagste weergeven waarde, des te ongevoeliger de

krachtbewaking reageert. De krachtbewaking is alleen geactiveerd wanneer de

ingestelde waarde > 0.
AUTO- ON: Bodemaanpassing AAN ON OFF
NIVEAU OFF: Bodemaanpassing UIT OFF
ZELFSTOP. MOD1: Automatisch bedrijf MOD1 - MOD3 MOD1

MOD2: Handbediening voor OPEN + DICHT

MOD3: Handbediening voor DICHT
Z0/WI Aansluiting op klemmenlijst X4 (9 + 10) MOD1 - MOD7 MOD1

MOD1: (SO/WI toets 1)
Wanneer de toets ingedrukt wordt, opent de poort tot in de tussenstand
deelOPEN.
Er vindt geen automatische sluiting plaats vanuit de stand deelOPEN.
MOD?2: (SO/W! keuzeschakelaar 1)
Gesloten: alle OPEN-bevelen leiden tot de stand deelOPEN.
Open: alle OPEN-bevelen leiden naar de stand OPEN.
Er vindt een automatische sluiting vanuit beide stands plaats.
MOD3: (SO/WI keuzeschakelaar 2)

Gesloten: alle OPEN-bevelen leiden tot de stand deelOPEN.
Open: alle OPEN-bevelen leiden tot de stand OPEN.
Er vindt een automatische sluiting alleen vanuit de stand deelOPEN
plaats.

MOD4: (SO/WI keuzeschakelaar 3)
Gesloten: alle OPEN-bevelen leiden tot de stand deelOPEN.
Open: alle OPEN-bevelen leiden tot de stand OPEN.

Er vindt een automatische sluiting alleen vanuit de stand OPEN plaats.
MODS5: (SO/WI toets 2)

Wanneer de toets ingedrukt wordt opent de poort tot in de tussenstand

deelOPEN. Er vindt een automatische sluiting plaats, ook vanuit de stand

deelOPEN.

MODE6: Automatische sluiting activering
Gesloten: geen automatische sluiting
Open: automatische sluiting is actief

MOD7: Externe ingang klok
De poort opent zodra het contact zich sluit en blijft in de stand OPEN tot
het contact zich opent. Daarna vindt een automatische sluiting plaats.
Deze functie kann door middel van de DICHT-toets afgebroken worden.

De poort rijdt DICHT.
MOD8: Keuzeschakelaar:  Openhouden/alarm
Gesloten: De deur beweegt naar de positie deel-OPEN en blijf

daar staan zolang het contact gesloten is.
Open: Normale functie




CHAMBERLAIN"

GRAROE
% Rmdieovemichten

Functie Beschriivin Instellings- Fabrieks-
Ving mogelijkheden instelling
FC-DICHT MOD1: Stop bij activering MOD 1 MOD 2
MOD2: Stop en omkering bij activering MOD 2
FC OPEN MOD1: De fotocel is niet actief MOD 1 MOD 1
MOD2: Bij activering van de fotocel tussen eindstand DICHT en vooreindschake- MOD 2
laar DICHT stopt de poort. Het rode verkeerslicht brandt. De vooreind-
schakelaar DICHT wordt automatisch op eindstand DICHT + 600 gelegd.
SKSVOOR MOD1: Geen functie MOD 1 MOD 1
MOD2: Voorlopende fotocel MOD 2
Uitleg bij de relaismodi:
A. Functies van het verkeerslicht
MOD Benaming Eindstand DICHT Eindstand OPEN Waarschuwing Werking van de
vooraf poort
MOD 1 Rood verkeerslicht 1 AAN /UIT * uir Knippert Brandt
MOD 2 Rood verkeerslicht 2 AAN JUIT * uir Knippert Knippert
MOD 3 Rood verkeerslicht 3 AAN/UIT * urr Brandt Brandt
MOD 18 Rood verkeerslicht 4 uir uir Knippert uir
MOD 23 Groen verkeerslicht uir Brandt V) uIr
* afhankelijk van parameter MOD1-3 RUST
B. Standmeldingen
MOD Benaming Opmerkingen
MOD 6 Eindstand OPEN Het relais sluit het contact wanneer de poort zich in de stand eindstand OPEN
bevindt.
MOD 7 Eindstand DICHT Het relais sluit het contact wanneer de poort zich in de stand eindstand DICHT
bevindt.
MOD 8 Niet eindstand OPEN Het relais sluit het contact wanneer de poort zich niet in de stand eindstand OPEN
bevindt.
MOD 9 Niet eindstand DICHT Het relais sluit het contact wanneer de poort zich niet in de stand eindstand DICHT
bevindt.
MOD 10 Voor-eindstand OPEN / DEEL OPEN Het relais sluit het contact wanneer de poort zich in de stand vooreindstand OPEN /
deel OPEN bevindt.
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MoD

Benaming

Opmerkingen

MOD 11

MOD 12

MOD 19

Voor-eindstand DICHT

Voor-eindstand DICHT tot eindstand DICHT

Voor-eindstand OPEN tot eindstand OPEN

C. Impulssignalen

MoD

Benaming

Het relais sluit het contact wanneer de poort zich in de stand vooreindstand DICHT
bevindt.

Het relais sluit het contact wanneer de poort zich tussen eindstand DICHT en voor-
eindstand DICHT bevindt.

Het relais sluit het contact wanneer de poort zich tussen eindstand OPEN en voor-
eindstand OPEN / deel OPEN bevindt.

Opmerkingen

MOD 4

MOD 27

Impuls bij OPEN-bevel

Impuls na bereiken van de eindstand OPEN

D. Remfuncties

Het relais sluit het contact gedurende 1 seconde wanneer de poort een OPEN-bevel
krijgt. Met deze impuls kan bijvoorbeeld een lichtaansturing gerealiseerd worden.

Het relais sluit het contact gedurende 2 seconden, wanneer de poort de stand
eindstand OPEN bereikt.
Met deze impuls kan bijvoorbeeld een volgende slagboom geopend worden.

MOD Benaming Opmerkingen

MOD 14 Rem Via het relais wordt het schakelcontact van de remgelijkrichter aangestuurd, om een
snellere remfunctie te realiseren. Het contact wordt gesloten en zo wordt de rem
verlucht zodra de poort zich beweegt (ruststroomrem).

MOD 15 Rem genegeerd Via het relais wordt het schakelcontact van de remgelijkrichter aangestuurd, om een
snellere remfunctie te realiseren. Het contact wordt geopend en zo wordt de rem
verlucht zodra de poort zich beweegt (werkstroomrem).

MOD 16 Rem blijft in opentijd ON Via het relais wordt het schakelcontact van de remgelijkrichter aangestuurd, om een

snellere remfunctie te realiseren. Het contact wordt gesloten en zo wordt de rem
verlucht zodra de poort zich beweegt (ruststroomrem). Om in de bovenste eindstand
een zachtere stilstand van de poort te bereiken wordt het schakelcontact in de stand
eindstand OPEN (OPENTIJD) niet geschakeld.
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E. Storingsmeldingen

MOD Benaming Opmerkingen

MOD 5 Storingsmelding Het relais sluit het contact wanneer er een stopbevel of een fout is. Alle fouten van
hoofdstuk 10 leiden tot de activering van het relais.

MOD 17 SKS geactiveerd Het relais opent het contact wanneer de veiligheidscontactlijst wordt ingedrukt.
Een fout van de veiligheidscontactlijst of een mislukte test wordt weergegeven via
MOD5.

F. Functies voor het externe toebehoor

MOD Benaming Opmerkingen

MOD 13 Magneetslotfunctie In de eindstand DICHT is het relais geopend. Indien een OPEN-bevel gegeven wordt,
sluit het relais en blijft zolang gesloten tot de eindstand DICHT opnieuw bereikt
wordt. Wordt een vertragingstijd voor het openen van het magneetslot benodigd
dan moet deze tijd via de parameters VERTR.OPEN en voorafgaande waarschuwing
verwezenlijkt worden.

MOD 20 Activering overdrachtsysteem Opto Voor elk AF-bevel wordt het overdrachtsysteem Opto geactiveerd en blijft voor de
duur van de sluiting actief.
Door de activering gebeurt een met ca. 0,5 seconde vertraagde daling.

MOD 21 Test van de intrekbeveiliging Het relais genereert een testsignaal wanneer de eindstand DICHT bereikt wordt, en
verwacht als reactie op het testsignaal een activering van de stopketen.

MOD 22 Test van de externe veiligheidsinrichtingen Het relais genereert een testsignaal wanneer de eindstand OPEN en verwacht als
reactie op het testsignaal een activering van de schakellijstingang.

MOD 24 Condensatorschakeling Bij elk rijdbevel wordt het relais ongeveer 1 seconde lang gesloten. Met behulp
van dit relais wordt een voor wisselstroomtoepassingen benodigde bijkomende
startcondensator bijgeschakeld, om een zekere aanloop van de motor te garanderen.

MOD 25 Tuinlichtfunctie Bij elk OP-bevel wordt het relais 2 minuten lang gesloten en kan zo gebruikt worden
voor de aansturing van een verlichting.

MOD 26 Activering overdrachtsysteem RADIO Voor elk AF-bevel wordt het overdrachtsysteem radio met een impuls geactiveerd.
De duur van de activering moet op het overdrachtsysteem ingesteld worden.
Door deze activering vindt een daling met een vertraging van ca. 0,5 seconde.

MOD 28 Relais UIT Het relais is altijd geopend.
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9.3 Stand DIAGNOSE

[

Weergave Betekenis Toestand
ES BOVEN Eindpositie OPEN OFF: Ingeschakeld

ON: Niet ingeschakeld
ES BENEDEN Eindpositie DICHT OFF: Ingeschakeld

ON: Niet ingeschakeld
OPEN-TOETS Knop OPEN ON: Ingeschakeld

OFF: Niet ingeschakeld
GED. OPEN Knop GEDEELTELIJK-OPEN ON: Ingeschakeld

(X479 +10) OFF: Niet ingeschakeld

DICHT-TOETS Knop DICHT ON: Ingeschakeld

OFF: Niet ingeschakeld
SKS Veiligheidscontactlijst ON: Systeem is gesloten

OFF: Systeem is onderbroken (storing)
IMPULS Impuls-knop ON: Ingeschakeld

OFF: Niet ingeschakeld
SCHAKELKLOK Weekschakelklok ON: Ingeschakeld

OFF: Niet ingeschakeld
FOTOCELBEW Lichtrelais ON: Gesloten

OFF: Onderbroken (storing)
STOPKETEN - Stopknop van de besturing ON: Gesloten

- Stopsysteem van de aandrijving OFF: Onderbroken (storing)

CYCLUS Teller deurcycli Weergave van het aantal deurcycli
AWG Absolute toerentalmeter Weergave van de deurpositiewaarde
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Storings- / foutmelding

Oorzaak

Opheffing

Installatie reageert niet

Deur beweegt bij het indrukken van de knop
OPEN naar de eindpositie DICHT Deur beweegt
bij het indrukken van de knop DICHT naar de
eindpositie OPEN

STOP

ERROR EINDPOS.

ERROR LOOPTIID

ERROR SKS

ERROR SKS-TEST

ERROR DR.-VELD

ERROR R$485

ERROR KRACHT

- Geen spanning aanwezig

- Draaiveld is verkeerd ingesteld

- De stopketen is onderbroken.
X31,2:
Noodstop. kabelschakelaar, loopdeurcontact,
intrekbeveiliging
X6 1,2:
Interne Aan-Uit schakelaar
X114.8:
Veiligheidscircuit aandrijving
X2 B1/B2:
Brug
X334
externe stoptoets
X71,2:
interne stoptoets

- De deur bevindt zich voorbij de eindposities

- De eindposities zijn nog niet geprogrammeerd

- De geprogrammeerde bewegingsduur is
overschreden

- Veiligheidscontactlijst vertoont storingen

- Veiligheidscontactlijst is ingeschakeld

- De DA-schakelaar wordt in de eindpositie
DICHT niet geactiveerd

- Op klem X1 bevindt zich een verkeerd
draaiveld

- Communicatiefout tussen eindschakelaar en
besturing

- De krachtbewaking is ingeschakeld

- Netspanning naar aandrijving en besturing
controleren

- Draaiveld controleren en eventueel draaiveld
naar rechts activeren

- Stopketen controleren en sluiten

- Programmering van de eindposities testen en
eventueel opnieuw instellen

- Baan van de deur testen
- Bewegingsduur opnieuw
programmeren

- Veiligheidscontactlijst en spiraalkabel
controleren

- Obstakel uit de baan van de deur verwijderen

- DA-schakelaar, spiraalkabel en Profi |
controleren

- Instelling van de eindpositie DICHT
controleren

- Zorgen dat er een rechts draaiveld aanwezig
is

- Kabel- en stekkerverbinding
controleren

- Loop van de deur controleren
- Krachtwaarde opnieuw instellen

Na het opheffen van de storingsoorzaak moet één keer de spanning van de besturing worden gehaald!




Afmetingen behuizing:

Montagehoogte:

Voeding via
L1,L2, L3, N, PE:

Zekering:

Eigenverbruik van de
besturing:

Stuurspanning:

Stuuringangen:

Besturingsuitgangen:

RS485Aen B

Veiligheidsketen /

Noodstop:

Ingang veiligheidscon-

tactlijst:

Relaisuitgangen:

Temperatuurbereik:

Luchtvochtigheid:

Vibraties:

Isolatieklasse:

Gewicht:

215x275x 190

verticaal aan de wand; minimaal een hoogte van
100 mm

400V, 50 / 60 Hz; opnamevermogen
max. 2200 W - 3,2 A; inschakelduur 60% bij een
duur van max. 120 s

10A K-karakteristiek
max. 250 mA

24V DC, max. 250 mA; gezekerd door zelfterug-
zettende Zekeringen voor externe sensortech-
nologie

24V DG, alle ingangen moeten potentiaalvrij
worden aangesloten, min. signaalduur voor
ingaand stuurcommando >100 ms

24V DC, max. 250 mA

alléén voor elektronische eindschakelaars.
RS485 niveau, afgesloten met 120 Q

Alle ingangen moeten per se potentiaalvrij

worden aangesloten; bij onderbreking van de
veiligheidscircuit is geen elektrische beweging
meer mogelijk, ook niet in de dodemansstand

voor elektrische veiligheidscontactlijsten met
8,2 kQ, afsluitweerstand voor dynamische
optische systemen

wanneer inductieve lasten worden geschakeld
(bijv. verdere relais of remmen), moeten deze
met dienovereenkomstige ontstoringsmaatrege-
len (vrijloopdiode, varistoren, weerstandconden-
satoren) worden uitgerust.

Arbeidscontact potentiaalvrij; mi. 10 mA; max.
230 V AC/ 4A

Contacten die één keer voor een contactver-
breking werden gebruikt, kunnen geen kleine
stromen meer schakelen.

Bedrijf: -10°C ... +45°C
Opslag: -25°C ... +70°C

t/m 80% niet condenserend

trillingsarme montage, bijv. op een gemetselde
wand

IP 65

ca. 1,8kg
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Eindschakelaar en veiligheidscircuit
aandrijving

Elektrische interface

A:
B:

AWG (Absolute toerentalmeter)-stekker
AWG (Absolute toerentalmeter)-steekklem

Verdeling van draden AWG
(Absolute toerentalmeter)-stekker

4|7
C]5(8
9

De getallen op de stekker zijn tegelijkertijd de adernummers:
Veiligheidscircuit ingang

RS 485-B

GND

RS485 A

Veiligheidscircuit uitgang

12V,

S AR A

AWG (Absolute toerentalmeter) -
steekklemmen (7-12)

C Thermo-element in aandrijving
D: Noodhandbediening
(noodzwengel of noodketting)
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12. Bijlage

Overzicht van de aansluitingen

Klemmenstrip X5

(potentiaalvrij schakelcontact) /4_—\\\
@0 1 -Relais 1 I
] @92
I:/— @O 3 -Relais2 X8
@94 X9
— @O 5  -Relais 3
I__ @0 6 © © ©
I:/— @O 7 -Relais 4
@98

>
=
o

A

X11

% N

N

OloDO00O
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0

0
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]
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Qg - 7 N O®
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L
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X4

Klemmenstrip X4
(voor optisch-elektrische veiligheidscontactlijst)

19?8?*3 - GEDEELTELIJK-OPEN?
8106 0V |- Veiligheidscontactlijst
710§ Sig | OPTISCH

@O§” +12V

500

4100 - Lichtrelais doorgang?
289

2100 -

109 - 24V gelijkstroom /

250 mA*

Klemmenstrip X4
(voor veiligheidscontactlijst van 8,2 kOhm)

\

1009 - GEDEELTELIJK-OPEN?

soel—J

800

70 ?

600 - Veiligheidscontactlijst

5] O ﬁzmmﬂ

40 - Lichtrelais doorgang?

i@ﬁﬁ

209l -

1 o9+ - 24V gelijkstroom /
250 mA*
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Klemmenstrip X4
(voor pneumatische veiligheidscontactlijst - DA)®

10

|

7\ %)
ANZANZANZ4

O[O|O|0[O
©

2802

= pojw s |aijor[Njoo o
&
@

X3

Klemmenstrip X3

(belegging)

1903 - Schakelaar DICHT

%3 - Schakelaar impuls’

g 3 - Schakelaar OPEN

iz - Schakelaar STOP

%E 7 E;t?gi?wzrkelaar,
loopdeurcontact,

intrekbeveiliging

Schakelaar OPEN / STOP / DICHT
(6-aderige oplossing)

10 - Schakelaar DICHT

g

/

()
|

@

- Schakelaar OPEN

%)
<

o

N
E - Schakelaar STOP
]

Ol0[0000|00I0|O
©

—pojw [ |orjor[Nfeo o

@9

|

*: - GEDEELTELIJK-OPEN?
@ - Veiligheidscontactlijst

- Lichtrelais doorgang?
+ - 24V gelijkstroom /

250 mA*

Schakelaar OPEN / STOP / DICHT
(4-aderige oplossing)

1009

=INojw [ oo [Noo [0
O
2)

X13

Impulsschakelaar
(Sequentiéle sturing)

1006

|_—_|- Schakelaar impuls

O
o
(Cl0|)2)e)e]

= Nojw [ oo [ Njoo o
OO0
@ )
|-

O
©
LT

- Schakelaar STOP

- Schakelaar OPEN

=N W
Qoo
\ \ U

- Schakelaar DICHT

Dekseltoets KDT
6 O+

5 ij - Schakelaar DICHT
X7 g g:j - Schakelaar OPEN
f gfﬁ - Schakelaar STOP

Schakelaar OPEN / DICHT

|

BRSNS
LT T

| >"]- DICHT

"1 OPEN

= Pojw [ oor[N[eo o]
OJ0|0O0[0]0[0[O

Interne AAN/UIT-schakelaar

X6 2 D7
1 o4+

Externe radio

X12 40—

— 3 0+——o
20 >
10 >

- Schakelaar OPEN
- Schakelaar impuls
-GND

-24VDC

@) ®”]

"] - Schakelaar DICHT

™~"1- Schakelaar OPEN
- Schakelaar STOP
sequentiéle sturing

schakelaar of programmeerschakelaar

werkt in neerwaartse richting

voor externe schakelapparaten

(Aansluiting op klemmen 1 en 2)

> - Een weerstand van 8,2 KOhm moet
in serie worden geschakeld

- Het invoerpunt SKS-TEST moet
ingeschakeld worden

1
2
3
4

wt: wit
gr: groen
br: bruin
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1. Obsah 3. Vseobecné bezpecnostni pokyny
1. Obsah 2 Zaruka

2. Vysvétleni symbol(i 2 Zéruka, vztahuijici se na funkci a bezpecnost, je platna pouze
3. Veobecné bezpecnostni pokyny 2 v pfipadé, Ze byly dodrZeny vystrazné a bezpecnostni pokyny,
4, Prehled produktu 3 uvedené v tomto navodu.

5. Uvedeni do provozu 5 Za Urazy a vécné Skody, které vznikly nedodrzenim téchto

6. Programovani s LED-modulem 9 vystraznych a bezpecnostnich pokyn Chamberlain GmbH

7. Programovani s LCD-monitorem 11 neruci.

8. Navigator (jen LCD-monitor) 12

9. Prehledy funkci 14

10.  Zobrazeni chyb a naprava 22 Pouziti v souladu s ucelem

11, Technické udaje 23 Rizeni CS 300 je ur¢eno vyhradné k ovladani dvefnich zafizeni
12, Prohlaseni o konformité vyrobku v ramci EU 23 s digitalnimi systémy koncovych poloh.

13. Dodatek 24

Cilova skupina

Pfipojovat a programovat fizeni a provadét na ném udrzbu

smi pouze kvalifikovany zaskoleny elektrika.

Kvalifikovany a zaskoleny elektrikar splfiuje nasledujici

poZadavky:

- Znalost v3eobecnych a specialnich bezpecnostnich predpis(
a predpisd k ochrané zdravi a bezpec¢nosti pfi praci,

- znalost dotcenych elektrotechnickych pfedpisd,

- vzdélani v pouzivani a pédi o pfislusné bezpecnostni
vybaven,

- zpUsobilost a zkudenosti v souvislosti s elektfinou.

2. Vysvétleni symboli

Nebezpeci urazu!

Bezpecnostni pokyny je nutno bezpodminecné

dodrZovat! Pokyny pro montaz a pfipojeni

- Pfed pracemi na elektrické ¢asti musi byt zafizeni odpojeno
od pfivodu elektrické energie. BEhem praci musi byt
bezpeclné zajisténo, Ze pfivod elektrické energie zlstane

Varovani pred vécnymi skodami! odpojeny.

Bezpecnostni pokyny je nutno bezpodminecné - Platné mistni pfedpisy musi byt dodrZeny.

dodrZovat!

Informace

2viastni pokyny

NEBO

odkaz na jiné informacni zdroje
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Zkusebni podklady a predpisy
Pfi pfipojeni, programovani a (drzbé se musi dodrZovat
nasledujici pfedpisy (bez naroku na kompletnost).

Konstrukéni normy produktu

- EN 13241-1 (Produkty bez ochrannych vlastnosti proti
poZaru a koufu)

- EN 12445 (Provozni bezpe¢nost mechanicky ovladanych
bran - zkusebni proces)

- EN 12453 (Provozni bezpecnost mechanicky ovladanych
bran — pozadavky)

- EN 12978 (Bezpecnostna zafizeni pro mechanicky ovlddané
brany — PoZadavky a zkuSebni proces)

EMV (Elektromagneticka snasenlivost)

- EN 55014-1 (Vysilani rusicich signall domdacimi spotfebici)

- EN 61000-3-2 (Zpétné plisobeni v zasobovacich sitich —
vy$si harmonické oscilace)

- EN 61000-3-3 (Zpétné plisobeni v zasobovacich sitich —
kolisani napétf)

- EN 61000-6-2 (Elektromagneticka snasenlivost - dil 6-2:
zakladni odborné normy - odolnost proti ruseni - obor
priimyslu)

- EN 61000-6-3 (Elektromagneticka snasenlivost - dil 6-3:
zakladni odborné normy - vysilani rusicich signald - obytna
z6na, obchodni a podnikatelska oblast, drobné podniky)

Smérnice o strojich

- EN 60204-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni, elektricka
vybava strojnich zafizeni; dil 1: vSeobecné poZadavky)

- EN 12100-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni - zakladni pojmy,
hlavni konstrukéni zasady; dil 1: zékladni terminologie,
metodologie)

Nizké napéti

- EN 60335-1 (Bezpecnost elektrickych zafizeni domacich
spotfebicll a pro podobné dcely)

- EN 60335-2-103 (Zvlastni pozadavky na pohony pro brany,
dvefe a okna)

Profesni zdruzeni D
- BGR 232 (Smérnice pro mechanicky ovladana okna, dvefe a
brany)

CHAMBERLAIN"
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4. Prehled produktu CZ
4.1 \Varianty

Jsou mozZné nasledujici varianty dodani fizeni CS 300:
- fizeni CS 300 s LCD-monitorem
- fizeni CS 300 s LCD-monitorem v pouzdru
- fizeni CS 300 s LED-modulem pro nastaveni
pozice dvefi OTEVRENO a ZAVRENO
(jind nastaveni nejsou mozna).
- fizeni CS 300 bez LED-modulu a bez LCD-monitoru
(Modul nebo monitor jsou nezbytné pro nastavent)

V3echny uvedené varianty mohou byt vybaveny zasuvnymi
tydennimi spinacimi hodinami a zasuvnym (radiovym)
pfijimacem.

Jsou mozné nasledujici varianty dodani pouzdra.
- pouzdro s trojnasobnym spinacem CS

- pouzdro s trojnasobnym spinacem KDT

- pouzdro s klicovym pfepinaem ZAP/VYP

- pouzdro s hlavnim vypinacem

- pouzdro s nouzovym vypinacem

Provozni navod popisuje moznosti pfipojeni a programovani
variant:

- fizeni CS 300 s LED-deskou

- fizeni CS 300 se zapojenou deskou LCD-displeje

Rizeni dvefi CS 300/ Rev. 5.5 - 3
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4. Prehled produktu

4.2 Zakladni deska CS 300
(se zapojenym LCD-monitorem)
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Vysvétlivky:

X1: svorkovnice sitové pfipojky

X2: svorkovnice motoru

X3:  svorkovnice ovladacich prvki

X4:  svorkovnice bezpecnostnich
prvkd

X5: svorkovnice relé

X6:  zastrekova lista interniho
spinace ZAP-VYP

X7:  zéstrckova lista interniho
trojitého tlacitka

X8:  patice monitoru
(pod monitorem)

X9:  zastrekova lista
radiopfijimace

X10:  zastrckova lista tydennich
spinacich hodin

X11: zastrckova lista digitalniho
systému koncovych poloh

X12:  zasuvka externiho
radiopfijimace

X13: kabelovy konektor pro
trojnasobny spinac CS

H4:  stavovy indikator ochrana
zaviracich hran
(OZH) — sviti pfi
fungujici OZH

H6:  indikétor stavu stop okruhu

— sviti pfi uzavieném stop
okruhu
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5.1 Vseobecné

Varovani!

Aby byla zajisténa bezvadna funkce, musi byt

spinény nasledujici body:

- dvere jsou namontovdny a funkcni.

- motor pohonu je namontovén a funkcni,

- ovlddaci prvky a bezpecnostni pfistroje jsou
namontovany a funkcni.

- fidlici skfini s fizenim CS 300 je namontovana.

5.2 Sitova pripojka

o

Informace:

Pro montaZ dveri, motoru jejich pohonu,
ovlddacich prvki a bezpecnostnich pristroji je
nutné fidit se pokyny pfislusného vyrobce.

Nebezpeci!

Aby byla zajisténa funkce rizeni, musi byt

splnény nasledujici body:

- sitové napéti musi odpovidat hodnotdm,
uvedenym na typovém stitku pfistroje.

- Sitové napéti musf souhlasit s napétim
pohonu.

- u tiffézového motorového proudu musi byt
tocivé pole pravotoCivé.

- na pevné pfipojce musi byt nainstalovan
hlavni vypinac s vypnutim vsech pdld.

- u tfifazové pfipojky smi byt pouZit pouze
trojity jistic (10A).

Varovani!

Pred prvnim zapnutim oviaddni se po
kompletaci kabeldZe musi zkontrolovat,
zda jsou vSechny pfipojky motoru na strané
ovlddani a motoru utaZené. Vsechny vstupy
oviddaciho napéti jsou galvanicky oddélené
od napdjeni.
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5. Uvedeni do provozu

Detailni schéma sitové pripojky a motoru Vysvétlivky:
(230 V / 3 fazové)
K1:  styka¢ ZAVRENO
K2:  styka¢ OTEVRENO
X11 M1:  motor
[l g T1:  transformator
M1 o]
. g X1:  svorkovnice sitové pfipojky
?:“ X§2 | s g i X2: svorkovnice motoru
=2 X11: svorkovnice digitalniho systému koncovych poloh s
0 % e I i 230V13Phase bezpecnostnim okruhem (STOP RETEZEC)
s g NN
She b
—— Pfipojeni:
[l Digitalni systém koncovych poloh pfipojte k fizeni.
[1 Pfipojte fizeni k elektrické siti.
[1 Pfipojte fizeni k motoru.
Detailni schéma sitové pripojky a motoru [l Skupiny kabelll zajistéte hned u pfislusné svorky kabelovou
(230V / 1 fazové) spojkou.
Informace:
g Technické Udaje viz strana 23.
re) 0 :
K2 [>
0 /,' © q_ 230V/1 Phase
g Z7
K1~ g_
Detailni schéma sitové pripojky a motoru
(400V / 3 fazové)
X11
o | |E X
= > —
S| 0 .o T1
?:: X2 for) ' <
F[} z 400V/50Hz/
0 H) ] 3/N/PE
i i <7
She 1
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5.3 Usporadani vyvodi ovladacich a
bezpecnostnich pfistroj

Pomoci svorek X3, X4 a X5 je moZné pfipojit nainstalované
ovladaci a bezpecnostni pfistroje.

Svorkovnice X3

1000 | -ttt ZAVRIT

9 O T~

80O —4| - tlacitko impuls!

/ O T~

6100 ] -t OTEVRIT

4 O (] -tacitosiop

3009

;,, - nouzové vypnuti, spina¢ uvolnéni
1 O :| lana, kontakt prokluzu dvefi,

vstupni pojistka

Svorkovnice X4
(pro optoelektronické ochrana zaviracich hran)

1000 —/_—I - CASTECNE - OTEVRIT?
9100

80O w o | - ochrana zaviracich hran
7100 E: Sig | OPTO

6 O +12V

500

4100 I‘ - projizdéni svételné zavory?
3 O

210 -

1 00|+ - 24V DC / 250 mA*

! sekvencni fizeni

2 tlacitko nebo pfepinac

3 (i¢inkuje sestupné

4 pro externi spinaci pfistroje
(pfipojeni na svorku 1 a 2)

wt: bila
gr: zelena
br: hnéda
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Svorkovnice X4
(pro 8,2 kOhm ochrana zaviracich hran)

1000

0O

_: - CASTECNE - OTEVRIT?

0O

0O

OO

0S|

- ochrana zaviracich hran

:| 8,2 KOhm ﬂ

OO

0S|

- projizdéni svételné zavory?

Hthmmwmm

oIS

O Q||

|

- 24V DC/ 250 mA*

Svorkovnice X4

(pro pneumatické ochrana zaviracich hran— tlakové hfidele :
- odpor 8,2 KOhm musi byt zapojen sériové

- Vstupni bod SCS-TEST musi byt sepnut)

Q]

- CASTECNE - OTEVRIT?

OO

B

00|

oS

0O

- ochrana zaviracich hran

oIS

OQ)

- projizdéni svételné zavory?

=W oo N5

L

oIS
oIS
oIS

- 24V DC/ 250 mA*

Svorkovnice X4
(pro svételnou zavoru se 3 vodici)

10

O]

OO

00|

0|

oIS

oIS

OQ)

olS)

o Q||

prhmmwmm

oIS

GND

- svételna zavora se tfemi vodici

24V
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5. Uvedeni do provozu

Svorkovnice X5
(izolované spinaci kontakty)

-Ol -relé 1
E’QE
/_|03 -relé 2
=
_——1@0 5 -rele3
=

@QQ| 7 -relé4
o

@O 8

5.4 Usporadani vyvodi ovladacich a
bezpecnostnich pristroji (svorky X3)

Tla¢itko OTEVRIT / STOP / ZAVRIT
(6 - vodicové feseni)

8| N - tlatitko ZAVRIT

0|
00|

8| N - tlacitko OTEVRIT

oIS o

O E tlacitko STOP
O N
O

=W oo N5

Tlacitko OTEVRIT / STOP / ZAVRIT
(4 - vodicové feseni)

OO~ - tlatitko ZAVRIT
O
O
O
O
O O~ - tlacitko OTEVRIT
S - tlacitko STOP

OO0
@O

= N|w| B olov [N w5

O[O
0O
]
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Kli¢ovy prepina¢ OTEVRIT/ZAVRIT

OO~  -zaviir
oIS
oIS
<
oQ
OO~  -OoreviiT
oS
Oz
O Q||

sl

@
[]

—ojw oo N[ o5
@

@

Impulsni tlacitko
(sekvencni fizenf)

1009
oS

8| ] - taitko impuls

OlO

OO0
000

prhmmwmm

Pripojeni:
[1 Instalované ovladaci a bezpecnostni pfistroje pfipojte k
fizeni.
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6.1 Prehled LED-modulu

Vysvétleni:

H  H2  H3 O  L1ep zhasnuta
O O > O
32 @ LDt
Eop LED blika

+ -
(o] [9] (o]

6.2 Provozni rezimy LED-modulu

Rizent disponuje s LED-modulem dvéma provoznimi rezimy:
1. AUTOMATIKA

2. NASTAVENI
Py Informace:
Provozni reZim, ve kterém se fizeni nachdzi, je indikovan pomoci LED.
1 - v provoznim reZimu AUTOMATIKA Zadna LED neblika.

- v provoznim rezimu NASTAVENI blika nejméné jedna LED.
Stisknutim tlacitka P je moZné piepinat mezi provoznimi reZimy.

Provozni rezim 1: AUTOMAT
V provoznim rezimu AUTOMAT se dvefe provozuji.

LED - indikatory:

H1 H2 Stav

Dvefe jsou oteviené. Bylo dosazeno naprogramované koncové polohy OTEVRENO.

Dvefe jsou zaviené. Bylo dosaZzeno naprogramované koncové polohy ZAVRENO.

Dvefe stoji v mezipoloze. Nebylo dosaZeno Zadné z koncovych poloh.

@ O O e
@ O @ O

Dvefmi bylo pohybovéano pres koncové polohy ZAVRENO/OTEVRENO.
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Provozni rezim 2: NASTAVENI
V provoznim rezimu NASTAVENI se nastavuiji koncové polohy OTEVRENO/ZAVRENO.

Varovani!
V provoznim reZzimu NASTAVOVANI nedochézi k vypindni pii dosaZeni koncové polohy.
Prejetim koncové polohy NASTAVENI byt dvere poskozeny.

LED - indikatory

H1 H2 Stav

@ Koncové poloha OTEVRENO je naprogramovéna v této poloze dvefi.

@ Koncové poloha ZAVRENO je naprogramovana v této poloze dvef.

Koncové polohy ZAVRENO a OTEVRENO nejsou v této poloze dvefi naprogramovany.

6.3 Nastaveni koncovych poloh

Nastaveni koncové polohy OTEVRENO

P¥epnéte do provozniho rezimu NASTAVOVANI stisknutim tlacitka (P).

] Dvefmi najedte mackanim tlacitka (+) do pozadované koncové polohy OTEVRENO.
[1 Koncovou polohu uloZte stisknutim tlacitka P a dodatecnym stisknutim tlacitka (+).
[1 Pfechod do druhu provozu AUTOMATIKA stiskem klavesy (P).

-

Nastaveni koncové polohy ZAVRENO

Pfepnéte do provozniho rezimu NASTAVOVANI stisknutim tlacitka (P).

] Dvefmi najedte mackanim tlacitka (-) do poZadované koncové polohy ZAVRENO.

[1 Koncovou polohu uloZte stisknutim tlacitka (P) a dodatecnym stisknutim tlacitka (-).
[ Pfechod do druhu provozu AUTOMATIKA stiskem klavesy (P).

O




7. Programovani s LCD-monitorem

7.1 Piehled LCD-monitoru

A [ AUTOMATIKA 0

POHOTOVOST

YU ©

©

C D E

\ |

Vysvétlivky:

: provozni rezim / diagnostické informace
parametry / diagnostické informace
tlacitko (+)

tlacitko (-)

tlacitko (P)

hodnota / stav

hodnota / stav

Jumper

T ommo s =

7.2 Provozni rezimy LCD-monitoru

Rizeni disponuje s LCD-monitorem ¢tyfmi provoznimi rezimy:
1. AUTOMATIKA

2. NASTAVENI

3. ZADANI

4. DIAGNOSTIKA

Pokud je vytaZen jumper H, jsou tlacitka (+), (-) a (P)
nefunkéni.
Zobrazovani na displeji funguje dal.
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Provozni rezim 1: AUTOMATIKA
V provoznim rezimu AUTOMATIKA se dvefe provozuji.

Displej:
- zobrazuje provadénou funkci
- zobrazeni mozné chyby

Nastavi-li se v zaddvacim menu parametr ,samodrzné
spojeni” na MOD2 nebo MOD3, pfejde zobrazeni na displeji z
AUTOMATIKA na MANUAL.

Provozni rezim 2: NASTAVENI
V provoznim rezimu NASTAVENI se nastavuji koncové polohy
OTEVRENO/ZAVRENO.

Varovani!

V provoznim reZimu NASTAVENI nedochazi k
vypindni pfi dosaZeni koncové polohy.
Prejetim koncové polohy mohou byt dvere
poskozeny.

Jemné nastaveni je mozné provadét v provoznim rezimu
ZADANI.

Displej:
- zobrazeni hodnoty koncové polohy

Provozni rezim 3: ZADANI
V provoznim rezimu ZADANI je mozné ménit hodnoty rliznych
parametrd.

Displej:
- zobrazeni zvoleného parametru
- zobrazeni nastavené hodnoty / stavu

Provozni rezim 4: DIAGNOZA
V provoznim reZzimu DIAGNOZA mohou byt snimany kontroly,
specifické pro dvefe.

Displej:

- zobrazeni kontroly
- zobrazeni stavu kontroly

Rizeni dvefi CS 300 / Rev. 5.5 — 11
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9.1 Provozni rezim AUTOMAT

Zobrazeni Popis
AUTOMATIKA _ Y N
FAZE OTEVIRAN| Dvefe jedou do polohy OTEVRENO
AUTOMATIKA .
FAZE ZAVIRANI Dvere jedou do polohy ZAVRENO
AUTOMATIKA Dvefe stoji v mezipoloz
POHOTOVOST ere stoji v mezipoloze
AUTOMATIKA 0 P . X
POHOTOVOST Dvef'e stoji v koncové poloze OTEVRENO
AUTOMATIKA 0 Y " . u .
POHOTOVOST Dvefe stoji v poloze CASTECNE-OTEVRENO (, pfedkoncové poloha” nahofe)
AUTOMATIKA U . " . ¥
POHOTOVOST Dvefe stojf v koncové poloze ZAVRENO
AUTOMATIKA u P . . "
POHOTOVOST Dvefe stoji v poloze CASTECNE-ZAVRENO (, predkoncové poloha” dole)
AUTOMATIKA ' Dvefe stoji v poloze reverzniho vypnuti
POHOTOVOST vere stojl v poloze reverznino vypnut
Py Informace:
1 Pokud je ve vstupnim menu nastaven parametr ,,samodrZeni“na MOD2 nebo MOD3, zméni se zobrazeni na displeji z
AUTOMATIKA na MANUAL.
Zobrazeni Popis
MANUAL L .
MANUAL NAHORU Dvefe jedou do polohy OTEVRENO
MANUAL

MANUALNE DOLU Dvefe jedou do polohy ZAVRENO

MANUAL

POHOTOVOST Dvefe stoji v mezipoloze

*Béhem jizdy dvefi OTEVIRANI je zobrazovéna pravé vynakladana sila.




9.2 Provozni rezim zadavani
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Funkce Popis MozZné nastaveni Tovarni .
nastaveni
DEUTSCH Volba jazyka menu DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
NEDERLANDS
POLSKI
CESKY
ITALIANO
DOBA Hlidani maximalni doby chodu jednoho oteviraciho a zaviraciho pohybu. Doba chodu 1 - 250 sekund 60 sekund
CHODU musi byt nastavena o néco delsi, nez je efektivni doba chodu vrat.
DOBA Po otevtenf jedou dvefe po uplynuti nastavené hodnoty ve sméru ZAVRIT. 0 - 600 sekund 0=
OTEVR. Pfi nastaveni doby otevieni > 0 vygeneruje impulsni funkce (X3 8/9) pouze piikazy ve automatické pfijeti
sméru NAHORU. vypnuto
PREDB. Semafor blika pred pohybem vrat doli po dobu pfedbézného varovani, pokud je 0- 120 sekund 0=Vyp
VARO aktivovano automatické zavirani, nebo pfi impulsnim provozu.
DOBA Klidovy stav pfi kazdé zméné sméru. 0,1-2,0 sekund 0,3 sekund
REVERZ. (po 1/10 sekund)
M1-3 KLID MOD1: relé je v klidovém stavu (zavfena vrata) VYP MOD1 MOD1
MOD2: relé je v klidovém stavu (zavfena vrata) ZAP MOD2
RYCHLE ON: Doba otevieni se ukondi a vrata se okamZité zaviraji poté, co sepnula ON OFF
ZAV. svételna zavora (X4 3/4). OFF

Tato funkce je aktivni také pfi dobé otevfeni = 0.

OFF: Doba otevieni bézi normalné.
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Funkce Popis MozZné nastaveni Tovarni .
nastaveni
RELE 1 Vsem 4 relé Ize prifadit jeden rezim relé z 1 - 28. MOD1 - MOD28 MOD6
Na cerveny semafor (méd 1 - 3) pdsobi parametr M1-3 klid.
RELE 2 MOD1 - MOD28 MOD7
MODT: (Cerveny semafor 1)
RELE 3 predbézna vystraha - blika MOD1 - MOD28 MOD1
chod vrat - svitf
RELE 4 MOD2: (Cerveny semafor 2) MOD1 - MOD28 MOD14
predbézna vystraha - blika
chod vrat - blika
MOD3: (Cerveny semafor 3)
predbézna vystraha - sviti
chod vrat - svitf
MOD4: impulsovy signal pfi pfikazu NAHORU
MODS5: poruchové hlaseni
(stop-hlaseni a chybova hlaseni viz pod bodem 10)
MODE6: koncova poloha OTEV
MOD7: koncova poloha ZAV
MODS8: koncova poloha OTEV negovana
MOD9: koncova poloha ZAV negovana
MOD10:  pred - koncova poloha OTEV
MOD11:  pred - koncova poloha ZAV
MOD12:  pred - koncova poloha ZAV az koncova poloha ZAV
MOD13:  funkce magnetického zamku
MOD14:  brzda
MOD15:  brzda negovana
MOD16:  brzda zlistava v otevieném case ON
MOD17:  OCHRANA ZAV. HRAN sepnuto
MOD18:  (Cerveny semafor 4)
predbézna vystraha - blika
chod vrat - vypnuto
MOD19:  predbé?na koncova poloha NAHORE a7 koncova poloha NAHORE
MOD20:  aktivace pfenosového systému Opto
MOD21:  test pojistky proti vtazeni pfed oteviranim (nutny pfidavny modul)
MOD22:  test externich bezpecnostnich zafizeni pred zaviranim
(nutny pfidavny modul)
MOD23:  (zeleny semafor)
koncova poloha NAHORE - sviti
predbézna vystraha - VYP
chod vrat - VYP
MOD24:  kondenzatorovy obvod pro 230V 1Ph pohony
MOD25:  funkce osvétleni dvora 2 min. po pfikazu nahoru
MOD26:  aktivace prenosového bezdratového systému
MOD27:  impulsni signal po dosaZeni koncové polohy NAHORE
MOD28:  relé VYP
TEST SCS ON: test tlakové hridele je aktivni ON OFF
OFF: test tlakové hfidele je neaktivni OFF
Test tlakové hiidelespinace probiha v koncové poloze ZAVRENO. Pfitom musi byt DW
pi dosednuti vrat na podlahu krétce sepnut.
ZPOZD ON: PredbéZna vystraha také pfed otevfenim ON OFF
NAHORU OFF: OkamZité otevfenf OFF
Aktivni pouze tehdy, pokud je parametr ¢asu predbézné vystrahy > 0.
J.NAHORU Jemné nastaveni koncové polohy OTEVRENO 0—8190 (po sefizeni 4050
se nastavi na hodnotu
vV programu)
J.DOLU Jemné nastaveni koncové polohy ZAVRENO 0-8190 3950
S. PRED KS Nastaveni bodu sepnuti pfedb&zné koncové polohy NAHORE / CAST. OTEVRENO 0-8190 4050

OTEV
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Funkce Popis MozZné nastaveni Tovarni .
nastaveni
S.PRED KS Nastaveni bodu sepnuti pfedkoncové polohy ZAVRENO (CASTECNE ZAVRENO) 0-8190 3950
ZAV
SMER MOD1: standardni montaz MOD1 MOD1
(smér odvijeni doprava / stoupajici AWG hodnoty pfi otevirani) MOD2
MOD2: specialni montaz
(smér odvijeni doleva / stoupajici AWG hodnoty pfi otevirani)

Toto nastaveni se smi ménit jen u zvlastni montéze pohonu!
REVERZ. Bod reverzniho vypnuti nez je dosazeno koncové polohy ZAVRENO. 10-250 50
VYP Po prekroceni tohoto bodu se pfi sepnuti kabelového konektoru nebo svételné zavory

vrata zastavi, ale neprovedou reverzni chod. Tato hodnota smi byt maximélné 5 cm

nad dolni koncovou polohou.
SKLUZ Na displeji se béhem prisunu zobrazuje sila. 0-999 10

Pri aktivovaném hlidani sily musi byt nastavena hodnota mensi nez nejmensi zobrazo-

vana hodnota béhem piisunu.

Cim vétsi je rozdil vi&i nejmensi zobrazované sile, tim necitlivéji reaguje hlidéni sily.

Hlidani sily je aktivovano jen tehdy, je-li nastavena hodnota > 0.
AUT. ON: Prizplisobeni podlaze ZAPNOUT ON OFF
UROVEN OFF: Prizplsobeni podlaze VYPNOUT OFF

MOD1: automaticky provoz MOD1 - MOD3 MOD1

MOD2: ruéni provoz pro OTEV + ZAV

MOD3: runi provoz pro ZAV
LE/ZI Pipojka na svorkovnici X4 (9 + 10) MOD1 - MOD8 MOD1

MOD1: (LE/ZI tlacitko 1)
PHi stisknuti tlacitka se vrata otevfou az do mezipozice ¢ast. NAHORE.
Neprobéhne 74dné automatické zavirani z pozice €st. NAHORE.
MOD2: (LE/ZI volic 1)

Uzavien:  viechny pfikazy NAHORU vedou a7 do pozice ¢ast. NAHORE.

Otevfeno:  viechny prikazy NAHORU vedou aZ do pozice NAHORE.
Probéhne automatické zavirani z obou pozic.
MOD3: (LE/ZI volic 2)

Uzavien:  viechny pfikazy NAHORU vedou a7 do pozice ¢ast. NAHORE.

Otevfeno:  véechny prikazy NAHORU vedou a7 do pozice NAHORE.
Probé&hne automatické zavirani pouze z pozice ¢ast. NAHORE.
MOD4: (LE/ZI volic 3)

Uzavien:  viechny pfikazy NAHORU vedou a7 do pozice ¢ast. NAHORE.

Otevfeno:  véechny prikazy NAHORU vedou aZ do pozice NAHORE.
Probé&hne automatické zavirani pouze z pozice NAHORE.

MODS5: (LE/ZI tlacitko 2)
PHi stisknutf tlacitka se vrata otevfou az do mezipozice ¢ast. NAHORE.
Probéhne automatické zavirani také z pozice ¢ast. NAHORE.

MOD6: Automaticka aktivace zavirani
Uzavfeno: 7adné automatické zavirani
Otevfeno:  automatické zavirani je aktivni

MOD7: Externi vstup hodin
Vrata se oteviraji, jakmile kontakt uzavte a zlistavaji v pozici NAHORE,
dokud se kontakt neotevre. Pak probiha automatické zavirani. Tato funkci
ze prerusit stiskem klavesy ZAV. Vrata se ZAViraji.

MODS: Volic: pozice otevieno / poplach
Zavieno: Vrata zajizdi do pozice ¢ast. -NAHORE a zlistanou tam,

pokud je kontakt uzavren.

Otevieno:  norméalni funkce
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Funkce Popis MozZné nastaveni Tovarni .
nastaveni
SVET. ZAv. MOD1:  stop pHi sepnuti MOD 1 MOD 2
- ZAVRENA MOD2: stopa a reverzni pohyb pfi sepnuti MOD 2
SVET. ZAV. MOD1:  svételna zavora neni aktivni. MOD 1 MOD 1
- NAHORE MOD2:  Pfi sepnuti svételné zavory mezi koncovou polohou ZAVRENO a MOD 2
predb&znym koncovym spinatem ZAVRENO se vrata zastavi. Cerveny
semafor sviti Pfedb&zny koncovy spina¢ ZAVRENO je automaticky
nastaven na koncovou polohu ZAVRENO + 600
SCS MOD1: Z4dné funkce MOD 1 MOD 1
-VPRED MOD2: predbihajici svételna zavora MOD 2
Vysvétlivky modu relé:
A. Funkce semaforu
. koncova poloha koncova poloha piedbézna vy-
MOoD Oznaceni ZAVRENO NAHORE straha chod vrat
MOD 1 Cerveny semafor 1 ZAP [VYP * VYP blika svitf
MOD 2 Cerveny semafor 2 ZAP /VYP * VYP blika blika
MOD 3 cerveny semafor 3 ZAP /VYP ¥ VYP sviti sviti
MOD 18 Cerveny semafor 4 VYP VYP blika VYP
MOD 23 zeleny semafor VYP sviti VYP VYP
* v zavislosti na parametru MOD1-3 KLID
B. Pozi¢ni hlaseni
MoOD Oznaceni Poznamky
MOD 6 koncové poloha NAHORE Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncova poloha NAHORE.
MOD 7 koncova poloha ZAVRENO Relé zaviré kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncové poloha NAHORE.
MOD 8 nedosazena koncové poloha NAHORE Relé zaviré kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncové poloha NAHORE.
MOD 9 nedosaZena koncova poloha ZAVRENO Relé zavira kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncovéa poloha ZAVRENO.
MOD 10 pred koncovou polohou NAHORE / CAST. NAHORE Relé zaviré kontakt, pokud jsou vrata v pozici predkoncova poloha NAHORE /
&ast. NAHORE.
MOD 11 ped koncova poloha ZAVRENO Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici predkoncova poloha ZAVRENO.
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MoD

Oznaceni

Poznamky

MOD 12

MOD 19

C. Impulzy

MoD

pred koncova poloha ZAVRENO aZ koncové poloha
ZAVRENO

pred koncova poloha NAHORE a7 koncové poloha
NAHORE

Oznaceni

Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata na Useku mezi koncovou polohou ZAVRENO a
predkoncovou polohou ZAVRENO.

Relé zavir4 kontakt, pokud jsou vrata na tiseku mezi koncovou polohou NAHORE a
predkoncovou polohou NAHORE / &st. NAHORE.

Poznamky

MOD 4

MOD 27

impulz pfi pfikazu NAHORU

impuls po dosaZeni koncové polohy NAHORE

D. Funkce brzd

MoD

Oznaceni

Relé zavre kontakt na 1 vtefinu, pokud vrata dostanou pfikaz NAHORU.
Timto impulzem Ize na piklad fidit osvétleni.

Relé zavie kontakt na 2 vtefiny pokud vrata dosahnou pozici NAHORE.
Timto impulzem Ize na pfiklad otevfit nasledujici zavoru.

Poznamky

MOD 14

MOD 15

MOD 16

brzda

brzda neguje

brzda zlistava v dobé otevieni ON

Prostrednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérriovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se uzavie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuii (brzda s klidovym proudem).

Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se otevi'e a brzda se tak otevre, jakmile se vrata
pohybuii (brzda s pracovnim proudem).

Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje se

tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se uzavfe a brzda se tak otevi'e, jakmile se vrata pohyb-
uji (brzda s klidovym proudem). Aby se vrata v horni koncové poloze mékce zastavila,
kontakt v pozici koncova poloha NAHORE ( (DOBA OTEVRENI) nesepne.
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E. Poruchova hlaseni

MoD Oznaceni Poznamky

MOD 5 Poruchové hlaseni Relé zavi'e kontakt, pokud dojde k piikazu zastaveni nebo k chybé. Vsechny chyby z
kapitoly 10 maji za nasledek spusténi relé.

MOD 17 OCHRANA ZAV. HRAN sepnuto Pokud sepne kabelovy konektor, relé otevfe kontakt. Chyba kabelového konektoru
nebo test, koncici chybou, se zobrazi prostfednictvim MOD 5.

F. Funkce pro externi prisluSenstvi

MoD Oznaceni Poznamky

MOD 13 funkce magnetického zamku V koncové poloze ZAVRENO je relé otevFeno. Pokud je vydén pfikaz NAHORU, relé
zavfe a z{istavé zavieno tak dlouho, nez je opét dosazena koncova poloha ZAVRENO.
Pokud pro otevieni magnetického zamku vyZadovana doba zpoZzdéni, je nutno tento
pozadavek realizovat parametrem ZPOZD. NAHORU a predbéZnou vystrahou.

MOD 20 aktivace prenosového systému Opto Pred kazdym prikazem DOLU je aktivovan prenosovy systém Opto a zlistava aktivnim
po dobu zavirani.

Tato aktivace zpUsobi zavirani se zpozdénim cca 0,5 vtefin.

MOD 21 test pojistky proti vtazeni Relé generuje testovaci signal pfi dosaZeni koncové polohy ZAVRENO a jako reakci
na testovaci signal ocekava sepnuti stop okruhu.

MOD 22 test externich bezpecnostnich zafizeni Relé generuie testovaci signal pii dosazeni koncové polohy NAHORE a jako reakci
na testovaci signal ocekava sepnuti vstupu kabelového konektoru.

MOD 24 kondenzétorovy obvod Pri kazdém prikazu k pojezdu se relé zavfe na cca 1 vtefinu. Za pomoci tohoto relé
se pripoji dodatecny startovaci kondenzator, potiebny pro aplikace se stfidavym
proudem, aby byl zarucen bezpecny nabéh tohoto motoru.

MOD 25 funkce osvétleni dvora Pri kazdém prikazu NAHORU se relé uzavfe na 2 minuty a mdze tak byt poufzito k
vybuzeni osvétleni.

MOD 26 aktivace bezdratového systému BEZDRAT Pred kazdym pfikazem DOLU se impulzem aktivuje bezdratovy pfenosovy systém.
Doba aktivace musi byt nastavena v pfenosovém systému.

Tato aktivace zpUsobi zavirani se zpozdénim cca 0,5 vtefin.

MOD 28 relé VYP Relé je vzdy oteviené.
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9.3 Provozni rezim diagnostika

[

Zobrazeni Vyznam Stav
HORNI SPINAC Koncova poloha OTEVRENO OFF: aktivovéno

ON: neaktivovano
DOLNI SPINAC Koncova poloha ZAVRENO OFF: aktivovéno

ON: neaktivovano
TLAC QTEV tlagitko OTEVRIT OFF: aktivovano

ON: neaktivovano
CAST OTEV Tlatitko CASTECNE-OTEVRENO OFF: aktivovano

X419+ 10) ON: neaktivovano

TLAC. ZAV tlacitko ZAVRIT OFF: aktivovano

ON: neaktivovano
OCHRANA ZAV. HRAN bezpecnostni dverni hrana ON: systém je uzamcen

OFF: systém je prerusen (porucha)
IMPULS tlacitko impuls OFF: aktivovéno

ON: neaktivovano
CASOVY SPINAC tydenni spinaci hodiny OFF: aktivovano

ON: neaktivovano
PRUJEZD. SV.ZAVORA prlichozi svételnd zavora ON: uzamceno

OFF: Preruseno (porucha)
SVET. LISTA - stop tlacitko fizeni ON: uzamceno

- stop systému pohonu OFF: Preruseno (porucha)

CYKLUS pocitadlo cyklli dveri Zobrazuje cykly dvefi
AWG snimac¢ absolutni hodnoty zobrazeni hodnoty polohy dvefi
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Porucha / chybové hlaseni

Pricina

Odstranéni

Zafizeni nereaguje

Dvefe jedou pii stisknutf tlacitka OTEVRIT do
koncové polohy ZAVRENO

Dvefe jedou pii stisknutf tlacitka ZAVRIT do
koncové polohy OTEVRENO

STOP

CHYBA KONCO POLO

CHYBA DOBY CHODU

CHYBA SCS

CHYBA KONTR SCS

CHYBA SMERU

CHYBA RS485

CHYBA SILA

- chybi napdjeci napéti

- tocivé pole mé $patny smys| otaceni

- Stop okruh je peruseny.
X31,2:
Nouzové vypnuti, lankovy spinac, kontakt
prlichozich dvifek, pojistka proti vtazeni
X6 1,2:
interni spina¢ zapnuti-vypnuti
X114.8:
bezpecnostni okruh pohonu
X2 B1/B2:
mistek
X334
tlacitko externi stop
X71,2:
tlacitko internf stop

- dvere stoji mimo koncové polohy

- koncové polohy jesté nejsou naprogramovany

- byla prekrocena naprogramovana doba chodu

- Ochrana zaviracich hran je vadna

- Ochrana zaviracich hran zareagovala

- tlakové hfidele spinac nevypnul v koncové
poloze ZAVRENO

- na svorce X1 je Spatny smys| otaceni tocivého
pole (sled fazi)

- komunikacni chyba mezi koncovym spinacem
a fizenim

- hlidani sily zareagovalo

Po odstranéni priciny poruchy musi byt fizeni odpojeno od napajeni!

- odzkousejte privod napéti na pohon a fizeni

- prezkouset a pop. prefazovat tak,
aby pole bylo pravotocivé

- prekontrolovat a uzavfit stop okruh

- zkontrolovat naprogramovani koncovych
poloh, popf. je naprogramovat

- zkontrolovat drahu dvefi
- naprogramuijte dobu chodu

- zkontrolujte ochrana zaviracich hran a
spiralovy kabel

- odstrarite prekazku z drahy dvefi

- zkontroluijte tlakové hfidele — spina¢, spiralovy
kabel a profil

- zkontrolujte nastaveni koncové polohy
ZAVRENO

- ovérte, Ze pole je pravotoCivé

- zkontrolujte kabel a zéstrcku

- zkontrolujte snadny chod dvefi
- nové nastavte hodnotu sily




Rozméry krytu:
Montazni vyska:
Napéjeni

L1, 12, L3, N, PE:

Jisténi:

Vlastni spotfeba
ovladani:

Ovladaci napéti:

Vstupy do ovladani:

Ovladaci vystupy:

RS485A a B:

Bezpecnostni fetéz /

nouzové vypnuti:

Vstup do

bezpecnostni listy:

Vystupy relé:

Rozsah teplot:

Vlhkost vzduchu:

Vibrace:

Druh ochrany:

Hmotnost:

215x275x 190

vertikalné na zdi; minimalni vyska 100 mm

400V, 50/ 60 Hz;
piikon max. 2200 W - 3,2 A;
doba zapnuti 60% pii dobé
chodu max. 120 s

charakteristika 10 A K
max. 250 mA

24V DC, max. 250 mA; zajisténé samovratnym
jisticem pro externi senzoriku

24V DC, v3echny vstupy se zapoji
bezpotencialové min. délka signalu pro ovladaci
vstupni povel >100ms

24V pc, max. 250 mA

jen pro elektronické koncové spinace hladina
RS485, uzaviena 120 Q

vsechny vstupy zapojte bezpodminecné
bezpotencialové; pfi preruseni bezpecnostniho
fetézu je znemoznén elektricky pohyb pohonu,
atoivrezimu ,mrtvy muz"

pro elektrické bezpecnostni listy s 8,2 kQ
zakoncovaci odpor a pro dynamické optické
systémy.

zapoji-li se induktivni zatiZeni (napf. dalsi

relé nebo brzdy), musi se tato zatizeni opatfit
odpovidajicimi ochrannymi prvky (nulové dioda,
varistor, RC ¢lanky) bezpotencialovy pracovni
kontakt; min. 10 mA ; max. 230V ac/ 4 A.
Jednou pouZité kontakty pro prepinani vykonu
jiZ nemohou prepinat maly proud.

Provoz: -10°C ... +45°C
Skladovani: -25°C ... +70°C

do 80% nezkondenzovana

montaz bez vibraci, napf. na zdéné sténé

IP 65

cca 1,8kg
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Koncovy spinac a bezpecnostni fetéz pohonu Obsazeni vodi¢i AWG
(rotacni snimac absolutni hodnoty) konektoru

Elektrické rozhrani

Cisla na konektoru predstavuji soucasné cisla vodica:
4 bezpecnostni fetéz, vstup

5; RS 485B

6: GND
7
8
9

RS485A
bezpeclnostni fetéz, vystup
12V

AWG (rotacni snimac absolutni hodnoty) konektor
B: AWG (rotacni snimac absolutni hodnoty) zastrckova
svorka

AWG (rotacni snimac absolutni hodnoty) zastrckové
svorky (7-12)

C D
C termoclanek v pohonu
D: nouzové rucni ovladani

(nouzova klika nebo nouzovy fetéz)
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13. Dodatek

Piehled pripojek

Svorkovnice X5

(izolované spinaci kontakty) /4_—\\\
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Svorkovnice X4

(pro optoelektronické ochrana zaviracich hran)
1008~
ool
O€
@IS
oQ!
50
O

O E
Q|| - - 24V DC/ 250 mA*
o +

- CASTECNE - OTEVRIT?

OV |- Ochrana zaviracich hran
Sig | opPTO
+12V

- projizdéni svételné zavory?

Nz

@

—ojw s|oijor[Njoo [0

@

|

Svorkovnice X4
(pro 8,2 kOhm ochrana zaviracich hran)

\

1000 - CASTECNE - OTEVRIT?
sooi—1

800

710 ?

6100 - ochrana zaviracich hran
5 o ﬁzmmﬂ

40 - projizdéni svételné zavory?
i@ﬁﬁ

200 -

109+ - 24V DC/ 250 mA*
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Svorkovnice X4

(pro pne

1008

umatické ochrana zaviracich hran— tlakové hiidele)®

O¢

‘*j - CASTECNE - OTEVRIT?

O€

OE€

ANZANZANZ4
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©

- ochrana zaviracich hran

- projizdéni svételné zavory?
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- 24V DC/ 250 mA*

X4
Svorkovnice X3 Tlacitko OTEVRIT / STOP / ZAVRIT Tlacitko OTEVRIT / STOP / ZAVRIT
(Osazeni) (6 - vodicové feseni) (4 - vodicové feseni)
100Q - tlatitko ZAVRIT LOO O™ - tatitko ZAVRIT 10O QI - tlaitko ZAVRIT
o S0~ 900
8 - tlaitko impuls' 810 8100
7000~ P 700 709
X3 6 OOH™] - dlacitko OTEVRIT 6 OOU - lacitko OTEVRIT 600
%8 ,x i 8@ I~ Z 8 [~~~ tlaitko OTEVRIT
- tlacitko STOP - tlacitko STOP - tlacitko STOP
%8’3 io%fﬁ io%”
200N - NouZové vypnuti, spinac 210 20
109 ] uvolnéni lana, kontakt 1 O_] 109 ]
prokluzu dvefi, vstupni
pojistka
Impulsni tla¢itko Kli¢ovy pFepina¢ OTEVRIT/ZAVRIT
(sekvenéni fizeni)
1009 100 O~
9 90D - ZAVRIT
? 80 |_—_1- tlacitko impuls 273 8(
5 o
O OO~ 5
40 ] 40 :] - OTEVRIT
300 3100
2049 i L,]
109 109|
Snimac vika CS
5 D= - thtitko STOP
4 O+ 5 . Interni spina¢ ZAP / VYP
3 O - tlacitko OTEVRIT
X13 |5 o] R X6 [, 0
1 04— - tlacitko ZAVRIT 1 Ol
Snimac vika KDT
6 O-— .. o . S . VI
- tlagftko ZAVRIT Externi bezdratové spojeni sekvencni fizeni
5 I:lfj %12 40 " 2 tlacitko nebo pepina¢
X7 | 4 O-— _ tladitko OTEVRIT N - tlacitko OTEVRIT 3 (cinkuje sestupné
3 0O+ — 30— - tlacitko impuls 4 pro externi spinaci pfistroje
>0 - tlacitko STOP 20 » - GND (pfipojeni na svorku 1 a 2)
*j 1 » -24VDC > - odpor 8,2 KOhm musf byt zapojen
1 0+ O sériové
- Vstupni bod SCS-TEST musf byt
sepnut.
wt: bila
gr: zelend
br: hnéda
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2. Objasnienie symboli

Niebezpieczenstwo
szkéd na zdrowiu i zyciu!

Nalezy bezwzglednie przestrzegac¢ wskazéwek
dotyczacych bezpieczenstwa!

OstrzezZenie przed szkodami materialnymi!

Nalezy bezwzglednie przestrzegac wskazowek
dotyczacych bezpieczenstwa!

Informacja

Instrukcje szczegdine

LUB

odnosnik do innych Zrédet informagji

2 — Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5

3.  0golne wskazoéwki dot. bezpieczenstwa

Gwarancja

Swiadczenie gwarancyjne w odniesieniu do funkgji

i bezpieczenstwa realizowane jest tylko wéwczas, gdy
przestrzegane sa ostrzezenia i wskazéwki dotyczace
bezpieczerstwa zawarte w niniejsze] instrukgji obstugi.
Chamberlain GmbH nie odpowiada za

szkody na zdrowiu i zyciu oséb lub szkody materialne bedace
nastepstwem nieprzestrzegania ostrzezen i

wskazoéwek dotyczacych bezpieczenstwa.

Uzycie zgodnie z przeznaczeniem

Urzadzenie sterownicze CS 300 przeznaczone jest wytacznie
do sterowania instalacji bramowych z cyfrowymi systemami
potozenia kofcowego.

Adresaci

Tylko wykwalifikowani i przeszkoleni specjalisci

elektroinstalatorzy moga podtaczac, programowac

i konserwowac urzadzenie sterownicze.

Wykwalifikowani i przeszkoleni specjalisci elektroinstalatorzy

speftniaja nastepujace wymagania:

- znajomos¢ ogdlnych i szczegdlnych przepisow
bezpieczenstwa i przepiséw BHP,

- znajomos¢ odnosnych przepisow elektrotechnicznych,

- doswiadczenie w uzytkowaniu i konserwacji odpowiedniego
wyposazenia ochronnego,

- zdoInos¢ rozpoznawania niebezpieczeristw zwigzanych z
elektrycznoscia.

Wskazowki dotyczace montazu i podfaczenia

- Przed rozpoczeciem prac elektrycznych nalezy odtaczy¢
urzadzenie od zasilania energig elektryczna. Podczas prac
konieczne jest zapewnienie, Ze zasilanie energia pozostanie
przerwane.

- Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.



Podstawy kontroli i przepisy

Przy podtaczaniu, programowaniu i konserwacji nalezy
przestrzega¢ nastepujacych przepiséw (nie roscimy sobie
prawa do kompletnego wykazu).

Normy dla produktéw budowlanych

- EN 13241-1 (Produkty bez wiasnosci ochrony przed ogniem
i dymem)

- EN 12445 (Bezpieczenstwo uzytkowania mechanicznych
bram - procedury kontroli)

- EN 12453 (Bezpieczenstwo uzytkowania mechanicznych
bram - wymogi)

- EN 12978 (Zabezpieczenia bram mechanicznych —
wymogi i procedury kontroli)

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

- EN 55014-1 (Emisja zaktécen przez sprzet gospodarstwa
domowego)

- EN 61000-3-2 (Nastepstwa w sieciach zasilajacych —
wyzsze harmoniczne)

- EN 61000-3-3 (Nastepstwa w sieciach zasilajgcych —
wahania napiecia)

- EN 61000-6-2 (Tolerancja elektromagnetyczne (TEM) —
Czes¢ 6-2: Podstawowe normy branzowe —

Odpornos¢ na zaktdcenia — Zakres przemystowy)

- EN 61000-6-3 (Tolerancja elektromagnetyczne (TEM) —
Czes¢ 6-3: Podstawowe normy branzowe — Emisja zaktécen —
mieszkanie i jego otoczenie, obszary biurowe i prowadzenia
dziatalnosci gospodarczej oraz mate zaktady)

Dyrektywa maszynowa

- EN 60204-1 (Bezpieczenstwo maszyn, elektryczne
wyposazenie maszyn; Czes¢ 1: Wymagania ogolne)

- EN 12100-1 (Bezpieczenstwo maszyn - pojecia
podstawowe, ogdlne wytyczne koncepcyjne;
Czes¢ 1: Terminologia podstawowa, metodologia)

Dyrektywa niskonapieciowa

- EN 60335-1 (Bezpieczenistwo urzadzen elektrycznych do
uzytku domowego i podobnych celéw)

- EN 60335-2-103 (Specjalne wymogi dla napedow bram,
drzwi i okien)

Zrzeszenie ubezpieczycieli branzowych D
- BGR 232 (Dyrektywa do uruchamianych mechanicznie
okien, drzwi i bram)

CHAMBERLAIN"

CAROE

4. Przeglad produktow PL

4.1 Odmiany

Mozliwa jest dostawa nastepujgcych odmian urzgdzenia

sterowniczego CS 300:

- urzadzenie sterownicze CS 300 z wy$wietlaczem
ciekfokrystalicznym (LCD)

- urzadzenie sterownicze CS 300 z wy$wietlaczem
ciektokrystalicznym (LCD) w obudowie

- urzadzenie sterownicze CS 300 z modutem LED do reguladji
potozenia bramy OTWARTA i potoze-nia bramy ZAMKNIETA
(pozostate nastawienia sa niemozliwe).

- urzadzenie sterownicze CS 300 bez modutu LED i bez
wyswietlacza ciekfokrystalicznego (LCD) (modut lub
wyswietlacz potrzebne sg do regulacji)

Wszystkie wymienione odmiany moga by¢ wyposazone w
podtaczany na wtyk tygodniowy zegar sterujgcy i wtykany
odbiornik radiowy.

Mozliwe sg nastepujgce warianty obudowy:

- Obudowa z potréjnym przyciskiem CS

- Obudowa z potréjnym przyciskiem KDT

- Obudowa z wytacznikiem kluczykowym WrACZ/WYXACZ
- Obudowa z wyfacznikiem gtéwnym

- Obudowa z wytacznikiem awaryjnym

Instrukcja obstugi opisuje mozliwosci podfaczenia

i programowania odmian:

- urzadzenie sterownicze CS 300 z ptytka diod LED

- urzadzenie sterownicze CS 300 z osadzong ptytka
wyswietlacza ciekfokrystalicznego (LCD)

Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5 - 3
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4. Przeglad produktow

4.2 Plyta gtowna CS 300
(z osadzonym wyswietlaczem ciekfokrystalicznym (LCD)
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4 — Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5

Objasnienie:

X1:

X2:

X3:

X4:

X5:

X6:

X7:

X8:

X9:

X10:

X1

X12:

X13:

H4:

H6:

Listwa zaciskowa

zasilanie sieciowe

Listwa zaciskowa

silnik

Listwa zaciskowa

przyrzady sterujace

Listwa zaciskowa

elementy zabezpieczajace
Listwa zaciskowa
przekazniki

Listwa wtykowa
wewnetrznego przetacznika
WEACZ-WYLACZ

Listwa wtykowa
wewnetrznego przycisku
potréjnego

Trzonek wtykowy
wyswietlacza

(pod wysSwietlaczem)
Listwa wtykowa

odbiornika radiowego
Listwa wtykowa
tygodniowego zegara
sterujgcego

Listwa wtykowa cyfrowego
systemu pofoZenia
koncowego

Ztacze wtykowe
zewnetrznego odbiornika
radiowego

Listwowe gniazdo wtykowe
dla przycisku potréjnego CS
Wskaznik stanu
zabezpieczenia krawedzi
zamykajacej (ZKZ) — swieci
sie przy dziatajgcym ZKZ
Sygnalizacja stanu obwodu
stopu — pali sie przy
zamknietym obwodzie stopu



5. Pierwsze uruchomienie

5.1 Informacje ogélne

Uwaga!

W celu zapewnienia nienagannego dziatania

urzadzenia musza byc spefnione nastepujace

punkty:

- Brama jest zamontowana i sprawna.

- Silnik przektadniowy jest zamontowany i
gotowy do pracy.

- Przyrzady sterujace i zabezpieczajace sa
zamontowane | gotowe do pracy.

- Obudowa sterujaca z urzadzeniem
sterowniczym CS 300 jest zamontowana.

o 1

Informacja:

W czasie montazu bramy, silnika
przekfadnioweqo, przyrzaddw sterujacych i
zabezpieczajacych nalezy przestrzegac instrukgji
poszczegdinych producentow.

CHAMBERLAIN"

CAROE

PL

5.2 Zasilanie sieciowe

Niebezpieczenstwo!

Dla zapewnienia dziatania urzadzenia

sterowniczego musza by¢ spefnione

nastepujace punkty:

- Napiecie sieciowe musi by¢ zgodne z
podanym na tabliczce znamionowej.

- Napiecie sieciowe powinno byc¢ zgodne z
napieciem znamionowym napedu.

- W przypadku pradu tréjfazowego musi
wystepowac prawoskretne pole wirujace.

- W przypadku trwafego podfaczenia
konieczne jest zastosowanie
wielobiequnowego wyfacznika gtownego.

- W przypadku podfaczenia do pradu
tréjfazowego wolno stosowac tylko
bezpieczniki samoczynne (10A) w potrdjnych
blokach.

Uwaga!

Przed pierwszym wiaczeniem urzadzenia
sterowniczego nalezy sprawdzic¢ kompletnosc¢
okablowania, a wiec, czy wszystkie przytacza
silnikowe po stronie silnika i urzadzenia
sterowniczego zostaty zamocowane.
Wiszystkie wejscia napiecia sterujacego sa
odseparowane galwanicznie od zasilania.

Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5 -5
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5. Pierwsze uruchomienie

Szczegotowy schemat potaczen zasilania sieciowego i
silnika (230 V / 3-fazowe)

S22
o
s
o

M1

1
[N AEH |

=
0 . O T1
4 =
X2 o T«
— H N
K2 74
> =
1o} HR) @ 230V/3Phase
T o q
2 :ﬂ— 27
— - 4
K1 X1

PE}
PEJ
PE}

Szczegotowy schemat potaczen zasilania sieciowego i
silnika (230 V / 1-fazowe)

ElEZIZ

3 |5

1

!

K2

>

5

230V/1 Phase

Objasnienie:

K1:  Stycznik ZAMKNIJ

K2:  Stycznik OTWORZ

M1 Silnik

T1:  Transformator

X1:  Listwa zaciskowa zasilania sieciowego

X2:  Listwa zaciskowa silnika

X11:  Listwa wtykowa cyfrowego systemu potozenia
koricowego z obwodem bezpieczeristwa (FANCUCH
ZATRZYMANIA)

Podtaczenie:

[0 Cyfrowy system potozenia koncowego podtaczy¢ do
urzadzenia sterowniczego.

[1 Podtgczy¢ urzadzenie sterownicze do sieci elektryczne;j.

Podtaczy¢ urzadzenie sterownicze do silnika.

[l Zespoty kabli nalezy zabezpieczy¢ bezposrednio przed danym
zaciskiem za pomocg tgcznika kablowego.

]

Informacja:
Dane techniczne- patrz strona 23.

<4

A
T

K1

PE]
PE]
PE]

Szczegotowy schemat potaczen zasilania sieciowego i
silnika (400 V / 3-fazowe)
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5.3 Wykorzystanie przytaczy pofaczen Listwa zaciskowa X4
przyrzady sterujace i zabezpieczajace (dla zabezpieczenia krawedzi zamykajacej 8,2 kQ)
Za pomocg zaciskow X3, X4 i X5 mozna podtaczyc istniejace 1000 | - CZESCIOWO OTWARTE?
przyrzady sterujgce i zabezpieczajgce. 90 |
800
Listwa zaciskowa X3 70 |
6 O| ;‘ - Zabezpieczenie krawedzi
100 —4| - Przycisk ZAMKNIJ 50 | 8.2 K0 zamykajace]
9100 T~ 40 | - Zapora swietlna przejazdu®
8 O —4| - Przycisk impuls’ g 8|
7 OQ)|~- < i
600 ﬂ - Przycisk OTWORZ 10 + - 24V DC/ 250 mA?
400 ] - Procisksiop
i,, Listwa zaciskowa X4
;E - wyfaczenie awaryjne, wytacznik (dla pneumatycznego zabezpieczenia krawedzi zamykajacej - DW:
10 wiotkiej liny, poslizgowy zestyk - opornik 8,2 KQ musi by¢ wtgczony szeregowo
drzwiowy, zabezpieczenie przed - Punkt wczytywania TEST ZABEZPIECZENIA KRAWEDZI
wciggnieciem ZAMYKAJACE] (SKS) powinien by¢ wiaczony)
Listwa zaciskowa X4 100 | —/——I - CZESCIOWO OTWARTE?
(dla optoelektronicznego zabezpieczenia krawedzi 910 |
zamykajace)) 810 |
1000 _: - CZESC. OTWARTE? g 8| ?s,zmm n - Zabezpieczenie krawedzi
900 ; 510 | zamykajace]
8100 Wr o - Zabezpieczenie krawedzi 40 | - Zapora swietlna przejazdu®
g 8 gr T?zv zamykajacej OPTO 310 :|
500 %8+ - 24V DC /250 mA
400 I' - Zapora $wietlna
i,, przejazdu?
;, - Listwa zaciskowa X4
10 + - 24V DC/ 250 mA* (dla tréjprzewodowych zapdr swietlnych)
100Q)
900
! sterowanie nadgzne 810 |
2 przycisk lub przetacznik 7 10O |
3 dziata w kierunku w dot 6 0O |
*dla zewnetrznych przyrzadéw sterujacych 510 |
(podfaczenie do zacisku 11 2) 410 |
3100 -t |- Trojprzewodowe zapory
wt:  bialy 2 0Q)|[—GND | | éwietine
gr.  zielony 100 24V
br: brazowy

Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5 - 7
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5. Pierwsze uruchomienie

Listwa zaciskowa X5 Przetacznik kluczykowy OTWORZ / ZAMKNIJ
(bezpotencjatowe styki taczeniowe)
_ 100Q|~  -zamxny
— Oi - Przekaznik 1 9 O|
—liea2 8100
" |O 3 - Przekaznik 2 710 |
— lloda 600
] |O 5 - Przekaznik 3 510 | —~"1 - OTWORZ
— lieds Sy
@07 -Pprzekanik 4 309
@9 8 2100 i
100
5.4 Przyktady potaczen przyrzadow
sterujacych i zabezpieczajacych Przycisk impulsowy
(sterowanie nadazne)
Przycisk OTWORZ / STOP / ZAMKNIJ
(roz)\,/viazanie 6-2ytowe) 190 8 I
1000 —4| - Przycisk ZAMKNLJ 80 I || - Przycisk impuls
9 0O~ 70 |
800 256
L OI 4 8| ]
610 —4| - Przycisk OTWORZ
2 O I [~ g]
410 -Przycisk STOP
36— 109
20 N
1100
Podtaczenie:
Przycisk OTWORZ / STOP / ZAMKNIJ [ Podtaczyc¢ istniejace przyrzady sterujace
(rozwiazanie 4-zytowe) i zabezpieczajace do urzadzenia sterowniczego.
100 O]~ -Przycisk ZAMKNIJ
90
80
710
60
5 100)||~_—t -Przycisk OTWORZ
410 -Przycisk STOP
i |~ |
L,,]
100

8 — Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5
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6. Programowanie z modutem LED

6.1 Widok modutu LED

Objasnienia:

H1 H2 Ny H3 O dioda LED wytgczona

@ dioda LED swieci sie

P dioda LED miga

+ = G
o] [o]  [9

6.2 Tryby pracy modutu LED

Urzadzenie sterownicze z modutem LED dysponuje dwoma trybami pracy:
1. AUTOMATYKA
2. REGULACJA

Informacja:

Tryb pracy, w jakim znajduje sie urzadzenie sterownicze, sygnalizowane jest diodami LED:
- w trybie AUTOMATYKA nie miga Zadna dioda LED.

- w trybie REGULACJA miga co najmniej jedna dioda LED.

Nacisniecie przycisku P umoZliwia zmiane trybu pracy.

Tryb pracy 1: AUTOMATYKA
W trybie pracy AUTOMATYKA uruchamiana jest instalacja bramowa.

Wskazania diod LED:

H1 H2 Stan

Brama jest otwarta. Zaprogramowane potozenie koficowe OTWARTE zostato osiggniete.

Brama jest zamknieta. Zaprogramowane potozenie koricowe ZAMKNIETE zostato osiggniete.

Brama znajduije sie w potozeniu posrednim. Nie osiggnieto potozenia koAcowego.

@ O O e
@ O @ O

Brama zostata przemieszczona poza potozenie koficowe ZAMKNIETE / OTWARTE.

Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5 - 9

PL
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6. Programowanie z modutem LED

Tryb pracy 2: REGULACJA
W trybie pracy REGULACJA nastawiane sa potozenia koricowe OTWARTE / ZAMKNIETE.

Uwaga!
W trybie REGULACJA nie nastepuje wytaczenie po osiagnieciu pofozenia koricowego.
Przemieszczenie poza pofoZenie koricowe moze prowadzic do uszkodzenia bramy.

Wskazania diod LED:

H1 H2 Stan

@ W tym potozeniu zaprogramowane zostato potozenie koricowe OTWARTE.

@ W tym potozeniu zaprogramowane zostato potozenie koncowe ZAMKNIETE.

Potozenia koricowe ZAMKNIETE i OTWARTE nie sg zaprogramowane w tym potozeniu.

6.3 Nastawienie potozen koncowych

Ustawienie potozenia koricowego OTWARTE

Przej$¢ do trybu pracy REGULACJA naciskajac przycisk (P).

[1 Naciskajac przycisk (+) przemiesci¢ brame do zagdanego pofozenia koricowego OTWARTE.

[ Zapamieta¢ potozenie koficowe poprzez nacisniecie jednoczesnie przycisku (P) oraz przycisku (+).
[ Zmiana na AUTOMATYCZNY tryb roboczy poprzez nacisniecie przycisku (P).

O

Ustawienie potozenia koricowego ZAMKNIETE

Przejs¢ do trybu pracy REGULACJA naciskajac przycisk (P).

[0 Naciskajac przycisk (=) przemiesci¢ brame do zadanego potozenia koricowego ZAMKNIETE.

[ Zapamieta¢ potozenie koficowe poprzez nacisniecie jednoczesnie przycisku (P) oraz przycisku (-).
[1 Zmiana na AUTOMATYCZNY tryb roboczy poprzez nacisniecie przycisku (P).

O

10 — Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5
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7. Programowanie z wyswietlaczem ciektokrystalicznym (LCD) PL

7.1  Widok wyswietlacza ciektokrystalicznego
(LCD)
H
|
[ ] mm | ] ] )
A [ AUTOMATYKA 0 G
lPOtOZENIE SPOCZYNKOWE 4 F

YU ©

©

\ 1

Wartos¢ / stan
Wartos¢ / stan
Zworka

C D E
Objasnienie:
A Tryb pracy / informacja diagnostyczna
B: Parametr / informacja diagnostyczna
C Przycisk (+)
D: Przycisk (-)
E: Przycisk (P)
F:
G:
H:

7.2 Tryby pracy wyswietlacza
ciektokrystalicznego (LCD)

Urzadzenie sterownicze z wyswietlaczem LCD dysponuje
czterema trybami pracy:

1. AUTOMATYKA

2. REGULACJA

3. WPROWADZANIE

4. DIAGNOSTYKA

Kiedy zworka H zostanie wyciagnieta, przyciski (+), (=) i (P) sa
nieaktywne.
Wyswietlacz dziata nadal.

Tryb pracy 1: AUTOMATYKA
W trybie pracy AUTOMATYKA uruchamiana jest instalacja
bramowa.

Wyswietlacz:
- wyswietlenie wykonywanej funkgji
- sygnalizacja ewentualnych btedow

Jezeli w menu zadan ustawiony zostanie parametr
,Samopodtrzymywanie” na MOD2 lub MOD3, wtedy
komunikat na wyswietlaczu zmieni sie z trybu AUTOMATYKA
na TRYB RECZNY.

Tryb pracy 2: REGULACJA
W trybie pracy REGULACJA nastawiane sa potozenia koficowe
OTWARTE / ZAMKNIETE.

Uwaga!

W trybie REGULACJA nie nastepuje
wylaczenie po osiagnieciu potoZenia
koricowego.

Przemieszczenie poza potoZenie koricowe
moze prowadzic do uszkodzenia bramy.

Precyzyjna regulacja mozliwa jest w trybie pracy
WPROWADZANIE.

Wyswietlacz:
- wySwietlenie wartosci potozenia korcowego

Tryb pracy 3: WPROWADZANIE
W trybie pracy WPROWADZANIE mozliwa jest zmiana
wartosci réznych parametréw.

Wyswietlacz:
- wyswietlenie wybranego parametru
- wyswietlenie nastawionej wartosci / stanu

Tryb pracy 4: DIAGNOSTYKA
W trybie pracy DIAGNOSTYKA moZliwe jest przeprowadzenie
kontroli charakterystycznych dla bramy.

Wyswietlacz:

- sygnalizacja kontroli
- wyswietlenie stanu kontroli

Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5 — 11
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Nawigator (tylko wyswietlacz LCD)
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9.1 Tryb pracy AUTOMATYKA

Wskazanie Opis

AUTOMATYKA . . S %
OTWIERANIE Brama przemieszcza sie do potozenia koricowego OTWARTE
AUTOMATYKA . . L

ZAMYKANIE Brama przemieszcza sie do potozenia koricowego ZAMKNIETE
AUTOMATYKA

POLOZ. SPOCZYNKO Brama znajduje sie w potozeniu posrednim

AUTOMATYKA 0

POLOZ. SPOCZYNKO Brama znajduije sie w potozeniu koricowym OTWARTE

AUTOMATYKA o Brama znajduje sie w potozeniu koricowym CZESCIOWO OTWARTE
POLOZ. SPOCZYNKO (gérne potozenie przed-koncowe)
AUTOMATYKA U

POLOZ. SPOCZYNKO Brama znajduje sie w potozeniu koricowym ZAMKNIETE

AUTOMATYKA u Brama znajduje sie w potozeniu koricowym CZESCIOWO ZAMKNIETE
POLOZ. SPOCZYNKO (dolne potozenie przed-koricowe)
AUTOMATYKA r

POLOZ. SPOCZYNKO Brama znajduije sie w potozeniu odfaczenia nawrotnego

Py Informacja:
Jezeli w menu programowania ustawiony zostanie parametr samopodtrzymywania , Selbsthaltung” na tryb MOD2 lub
1 na MOD3, wtedy sygnalizacja na wyswietlaczu zmieni sie z trybu AUTOMATYCZNEGO na tryb RECZNY.

Wskazanie Opis

MANUAL

RECZNIE DO GORY Brama przemieszcza sie do potozenia koricowego OTWARTE

MANUAL

RECZNIE W DOL Brama przemieszcza sie do potozenia koricowego ZAMKNIETE

MANUAL

POLOZ. SPOCZYNKO Brama znajduije sie w potozeniu posrednim

* Podczas przemieszczania bramy OTWIERANIE wyswietlana jest aktualnie przytozona sifa.
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9.2 Tryb pracy WPROWADZANIE

. . Mozliwosci Nastawienie
Funkcja Opis
nastawy fabryczne
DEUTSCH Wybor jezyka menu DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
NEDERLANDS
POLSKI
CESKY
ITALIANO
CZAS Kontrola maks. czasu biegu ruchu otwierania i zamykania. Czas przebywania drogi 1 =250 Sekund 60 Sekund
PRACY powinien by¢ nieco diuzszy niz czas efektywny czas ruchu bramy.
CZAS Po otwarciu brama przemieszcza sie w kierunku ZAMYKANIE po uptywie 0-600 Sekund 0 = automatyczne
OTWAR. nastawionego czasu. zamykanie
Przy ustawieniu czasu otwarcia > 0, funkcja impulsowa (X3 8/9) generuje jedynie wytaczone
polecenia w kierunku GORA.
OSTRZEZ Swiatlo miga przed ruchem bramy w dét w czasie ostrzezenia wstepnego w 0 - 120 Sekund 0 = funkcja wytaczona
WST przypadku, gdy aktywowany jest dojazd automatyczny lub w trybie impulsowym.
CZAS Czas przestoju przy kazdej zmianie kierunku 0,1-2,0 Sekund 0,3 Sekund
ODWARA (co 1/ 10 Sekundy)
M1-3 MOD1: Przekaznik znajduje sie w stanie spoczynku (brama zamknieta) WY, MOD1 MOD1
SPOCZ. MOD2: Przekaznik znajduje sie w stanie spoczynku (brama zamknieta) Wk MOD2
SZYBKO ON: Czas otwierania zostaje przerwany i instalacja bramy zamyka sie ON OFF
ZAMK natychmiast po tym, jak aktywowane zostaty zapory swietlne (X4 3/4). OFF

Funkcja ta aktywna jest rowniez przy czasie otwierania = 0.

OFF: Czas otwarcia biegnie normalnie.
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. . Mozliwosci Nastawienie
Funkcja Opis
nastawy fabryczne
PRZEKA. 1 Wszystkim 4 przekaznikom mozna przyporzadkowac¢ modus przekaznikowy od 1 - 28. MOD1 - MOD28 MOD6
Na $wiatto czerwone (Mode 1 - 3) wptywa parametr M1-3 stan spoczynku.
MOD1:  (Swiatto czerwone 1)
Ostrzezenie wstepne - Swiatto migajace
Brama w ruchu- swiatto ciagte
MOD2:  (Swiatto czerwone 2)
Ostrzezenie wstepne - Swiatto migajace
Brama w ruchu- swiatto migajace
PRZEKA. 2 MOD3: (Swiatto czerwone 3) MOD1 - MOD28 MOD7
Ostrzezenie wstepne - swiatto ciagte
Brama w ruchu- swiatto ciagte
MOD4: Sygnat impulsowy przy poleceniu GORA
MODS5: Sygnat zaktdcenia (Sygnalizacje stopu i sygnalizacje usterek — patrz punkt 10)
MOD6: Potozenie kraricowe OTW
MOD7: Potozenie kraricowe ZAMKN
MOD8: Potozenie kraicowe OTW zanegowane
MOD9: Potozenie krancowe ZAMKN zanegowane
PRZEKA. 3 MOD10:  Pofozenie kraricowe wstepne OTW MOD1 - MOD28 MOD1
MOD11:  Potozenie kraricowe wstepne ZAMKN
MOD12:  Potozenie kraricowe wstepne ZAMKN do potozenia kraicowego ZAMKN
MOD13:  Funkcja zamka elektromagnetycznego
MOD14:  Hamulec
MOD15:  Hamulec zanegowany
MOD16:  Hamulec pozostaje w czasie otwierania Wk
MOD17:  Uruchomiono zabezpieczenie krawedzi zamykajacej (SKS)
MOD18:  (Swiatto czerwone 4)
PRZEKA. 4 Ostrzezenie wstepne - swiatto migajace MOD1 - MOD28 MOD14
Brama w ruchu — Wiyt
MOD19:  Wstepne potozenie kraicowe GORA do polozenia krancowego GORA
MOD20:  Aktywizacja systemu sterowania optycznego (Opto)
MOD21:  Test zabezpieczenia wciggania przed jazda w gore
(konieczny dodatkowy moduf)
MOD22:  Test zewnetrznych urzadzen zabezpieczajacych przed ruchem na
zamykanie (konieczny dodatkowy moduf)
MOD23:  (Swiatlo zielone)
Potozenie kraricowe GORA - éwiatto ciggle
Ostrzezenie wstepne — WYk,
Brama w ruchu —WYt.
MOD24:  Wiaczenie kondensatora dla jednofazowych napeddéw na 230V
MOD25:  Funkcja oswietlenia podwarza 2 minuty po poleceniu ruchu w gore
MOD26:  Aktywacja systemu sterowania zdalnego
MOD27:  Sygnat po osiagnieciu potozenia kraricowego GORA
MOD28:  Przekaznik WYt.
TEST ON: Test ZGNIOTU jest aktywny ON OFF
CZUJN. OFF: Test ZGNIOTU jest nieaktywny OFF
Testowanie przefacznika zgniotu wykonywane jest w potozeniu koricowym. Podczas
posadawiania bramy na posadzce powinno przy tym nastapi¢ krétkie aktywowanie
stycznika pneumatycznego (DW).
OPOZN. ON: Ostrzezenie wstepne rowniez przed otwarciem ON OFF
OTW. OFF: Natychmiastowe otwieranie OFF
Aktywne tylko wtedy, gdy parametr czasu ostrzezenia wstepnego jest > 0.
PREC.GORY Precyzyjna requlacja potozenia koricowego OTWARTE 0—8190 (zostanie 4050
ustawiony po wyjusto-
waniu na zaprogramo-
wang wielkosc)
PREC. DOL Precyzyjna requlacja potozenia koricowego ZAMKNIETE 0-8190 3950
WYL.OTWI Ustawianie punktu zatgczania wstepnego pofozenia kraricowego GORA / CZESCIOWA 0-28190 4050

GORA
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. . Mozliwosci Nastawienie
Funkcja Opis
nastawy fabryczne

WYL.ZAMY Ustawienie punktu zataczenia potozenia przed-koricowego ZAMKNIETE 0-28190 3950
POLE MOD1: Montaz standardowy (Kierunek odwijania w prawo / rosnace parametry MOD1 MOD1
WIRUJ. AWG podczas ruchu bramy w gore) MOD2

MOD2: Montaz specjalny (Kierunek odwijania w lewo / rosnace parametry AWG

podczas ruchu bramy w gére)

Nastawienie to moze by¢ zmienione tylko w przypadku specjalnego montazu napedu!
PUNKT Punkt odfgczenia nawrotu przed osiggnieciem potozenia koricowego ZAMKNIETE. 10 - 250 50
ODWR Po przekroczeniu punktu i po aktywowaniu listwy zataczajacej lub zapory swietlnej

nastapi zatrzymanie bramy, lecz nie jej rewersowanie. Wartos¢ ta moze byc¢

usytuowana maksymalnie 5 cm nad dolnym potozeniem kraricowym.
POSLIZG Sifa wyswietlana jest w czasie otwierania. 0-999 10

W przypadku aktywnej kontroli sity nalezy nastawi¢ wartos¢ mniejsza niz najmniejsza

wartos¢ wyswietlana w czasie otwierania.

Im wieksza réznica do najmniejszej wyswietlanej war-tosci, tym bardziej niewrazliwie

reaguje kontrola sity.

Kontrola sity jest aktywna tylko wtedy, gdy nastawiona warto$¢ > 0.
POZIOM ON: Dopasowanie do podfoza WkACZONE ON OFF
AUTO OFF: Dopasowanie do podfoza WYtACZONE OFF
SAMOPOD- MOD1: Tryb automatyczny MOD1 - MOD3 MOD1
TRZY MOD2: Tryb reczny dla OTW + ZAMKN

MOD3: Tryb reczny dla ZAMKN
LATO/ZIMA Przytacze do listwy zaciskowej X4 (9 + 10) MOD1 - MOD7 MOD1

MOD1:

MOD2:

MOD3:

MOD4:

MOD5:

MOD6:

MOD7:

MODS8:

(LATO/ZIMA, przycisk 1)
Po nacisnieciu przycisku brama otwiera sie do pozycji posredniej , czesciowa
GORA". Nie nastepuje automatyczne zamykanie z pozycji , czesciowa GORA".
(LATO/ZIMA, przycisk wyboru 1)
Zamkniety: wszelkie polecenia GORA prowadza do pozydji , czesciowa GORA”.
Otwarty:  wszelkie polecenia GORA prowadza do pozycji GORA.
Nastepuje automatyczne zamykanie z obu pozycji.
(LATO/ZIMA, przycisk wyboru 2)
Zamknigty: wszelkie polecenia GORA prowadza do pozydji

,czesciowa GORA”.
Otwarty:wszelkie polecenia GORA prowadza do pozycji GORA.
Nastepuje automatyczne zamykanie tylko z pozycji , czesciowa GORA”.
(LATO/ZIMA, przycisk wyboru 3)
Zamknigty: wszelkie polecenia GORA prowadza do pozydji

,czesciowa GORA”.
Otwarty: wszystkie polecenia GORA prowadza do pozycji GORA.
Nastepuje automatyczne zamykanie tylko z pozycji GORA.
(LATO/ZIMA, przycisk 2)
Po nacisnieciu przycisku brama otwiera sie do pozycji posredniej
Lczesciowa GORA” Nastepuje automatyczne zamykanie réwniez z
pozydji ,czesciowa GORA".
Aktywowanie zamykania automatycznego
Zamkniety:  brak automatycznego zamykania
Otwarty: aktywowane zamykanie automatyczne
Zewnetrzne wejscie zegara
Brama otwiera sie po tym, gdy stycznik sie zamyka i pozostaje w pozycji
GORA, az stycznik sie nie otworzy. Nastepnie, realizowane bedzie
automatyczne zamykanie. Funkcje ta mozna przerwac poprzez
nacisniecie przycisku ZAMYKANIA. Brama sie zamyka.
Przetacznik:  Utrzymanie w stanie otwarcia/alarm
Zamkniety:  Brama jedzie do pozycji po-GORA i pozostaje tam tak

dtugo, jak styk bedzie zamkniety.

Otwarty: Normalna funkcja

Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5 — 17

PL
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. . Mozliwosci Nastawienie
Funkcja Opis
nastawy fabryczne
Zapory MOD1: Stop przy aktywowaniu MOD 1 MOD 2
Swietlne MOD2: Stop i i rewersowanie przy aktywowaniu MOD 2
(LS) ZAM
Zapory MODT: Zapory Swietlne nie s3 aktywne MOD 1 MOD 1
Swietlne MOD2: Przy aktywowaniu zapér $wietlnych miedzy potozeniem kraricowym ZAM MOD 2
(LS) GORA i wstepnym wytacznikiem kraicowym ZAM nastepuje zatrzymanie bramy.
Zapala sie $wiatto czerwone. Wstepny wytacznik krancowy ZAM zostaje
automatycznie ustawiony na potozenie kraicowe ZAM + 600.
Zabezp. MODT: Brak funkdji MOD 1 MOD 1
kraw. MOD2: Przedwczesne zapory $wietine MOD 2
zamyk.
(SKS)
PRZOD
Objasnienie trybow roboczych przekaznikéw:
A. Funkcje sygnalizacji swietlnej
Sygnalizacja Potozenie Potozenie Ostrzezenie
MOD swietlna kraricowe ZAM kraricowe GORA wstepne Ruch bramy
MOD 1 Swiatfo czerwone 1 PRZY /WYL, * WYL, Swiatto migajace Swiatto ciggte
MOD 2 Swiatfo czerwone 2 PRZY /WYL, * WYL, Swiatto migajace Swiatto migajace
MOD 3 $wiatto czerwone 3 PRZY /WYL, * WYL $wiatto ciggte $wiatto ciggte
MOD 18 Swiatfo czerwone 4 WYL, WYL, Swiatto migajace WYE.
MOD 23 $wiatfo zielone WYL, Swiatfo ciagte WYL, WYL,
* w zaleznosci od parametru MOD1-3 SPOCZYNEK
B. Sygnalizacje pozycji
MOD Nazwa Uwagi
MOD 6 Potozenie kraricowe GORA Przekaznik zamyka styk, jesli brama znajduje sie w potozeniu kranicowym GORA
MOD 7 Potozenie kraficowe ZAM Przekaznik zamyka styk, jesli brama znajduje sie w potozeniu kraricowym ZAM
MOD 8 Brak potozenia kraricowego GORA Przekaznik zamyka styk, jesli brama nie znajduje sie w potozeniu kraricowym GORA
MOD 9 Brak potozenia kraicowego ZAM Przekaznik zamyka styk, jesli brama nie znajduje sie w potozeniu krarcowym ZAM
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MoD

Nazwa

Uwagi

MOD 10

MOD 11

MOD 12

MOD 19

Wstepne pofozenie kraricowe GORA /
CZESCIOWA GORA

Wstepne pofozenie kraicowe ZAM

Wstepne pofozenie kraricowe ZAM do potozenia
kraicowego ZAM

Wstepne pofozenie kraricowe GORA do pofozenia
kraricowego GORA

C. Sygnaly impulsowe

Przekaznik zamyka styk, jesli brama znajduje sie w pozycji wstepnego pofozenia
kraricowego GORA / CZESCIOWA GORA

Przekaznik zamyka styk, jesli brama znajduje sie w pozycji wstepnego pofozenia
krancowego ZAM

Przekaznik zamyka styk, jesli brama znajduje sie w strefie miedzy potozeniem
krancowym ZAM i wstepnym potozeniem krancowym ZAM

Przekaznik zamyka styk, jesli brama znajduje sie w strefie miedzy potozeniem
kraricowym GORA i wstepnym potozeniem GORA / czesciowa GORA

MOD Nazwa Uwagi

MOD 4 Impuls przy poleceniu GORA Przekaznik zamyka styk na 1 sekunde, jesli brama otrzymuje polecenie jazdy
w kierunku GOR A. Tym impulsem mozna przyktadowo realizowac sterowanie
oswietlenia.

MOD 27 Impuls po osiagnieciu pofozenia kraricowego GORA Przekaznik zamyka styk na 2 sekundy, jesli brama osiggnie pozycje potozenia

D. Funkcje hamowania

MoD

Nazwa

kraricowego GORA.
Tym impulsem mozna przykfadowo otwiera¢ nastepna w kolejnosci zapore.

Uwagi

MOD 14

MOD 15

MOD 16

Hamulec

Hamulec zanegowany

Hamulec w trakcie otwierania pozostaje WEkACZONY

Poprzez przekaznik realizuje sie sterowanie stykiem zataczajacym prostownik
hamulcowy, co pozwala na osiagniecie szybszej funkcji hamowania. Styk zostaje
zamkniety, a hamulec zwolniony, jesli tylko brama porusza sie (hamulec pradu
spoczynkowego).

Poprzez przekaznik realizuje sie sterowanie stykiem zataczajacym prostownik
hamulcowy, co pozwala na osiagniecie szybszej funkcji hamowania. Styk zostaje
zamkniety, a hamulec zwolniony, jesli tylko brama porusza sie (hamulec pradu
roboczego).

Poprzez przekaznik realizuje sie sterowanie stykiem zataczajacym prostownik hamul-
cowy, co pozwala na osiggniecie szybszej funkcji hamowania. Styk zostaje zamkniety,
a hamulec zwolniony, jesli tylko brama porusza sie (hamulec pradu spoczynkowego).
Celem osiggniecia w gornym potozeniu kraricowym bardziej tagodnych warunkow
hamowania bramy, styk przetacznika w pozycji potozenia kraricowego GORA nie
zostanie zataczony (CZAS OTWIERANIA).




CHAMBERLAIN"

GRAROE
Co Pmegladfukg

E. Sygnalizacja zakfocen

MOD Nazwa Uwagi

MOD 5 Sygnalizacja zaktdcen Przekaznik zamyka styk, jesli wystepuje polecenie zatrzymania lub bfad. Wszystkie
btedy opisane w rozdziale 10 prowadza do aktywowania przekaznika.

MOD 17 Uruchomiono zabezpieczenie krawedzi zamykajacej Przekaznik otwiera styk, jedli aktywowana bedzie listwa kontaktowa. Bfad listwy

(SKS) kontaktowe] lub test zakoriczony niepowodzeniem bedzie sygnalizowany przez
MOD 5.
F. Funkcje dla osprzetu zewnetrznego

MOD Nazwa Uwagi

MOD 13 Funkcja zamka magnetycznego W potozeniu kraficowym ZAM przekaznik jest otwarty. W przypadku wystapienia
polecenia GORA, przekaznik sie zamyka i pozostaje zamkniety tak dfugo, az zostanie
ponownie osiagniete potozenie krancowe ZAM. Jezeli bedzie potrzebny czas zwioki
niezbedny do otwarcia zamka magnetycznego, wtedy nalezy to zrealizowac poprzez
parametr OPOZNIENIE GORA (VERZ.AUF) i ostrzezenie wstepne.

MOD 20 Aktywacja sterowania optycznego Przed kazdym poleceniem ODJAZDU aktywowany jest system sterowania optycznego
i pozostaje aktywny na czas realizacji zamykania. Poprzez aktywowanie realizuje sie
odjazd opdzniony o okoto 0,5 sekundy.

MOD 21 Test zabezpieczenia wciggania Przekaznik generuje sygnat kontrolny przy osiagnieciu pofozenia krancowego ZAM i
jako reakcje na sygnat kontrolny oczekuje na aktywowanie obwodu zatrzymania.

MOD 22 Test zewnetrznych urzadzen zabezpieczajacych Przekaznik generuje sygnat kontrolny przy osiagnieciu pofozenia kraficowego GORA i
jako reakcje na sygnat kontrolny oczekuje aktywacji wejscia listwy wiaczajacej.

MOD 24 Zafaczanie kondensatora Przy kazdym poleceniu ruchu bramy nastepuje zamkniecie przekaznika na okoto
1 sekunde. Za pomoca tego przekaznika nastapi dotaczenie stosowanego w
warunkach pradu przemiennego dodatkowego kondensatora rozruchowego, co
pozwoli na zapewnienie bezpiecznego rozruchu silnika.

MOD 25 Funkcja oswietlenia podwoérza przed brama Przy kazdym poleceniu GORA nastapi zamkniecie przekaznika na 2 minuty, co
pozwoli na sterowanie o$wietleniem podwdrza przed brama.

MOD 26 Aktywacja systemu sterowania zdalnego Przed kazdym poleceniem ODJAZDU, za pomoca impulsu nastepuje aktywacja syste-
mu sterowania zdalnego. Czas trwania aktywowania nalezy ustawic¢ w
systemie sterowania. Poprzez to aktywowanie nastepuje odjazd opdzniony o
okoto 0,5 sekundy.

MOD 28 Przekaznik WYL. Przekaznik jest zawsze otwarty.




CHAMBERLAIN"

CAROG

9.3 Tryb pracy DIAGNOSTYKA

[

Wskazanie Znaczenie Stan
WYL.KRAN.GOR Potozenie koricowe OTWARTE OFF: uruchomione

ON: nieuruchomione
WYL.KRAN.DOL Potozenie koricowe ZAMKNIETE OFF: uruchomione

ON: nieuruchomione
PRZYCISKGORY Przycisk OTWORZ OFF: uruchomione

ON: nieuruchomione
CZESCIO.GORY Przycisk CZESCIOWE OTWIERANIE OFF: uruchomione

X419+ 10) ON: nieuruchomione

PRZYCISK DOL Przycisk ZAMKNIJ OFF: uruchomione

ON: nieuruchomione
STYKI CZUINI Zabezpieczenie krawedzi zamykajacej ON: system jest zamkniety

OFF: system jest przerwany (zaktocenie)
IMPULS Przycisk impulsowy OFF: uruchomione

ON: nieuruchomione
ZEGAR STERUJACY Tygodniowy zegar sterujacy OFF: uruchomione

ON: nieuruchomione
FTK. PRZEJAZ Zapora $wietlna przejazdu ON: zamknieta

OFF: przerwana (zaktocenie)
LANCUCHSTOPU - Przycisk zatrzymania na urzadzeniu ON: zamknieta

sterowniczym OFF: przerwana (zaktocenie)
- Systemy zatrzymania napedu

CYKL Licznik cykli bramy Wskazanie cykli bramy
AWG Selsyn nadawczy wartosci bezwzglednej Wskazanie wartoéci potozenia bramy
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Zaktocenie /
Komunikat btedu

Przyczyna

Usuwanie

Urzadzenie nie reaguje

Po naciénieciu przycisku OTWORZ brama
przemieszcza sie do potozenia koricowego
ZAMKNIETE

Po naciénieciu przycisku ZAMKNIJ brama
przemieszcza sie do potozenia koricowego
OTWARTE

STOP

BLAD POZY KRANC

BLAD CZASU PRACY

BLAD CZUJNIKA

BLAD TESTU CZUIN

BLAD POLA WIRUJA

BtAD RS485

BLAD POSLIZG

- Brak napiecia

- Pole wirujace btednie
podtaczone

- Obwdd stopu przerwany.
X31,2:
Wytacznik awaryjny,
Wihacznik linkowy,
Stycznik drzwi w bramie,
Zabezpieczenie wciggania
X6 1,2:

Wewnetrzny przetacznik Wh/Wyt.

X114,8:

Obwdd bezpieczenstwa napedu
X2 B1/B2:

Mostek

X3 3,4:

zewnetrzny przycisk stopu
X71,2:

wewnetrzny przycisk stopu

- Brama znajduje sie poza
potozeniami koficowymi

- Potozenia koricowe nie
zostaly jeszcze zaprogramowane

- Zaprogramowany czas biegu
zostat przekroczony

- Btad zabezpieczenia
krawedzi zamykajacej

- Zadziatato zabezpieczenie
krawedzi zamykajace]

- Przetacznik zgniotu nie
wyzwala w pofozeniu
koncowym ZAMKNIETE

- Na zacisku X1 przytozone
jest btedne pole wirujace

- Btad komunikacji pomiedzy
wytacznikiem koricowym
i urzadzeniem sterowniczym

- Zadziatata kontrola sity

- Sprawdzi¢ zasilanie napedu
i urzadzenia sterowniczego

- Sprawdzi¢ pole wirujace
i w razie potrzeby ustawi¢
prawoskretne

- Skontrolowac obwdd stopu i zamkna¢

- Sprawdzi¢ zaprogramowanie
potozen koficowych, a w razie potrzeby
zaprogramowac je ponownie

- Sprawdzi¢ czas biegu bramy
- Ponownie zaprogramowac czas biegu

- Sprawdzi¢ zabezpieczenie
krawedzi zamykajacej i kabel spiralny

- Usuna¢ przeszkode z drogi bramy

- Sprawdzi¢ przetacznik zgniotu, kabel spiralny
i profil

- Sprawdzi¢ nastawienie potozenia koricowego
ZAMKNIETE

- Zapewnic, zeby przytozone byto prawidtowe
pole wirujace

- Sprawdzi¢ kabel i potaczenie wtykowe

- Sprawdzi¢ swobode ruchu bramy
- Ponownie nastawi¢ wartosc sity

Po usunieciu przyczyny zakldcenia nalezy wytaczy¢ zasilanie urzadzenia sterowniczego i wiaczy¢ je ponownie!




Wymiary obudowy:

Wysokos¢
montazowa:

Zasilanie poprzez
L1, L2, L3, N, PE:

Zabezpieczenie:

Pobor whasny
sterownika:

Napiecie sterujace:

Wejscia sterujace:

Wyjscia sterujace:

RS485 A oraz B

tancuch
bezpieczenstwa/
wytgcznik
bezpieczenstwa:

Wejscie, listwa
bezpieczenstwa:

Wyjscia przekaznika:

Zakres temperatur:

Willgotnoé¢
powietrza:

Drgania:

Klasa ochrony:

Masa:

215x275x 190

pionowo na scianie, wysokos¢ minimum
100 mm

400V, 50 / 60Hz; pobor mocy
maks. 2200 W - 3,2 A; czas wigczenia 60% przy
czasie biegu maks. 120 s

10 A charakterystyka K
maks. 250 mA

24V pc, maks. 250 mA; zabezpieczone przez
bezpiecznik automatyczny

24V pc, wszystkie wejscia nalezy podfaczy¢
bezpotencjatowo min. czas trwania sygnatu dla
rozkazu wejécia >100 ms

24V pc, maks. 250 mA

Tylko dla elektronicznych wyfacznikow
kraficowych poziomu RS485, o impedancji
obcigzenia 120 Q

Wszelkie wejécia koniecznie podfaczy¢
bezpotencjatowo; przy przerwaniu faficucha
bezpieczenstwa uniemozliwiony jest jakikolwiek
ruch napedu elektrycznego, réwniez nie dla
urzadzenia czuwakowego.

Dla elektrycznych listew bezpieczenstwa
o0 impedancji obcigzenia 8,2 kQ, i dla
dynamicznych systemdw optycznych.

W przypadku poditgczenia obcigzen
indukcyjnych (na przyktad nastepne przekazniki
lub hamulce), wtedy musza one by¢
wyposazone w urzadzenia roztadowujace (diody
rozaczajace, warystory, cztony RC).

Styk roboczy bezpotencjatowyi; min. 10 mA ;
maks. 230 VAC/ 4A.

Raz uzyte styki do zataczania mocy moga juz
nie zataczac stabych pradow.

Praca: -10°C...+45°C
Magazynowanie: -25°C...+70°C

Do 80% bez kondensacji

Montaz na stabilnym podfozu, np na $cianie
murowanej

IP 65
ok. 1,8 kg
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taczniki krancowe i tancuch bezpieczenstwa Przyporzadkowanie zyt we wtyczce AWG
napedu (Selsyn nadawczy wartosci bezwzglednej)

Ztacze elektryczne

Liczby na wtyczce sg jednoczesnie numerami zyt:
tancuch bezpieczerstwa wejscie

RS 485 B

Masa

RS485A

tancuch bezpieczenstwa wyjscie

12V

© % N ook

A Wityczka AWG
(Selsyn nadawczy wartosci bezwzglednej)
B: Zacisk wtykowy AWG
(Selsyn nadawczy wartosci bezwzglednej) Zaciski wtykowe AWG (7-12)
(Selsyn nadawczy wartosci bezwzglednej)

o) A
C D
C Termoelement w napedzie
D: Awaryjne uruchomienie reczne

(korba awaryjna lub faficuch awaryjny)
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13. Zalacznik

Przeglad przytaczy

Listwa zaciskowa X5

(bezpotencjatowe styki taczeniowe) /4—_\\\
[ @ 1 - Pprzekainik 1 i
@9 2
[ @O 3 - Przekaznik 2 X8
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I:/— @O 5 - Przekaznik 3
@©J6
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X11
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Listwa zaciskowa X4 Listwa zaciskowa X4
(dla optoelektronicznego zabezpieczenia krawedzi Listwa zaciskowa X4 (dla pneumatycznego zabezpieczenia krawedzi
zamykajacej) (dla zabezpieczenia krawedzi zamykajacej 8,2 kQ) zamykajacej - DW)>
100Q[F - CZESC. OTWARTE? 100 - CZESC. OTWARTE? 100q]H - CZESC. OTWARTE?
90 j 9l0 :] 900 :]
8106 0V |- Zabezpieczenie krawedzi 800 800
7100 Sig | zamykajacej OPTO 709l 7100
6109 +12Y 6100 - Zabezpieczenie krawedzi 6 - Zabezpieczenie krawedzi
508 500 '(KZKﬂmﬂ zamykajacej 5] zamykajacej
4100 ] - Zapora $wietlna przejazdu? 400 i Zapora $wietlna przejazdu? 4 - Zapora $wietlna przejazdu?
3008 3109 3]
2109 - - 24V DC/ 250 mA* 2log]l]- 2}
1 O®_ + 1 0Q||+ - 24V DC/ 250 mA* 1 - 24V DC/ 250 mA*
Listwa zaciskowa X3 Przycisk OTWORZ / STOP / ZAMKNIJ Przycisk OTWORZ / STOP / ZAMKNIJ
(Obsadzenie) (rozwiazanie 6-zylowe) (rozwiazanie 4-zytowe)
100Q - Przycisk ZAMKNI) LOO O™ - Przycisk ZAMKNI) 10O O~ - Przycisk ZAMKNI)
9001~ Y Y oY 900 !
80 - Przycisk impuls' 800 810Q
BASISI N yeseme 700 700
6 O™ - przycisk OTWORZ 600 [ - Praycisk OTWORZ 600
5100~ 5 0Q| |~ 5 O O[~1- Przycisk OTWORZ
400 - Przycisk STOP 40 - Przycisk STOP 4100 - Przycisk STOP
%8 , 300 %, 30 %,
200N - Wytgczenie awaryjne, wylacznik 210 20
1 E wiotkiej liny, poslizgowy zestyk 1 O_] 109 ]
drzwiowy, zabezpieczenie przed
wciggnieciem
Przycisk impulsowy Przefacznik kluczykowy OTWORZ / ZAMKNIJ
(sterowanie nadazne)
100d]] 100 O~
9 90D - ZAMKNIJ
% 80 |_—_1- Przycisk impuls ? 8(
6 08 6 OE
50 50 [
40 ] 40 :] - OTWORZ
300 3100
2049 i L,]
109 109|

Przycisk z pokrywa CS

5 D*fj - Przycisk ZATRZYMANIA
4 0O ) Wewnetrzny przetacznik WL./WYL
- Przycisk OTWORZ

x13 |5 B1° X6 [e0}—
1oL - Przycisk ZAMKNI 1 O+

Przycisk z pokrywa KDT

6 O . ] . ) .
- Przycisk ZAMKNI) Zewnetrzne sterowanie zdalne sterowanie nadazne

5 D*j 4 01— , 2 przycisk lub przefacznik
X7 |4 O1— - Przycisk OTWORZ X12 - - Przycisk OTWORZ ~ * dziata w kierunku w dot

3 D*j R 3 O 9 - Przycisk impuls * dla zewnetrznych przyrzadow

>0 20 » - Masa sterujacych _ _

o - Przycisk STOP 10 » -24VDC (podtaczenie do zacisku 11 2)
1 0 > - Opornik 8,2 KQ musi by¢ wiaczony

Szeregowo

- Punkt wezytywania testu zabez-
pieczenia krawedzi zamykajace]
(SKS-TEST) powinien byc¢ wiaczony

wt: biaty
ar: zielony
br: brazowy

Sterowanie bramy CS 300 / wyd. 5.5 — 27






