
R

A

E
RAT

O
RRIG

E

 C

SWING 2 DG
Sistemi Elettronici
di Apertura Porte e Cancelli
International registered trademark n. 804888

®

3 - MOTORE 

Scorrevole

Scorrevole reversibile

Idraulico

Meccanico

Scorrevole

Scorrevole reversibile

Idraulico

Meccanico

Meccanico

Motore KougarKougar

Mechanic

Sliding

Reversible sliding gate

Hydraulic

Mechanic

Sliding

Reversible sliding gate3 - MOTOR Mechanic

Kougar Kougar motor

Hydraulique

 Mecanique

Hydraulique

Mecanique

3 -  MOTEUR

Coulissant

Coulissant reversible

Coulissant

Coulissant reversible  Mecanique

Kougar Moteur Kougar 

Corredizo

Corredizo reversible

Hidráulico

Mecánico
3 - MOTOR

Corredizo

Corredizo reversible

Hidráulico

Mecánico

Mecánico

Motor KougarKougar

Rev.03 - 03/201567411725

0   20
Recupera l’inerzia del 
motore in apertura dopo 
lo stop o l’inversione

70 - RECUPERO POSIZIONE
       APERTURA *

0   20
Recupera l’inerzia del 
motore in chiusura dopo lo 
stop o l’inversione

71 - RECUPERO POSIZIONE
       CHIUSURA *

1

1

63 - DECELERAZIONE
Regola il passaggio tra 
la velocità impostata e 
rallentamento

0 %

100%
100

0 %

100%

Adjusts  the transition 
between the set speed 
and slowdown

63 - DECELERATION

70 - OPENING POSITION 
       RECOVERY

71 - CLOSING POSITION 
       RECOVERY

Retrieves the inertia of the 
motor in opening after Stop 
or reversing
Retrieves the inertia of the 
motor in closing after Stop 
or reversing

1

1

100

0   20

0   20

Récupère l’inertie du moteur 
après l'arrêt ou l’inversion 
dans la phase d'ouverture

71 - RECUPERATION 
       POSITION FERMETURE

Récupère l’inertie du moteur 
après l'arrêt ou l’inversion 
dans la phase de fermeture

70 - RECUPERATION 
       POSITION OUVERTURE

63 - RALENTISSEMENT
Règle le passage entre 
la vitesse réglée et le 
ralentissement

0 %

100%

0   20

0   20

1

1

100

70 - RECUPERACION 
       POSICION APERTURA

Recobra la inercia del 
motor en apertura después 
del stop o la inversión

71 - RECUPERACION 
       POSICION CIERRE

Recobra la inercia del 
motor en cierre después 
del stop o la inversión

63 - DECELERACION
0 %

100%

Regula el paso entre la 
velocidad programada y 
disminución de velocidad

0   20

0   20

1

1

100

IT

GB

FR

ES

Hydraulic

R

A

E
RAT

O
RRI

E

 C

G

SWING 2 DG
Sistemi Elettronici
di Apertura Porte e Cancelli
International registered trademark n. 804888

®

3 - MOTORE 

Scorrevole

Scorrevole reversibile

Idraulico

Meccanico

Scorrevole

Scorrevole reversibile

Idraulico

Meccanico

Meccanico

Motore KougarKougar

Mechanic

Sliding

Reversible sliding gate

Hydraulic

Mechanic

Sliding

Reversible sliding gate3 - MOTOR Mechanic

Kougar Kougar motor

Hydraulique

 Mecanique

Hydraulique

Mecanique

3 -  MOTEUR

Coulissant

Coulissant reversible

Coulissant

Coulissant reversible  Mecanique

Kougar Moteur Kougar 

Corredizo

Corredizo reversible

Hidráulico

Mecánico
3 - MOTOR

Corredizo

Corredizo reversible

Hidráulico

Mecánico

Mecánico

Motor KougarKougar

Rev.03 - 03/201567411725

0   20
Recupera l’inerzia del 
motore in apertura dopo 
lo stop o l’inversione

70 - RECUPERO POSIZIONE
       APERTURA *

0   20
Recupera l’inerzia del 
motore in chiusura dopo lo 
stop o l’inversione

71 - RECUPERO POSIZIONE
       CHIUSURA *

1

1

63 - DECELERAZIONE
Regola il passaggio tra 
la velocità impostata e 
rallentamento

0 %

100%
100

0 %

100%

Adjusts  the transition 
between the set speed 
and slowdown

63 - DECELERATION

70 - OPENING POSITION 
       RECOVERY

71 - CLOSING POSITION 
       RECOVERY

Retrieves the inertia of the 
motor in opening after Stop 
or reversing
Retrieves the inertia of the 
motor in closing after Stop 
or reversing

1

1

100

0   20

0   20

Récupère l’inertie du moteur 
après l'arrêt ou l’inversion 
dans la phase d'ouverture

71 - RECUPERATION 
       POSITION FERMETURE

Récupère l’inertie du moteur 
après l'arrêt ou l’inversion 
dans la phase de fermeture

70 - RECUPERATION 
       POSITION OUVERTURE

63 - RALENTISSEMENT
Règle le passage entre 
la vitesse réglée et le 
ralentissement

0 %

100%

0   20

0   20

1

1

100

70 - RECUPERACION 
       POSICION APERTURA

Recobra la inercia del 
motor en apertura después 
del stop o la inversión

71 - RECUPERACION 
       POSICION CIERRE

Recobra la inercia del 
motor en cierre después 
del stop o la inversión

63 - DECELERACION
0 %

100%

Regula el paso entre la 
velocidad programada y 
disminución de velocidad

0   20

0   20

1

1

100

IT

GB

FR

ES

Hydraulic


	Pagina 1

