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BARR500 - (524 - 526) Barriere elettromeccaniche
ISTRUZIONI PER L'INSTALLAZIONE

Electromechanical barriers
INSTRUCTIONS FOR INSTALLATIONS
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PREMESSA

La nuova barriera automatica di tipo elettromeccanico a 24Vdc per gestire facilmente impianti fino ad 6 m d'asta ad
altavelocita d'apertura.

Con un design contemporaneo e nuove soluzioni tecnologiche, BARR500 ¢ la risposta giusta a tutte queste
esigenze. Predisposte per un facile adeguamento alla Normativa EN 12453.

AVVERTENZA PER L'INSTALLAZIONE

* Primadiprocedere con l'installazione bisogna predisporre a monte dell'impianto un interruttore magneto termico
e differenziale con portata massima 10A. L'interruttore deve garantire una separazione omnipolare dei contatti,
condistanza di apertura di almeno 3mm.

* Tuttii materiali presenti nell'imballo non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto potenziali fonti
dipericolo.

* llcostruttore declina ogni responsabilita ai fini del corretto funzionamento dell'automazione nel caso non
vengano utilizzati i componenti e gli accessori di propria produzione e idonei per I'applicazione prevista.

* Altermine dell'installazione verificare sempre con attenzione il corretto funzionamento dell'impianto e dei
dispositivi utilizzati.

* Questo manuale d'istruzione sirivolge a persone abilitate all'installazione di “apparecchi sotto tensione”
pertanto si richiede una buona conoscenza della tecnica, esercitata come professione e nel rispetto delle norme
vigenti.

* Lamanutenzione deve essere eseguita da personale qualificato.

* Primadieseguire qualsiasi operazione di pulizia o di manutenzione, scollegare I'apparecchiatura dalle rete di
alimentazione elettrica.

* Questo prodotto e stato progettato e costruito esclusivamente per I'utilizzo indicato in questa documentazione.
Usi nonindicati in questa documentazione potrebbero essere fonte di danni al prodotto e fonte di pericolo.

* Verificare lo scopo dell'utilizzo finale € assicurarsi di prendere tutte le sicurezze necessarie.

* L'utilizzo dei prodotti e la loro destinazione ad usi diversi da quelli previsti, non ¢ stata sperimentata dal
costruttore, pertanto i lavori eseguiti sono sotto la completa responsabilita dell'installatore.

* Segnalare 'automazione con targhe di avvertenza che devono essere visibili.
* Awvisare I'utente che i bambini o animali non devono giocare o sostare nei pressi del cancello.
* Proteggere adeguatamente i punti di pericolo per esempio mediante I'uso di una costa sensibile .

* \Verificare se | 'impianto diterra & realizzato correttamente: collegare tutte le parti metalliche della chiusura (porte,
cancelli, ecc.) e tuttii componenti dell'impianto provvisti di morsetto di terra.

* Usare esclusivamente parti originali per qualsiasi manutenzione o riparazione.
* Non eseguire alcuna modifica ai componenti dell'automazione se non espressamente autorizzata dalla Ditta.

* Utilizzare materiali adeguati ad assicurare la corretta connessione meccanica del cablaggio e tali da mantenere
ilgrado di protezione IP 44.
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E'importante per la sicurezza delle persone seguire queste istruzioni.
Una errata installazione o un errato uso del prodotto pud portare a gravi danni alle persone

@ ATTENZIONE: IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA.
Conservare il presente libretto di istruzioni, leggere attentamente prima di iniziare l'installazione

AVVERTENZE PER L'UTENTE

In caso di guasto 0 anomalie di funzionamento staccare I'alimentazione a monte dell'apparecchiatura e chiamare
I'assistenza tecnica.

Verificare periodicamente il funzionamento dei dispositivi di sicurezza.

Le eventuali riparazioni devono essere eseguite da personale specializzato usando materiali originali e certificati.
Il prodotto non deve essere usato da bambini o persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali o mentali, oppure
mancanti di esperienza e conoscenza.

Non accedere alla scheda per regolazioni e/o manutenzioni

PREDISPOSIZIONI ELETTRICHE

Predisposizione impianto elettrico

Predisporre l'impianto elettrico come indicato (1) facendo riferimento alle norme vigenti per gli impianti elettrici ed
altre norme nazionali. Tenere nettamente separatii collegamenti di alimentazione di rete dai collegamenti di

servizio (fotocellule, coste sensibili, dispositivi di comando ecc.).

| componenti principali dell'automazione sono:
1- Segnalatore aluce lampeggiante a 24V; cavo a 2 conduttori da 0,75 mm?(2x0,75)
2- Antenna; cavo coassiale schermato
3- Selettore a chiave; cavo a 3 conduttori da 0,5 mm?(3x0,5)
4- Ricevitore fotocellula; cavo a4 conduttori da 0,5 mm? (4x0,5)
5- Trasmettitore fotocellula; cavo a 2 conduttori da 0,5 mm?(2x0,5)
6- Interruttore magnetotermico-differenziale onnipolare con apertura minima dei contatti paria 3 mm
Linea di alimentazione all'apparecchiatura 220-230Vac 50-60Hz; cavo a 3 conduttori da 1,5 mm?min. (3x1,5)
(Attenersi alle norme vigenti)
7- Contenitore apparecchiatura elettronica cavo 3x1,5 mm?
8- Operatore 24Vcc:

- alimentazione cavo a 2 conduttorida 1,5 mm?(2x1,5) BIANCO =+ NERO =-

per unalunghezza cavo massimo 6 m, oltre & necessario aumentare la sezione del cavo

9- Bordo sensibile 8K2 cavo a 2 conduttori da 0,5 mm?(2x0,5)
10- Luce asta230Vac cavo a2 conduttorida 1,5mm?min. (2x1,5)

Perla posa dei cavi utilizzare adeguati tubi di passaggio.
E' buona norma separare i cavi di alimentazione 230V dai cavi di collegamento accessori pertanto &
consigliabile la posa di almeno due tubi di passaggio cavi.

ATTENZIONE: é importante che sulla linea di alimentazione vengainstallato, amonte
dell'apparecchiatura, un interruttore magnetotermico-differenziale onnipolare con apertura minima dei
contatti paria3 mm.

21
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DATI TECNICI

OPERATORE BARR524 BARRS526
Motore elettrico 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Tensione di alimentazione 220/230Vac 50-60Hz
Alimentazione motore 24Vdc 24Vdc
Potenza assorbita MAX 150W MAX 200W
Temperatura esercizio -20°C +60°C -20°C +60°C
Grado di protezione IP 44
Fine corsa 2FC (apre/chiude) 2FC (apre/chiude)
Frequenza di utilizzo (%Fu) a 20°C 50% 60%
Lunghezza massima asta 6m 2m
Tempo di apertura a 90° 5s 1.8s
Temperatura di esercizio -20°C +60°C
Protezione struttura portante Cataforesi
Verniciatura struttura portante Poliestere RAL 7040
Ingombro struttura portante 1117x325x255
Peso operatore 45 Kg (come venduto)
Formula per il calcolo della %Fu= __A+C __ x100
frequenza di utilizzo A= Tempo di apertura A+C+P

C = Tempo di chiusura

P = Tempo di pausa globale

A+ C + P = Tempo che intercorre fra due aperture

Curva di Massimo utilizzo
Dai grafici (2) e (3) & possibile ricavare il tempo di funzionamento in base alla frequenza di utilizzo desiderata.

NOMENCLATURA

Riferimenti adimmagine 4.

1-  Montante
2- Piastradifondazione
3- Molla

4-  Dispositivo dibilanciamento

5-  Motore elettrico

6- Riduttore

7- Disco porta finecorsa regolabili

8- Contenitore per apparecchiatura elettronica.
9- Sensore ad effetto Hall

10- Asta

11- Dadidiregolazione molla

DIMENSIONI

Riferimenti adimmagini5,6e7.
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AVVERTENZE PRELIMINARI

+  Nelcampodiazione dell'operatore non devono essere presenti ostacoli di qualsiasi genere.

+ La posa del plinto di fondazione deve avvenire in una zona di terreno libera da cavi e tubature e
di caratteristiche tali da garantire una adeguata tenuta del plinto.

+  \Verificare I'esistenza di una efficiente presa diterra per il collegamento del montante.

«  Eseguire l'installazione sufficientemente lontano dalla strada in modo da non costituire pericolo per
la circolazione.

+ L'ingresso ad asta motorizzata € principalmente dedicato al passaggio veicoli, se possibile eseguire un
ingresso separato per i pedoni.

+  E'buonanorma segnalare I'ingresso automatizzato con targhe di avvertenza di facile visibilita ( dentro e fuori) e
seil caso, che avvertano i pedoni del divieto di passaggio.

+ Incasodiincertezze sulla sicurezza dell'installazione, sospendere il lavoro e contattare il rivenditore.

«  Controllare la presenza di cavi aerei di media ed alta tensione e rispettare la distanza minima di isolamento in
aria.

MURATURA PIASTRA DI FONDAZIONE

Assicurarsi di posizionare la piastra di fondazione in modo tale da garantire la corretta operativita dell'operatore e un
facile accesso per le successive fasi di installazione o future manutenzioni.

1- Assemblare la piastra difondazione (8).
2- Eseguire un plinto di fondazione (9) comprensivo di uno o pit tubi di diametro adeguato per il passaggio cavi.
Verificare con la bolla il posizionamento della piastra di fondazione

INSTALLAZIONE OPERATORE

1- Svitarele sei viti laterali per togliere il cofano frontale (10).

2- Posizionare ['operatore sulla piastra di fondazione e fissarlo con i quattro dadi e rondelle presenti sulla piastra di
fondazione (11).

Definire se l'installazione € DESTRA0 SINISTRA(12).

3- Una volta definita I'installazione come destra o sinistra, se necessario bisogna provvedere a spostare il
dispositivo di bilanciamento che accogliera la/le molle (non fornite assieme all'operatore).
In caso diinstallazione sinistrail dispositivo di bilanciamento & a sinistra.
In caso diinstallazione destrail dispositivo di bilanciamento & a destra.
L'operatore viene sempre fornito col dispositivo di bilanciamento fissato in posizione destra pertanto in caso di
installazione destranon & necessario spostare il dispositivo di bilanciamento.

Seguire la procedura Conversione DESTRO-SINISTRO della sbarra per spostare il dispositivo di bilanciamento.
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CONVERSIONE DESTRO-SINISTRO DELLA SBARRA

1-  Svitareidue grani1(13) difermo ed i due granilunghi 2 (13) che fungono da finecorsa meccanico.

2-  Sbloccare l'operatore con la chiave 3 (13) in dotazione agendo sull'asta dello shlocco 4 (13).

Se la fune del dispositivo di bilanciamento non € gia visibilmente molto allentata agire manualmente sull'albero di

uscita dell'operatore con l'ausilio del giunto asta 1 (14) ruotandolo nel verso opportuno per ottenere il risultato

desiderato.

3- Con l'ausilio di un cacciavite estrarre I'anello seeger radiale 1 (15) che ferma la bussola del dispositivo di
bilanciamento.

4-  Fare scorrere lo stelo del dispositivo di bilanciamento nella apposita fessura presente sulla piastra fino al
raggiungimento della nuova sede (16).

5- Reinserire 'anello seeger radiale 1 (17) per fissare nuovamente labussola del dispositivo di bilanciamento.

Ruotare l'albero di uscita dell'operatore con l'ausilio del giunto 1 (14) per allineare la fune con lo stelo.

6- Conl'ausiliodiun cacciavite a taglio piccolo estrarre i tappi di plastica 1 (18) che coprono i fori grandi nella parte
posteriore del montante

7-  Coniforiliberi dai tappi € possibile vedere 'accoppiamento frail grano di finecorsa 2 (13) e la battuta meccanica
presente sull'operatore (19).

La battuta meccanica di finecorsa in apertura € sempre visibile dal foro 2 (20) opposto alla molla, la battuta

meccanica di finecorsa in chiusura & sempre visibile dal foro 1 (20) sul lato dove &€ la molla.

8- Ruotare I'albero di uscita dell'operatore con l'ausilio del giunto 1 (14) fin tanto che non vengono individuate le
battute di finecorsa in apertura e chiusura e avvitare i due grani lunghi fino a che I'estremita di questi non tocchi
la battuta meccanica (21).

INSTALLAZIONE DEI GIUNTI SUPPORTO ASTA

1-  Assicurarsidiavere i giunti giusti per il tipo di asta utilizzata.

2-  Sbloccare I'operatore se gia non lo fosse (vedi capitolo MANOVRAMANUALE).

3- Innestare anche non completamente il giunto 2 (22) sull'albero scanalato 1 (22) in qualsiasi posizione, in questa
fase non & necessario alcun allineamento.

4- Ruotarein giunto 2 (22) nel senso di chiusura della sbarra fino al raggiungimento del finecorsa meccanico.

5- Estrarreilgiunto 2 (22) improntato precedentemente .

Aquesto punto & possibile montare I'astain due modi:

6- Inserire il giunto 2 (22) sull'albero scanalato 1 (22) in posizione orizzontale ed avvitare la vite 3 (22) a testa
svasata.

7- Inserire |'asta 4 (22) sul giunto 2 (22) , la copertura del giunto 5 (22) ed avvitare il tutto con le viti 6 (22).

Oppure

6- Comporre a parte I'asta col giunto 2 (22), la copertura del giunto 5 (22) e chiudere il tutto con la viteria in
dotazione 6 (22).

7- Inserire il gruppo giunto con asta appena creato sull'albero scanalato 1 (22) e fissare il tutto con la vite a testa
svasata 3 (22).

Nota: Siraccomanda il buon serraggio della vite a testa svasata 3 (22).
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INSTALLAZIONE DELLE MOLLE

Le barriere BARR524 e BARR526 vengono fornite senza molle che vanno scelte in base alla lunghezza dell'asta ed
in base agli accessori montati sull'asta stessa.
Una volta scelte le molle giuste per la specifica installazione seguire queste sempliciistruzioni:

1- Sbloccare I'operatore(vedi capitolo MANOVRA MANUALE)

2-  Portare manualmente I'astain posizione verticale.

3-  Bloccare I'operatore.

4- Con una chiave esagonale svitare la vite 1 (23) che fissa il dispositivo di bilanciamento alla fune e con un
cacciavite a taglio sfilare I'anello seeger radiale 2 (23) dalla bussola.

5- Estrarre il dispositivo di bilanciamento 3 (23) dal proprio alloggiamento e comporlo con le molle a disposizione.

6- Esistono due tipologie di kit molle, quello a singola molla e quello con doppia molla.
Il tubo guida-molla 1 (24) & sempre presente, va sempre utilizzato e va infilato per primo sullo stelo 6 (24) del
dispositivo di bilanciamento, a seguire bisogna infilare la molla ole molle 2 e 3 (24).
Nel caso della doppia molla infilare prima quella piccola 2 (24).

7- Ricomporre il dispositivo di bilanciamento avvitando il dado 4 (24) sullo stelo 6 (24) per I'altezza del dado.

8- Lubrificare la/le molle con grasso adesivo spray.

9- Reinserire il dispositivo di bilanciamento nel suo alloggiamento tramite la vite 1 (24) e 'anello seeger radiale 2
(24).

10- Awvitareildado 4 (24) ed avvitare il controdado 5 (24) sullo stelo 6 (24).

REGOLAZIONE DEL DISPOSITIVO DI BILANCIAMENTO

1- Assicurarsi che la molla montata sia adatta all'asta adottata nella specifica installazione (tabella 25b)
2-  Sbloccare l'operatore.

3- Portarel'astaa45° e lasciarla delicatamente.

4- Sel'astatende asalire 0 scendere € necessario regolare il carico dellamolla.

5-  Portare manualmente I'asta in posizione verticale.

6- Bloccare l'operatore.

7- Svitareil controdado 3 (25).

8- Awvitareil dado 1 (25) tenendo ferma con una chiave la forcella esagonale 2 (25).
9- Sbloccare 'operatore.

10- Portare I'astaa45° e lasciarla delicatamente.

11- Sel'astarimane ferma procedere al punto 12 altrimentiripetere il punto 8.

12- Awvitare il controdado 3 (25).
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OPTIONAL PER PROFILO ASTA 100x66 mm
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Asta

Asta + Luce

Asta + Costa

Asta + Costa + Luce

Asta + Piedino

Asta + Piedino + Luce

o
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Asta + Piedino + Costa

Asta + Piedino + Costa + Luce

Asta + Siepe

Asta + Siepe + Luce

Asta + Siepe + Piedino

Asta + Siepe + Piedino + Luce

> > (> > (> > > > > > > >

Asta Spezzata

Asta Spezzata + Luce

>
o

Asta Spezzata + Costa

Asta Spezzata + Costa + Luce

Asta Spezzata + Piedino

Asta Spezzata + Piedino + Luce

Asta Spezzata + Piedino + Costa + Luce

IIIIIII>>>>>>>>>>>>

OPTIONAL PER PROFILO ASTA 80x40 mm

Lunghezza asta (m)

»
(3]

3

3,5
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Asta + Costa

Asta + Piedino

Asta + Costa + Piedino

Asta + Siepe

Asta + Siepe + Piedino
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LEGENDA MOLLE

AM13330

1400 N

AM1019G

3100N

AM13320

4300N

AM13320+AM13330

5700 N

AM13320+AM1019G

7400 N
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REGOLAZIONE FINECORSA MECCANICI

| Finecorsa meccanici possono essere regolati agendo su due grani accessibili dai fori 1 e 2 (26) presenti sulla
piastra di supporto del contenitore apparecchiatura.

Per accedere ai due grani lunghi di regolazione bisogna svitare completamente i due grani corti che hanno la
funzione dibloccare i grani lunghi.

Prendendo come riferimento figura 26, il grano 1 funge da finecorsa meccanico in chiusura mentre il grano 2 funge
dafinecorsainapertura.

Avvitando il grano 1 si anticipa il momento in cui questo incontrera la battuta meccanica dell'operatore in fase di
chiusura arrestandone il moto ( la barriera chiudera di meno).

Svitando il grano 1 si ritarda il momento in cui questo incontra la battuta meccanica dell'operatore in fase di chiusura
arrestandone il moto (la barriera chiudera di pit).

Avvitando il grano 2 si anticipa il momento in cui questo incontrera la battuta meccanica dell'operatore in fase di
apertura arrestandone il moto ( la barriera aprira dimeno).

Svitando il grano 2 si ritarda il momento in cui questo incontra la battuta meccanica dell'operatore in fase di apertura
arrestandone il moto ( la barriera aprira di piu).

E' buona norma procedere con regolazioni dell'ordine di 1-2 giri di avvitamento-svitamento per evitare effetti
indesiderati ed eccessivi.

Siconsiglia I'utilizzo di LOCTITE 243 ( frenafiletti leggero) per garantire la stabilita dei grani lunghi di finecorsa.
Ricordarsi di reinserire i grani corti.

E' necessario che la battuta dei finecorsa meccanici avvenga successivamente alla fine del moto regolato dai
finecorsa elettrici ( obbligatori ) pertanto € necessario predisporre i finecorsa meccanici leggermente oltre al punto di
fine moto effettivamente desiderato.

INSTALLAZIONE APPARECCHIATURA

+  Assicurarsi che tensione e frequenza di alimentazione siano compatibili con I'apparecchiatura.

«  Nonstagnare le estremita dei cavi che vanno inseriti nelle morsettiere dell'apparecchiatura.

+  L'apparecchiatura & posizionata all'interno di un contenitore plastico 1 (27) che si fissa sul montante
dell'operatore con quattro viti 2 (27) .

+  Perilpassaggio dei cavi € necessario creare almeno un foro in una delle quattro zone perforabili 3 (27).

+  Siconsiglial'utilizza di passacavi adeguati .

+  llcontenitore apparecchiatura va richiuso col coperchio 4 (27) usando le viti 5 (27).

+ Rifarsial manuale della centrale per i collegamenti elettrici, I'uso e la programmazione.

+  Figura28 mostraicaviche escono dall'operatore.
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REGOLAZIONE FINECORSA ELETTRICI

Laregolazione deifinecorsa elettrici va sempre effettuata ad operatore scollegato dalla rete elettrica.

Rimuovendo il cofano frontale & possibile accedere al gruppo dei finecorsa elettrici che & costituito da:

+  Undiscoinacciaio inox fisso da non muovere 1(29).

+  Due supporti magnetiin plastica nera 2 (29) che € possibile muovere allentando le viti 3 (29).
Su un supporto andranno montati i due magneti che gestiscono il movimento di apre e sull'altro supporto
andranno montatii due magneti che gestiscono il movimento di chiude.

+  Quattro magneti, due per gestire il movimento di apre e due per gestire il movimento di chiude. I magneti sono
premontati sui supporti.

+  Imagnetiagiscono sul sensore ad effetto hall premontato sull'operatore 4 (29).

Su ogni singolo supporto 2 (29) sono premontati due magneti orientati nello stesso senso di polarizzazione; per
distinguere il senso di polarizzazione il magnete che controlla la chiusura ha la faccia in vista colorata di rosso, si
avra pertanto un supporto 2 (29) con due magneti non colorati ed un supporto 2 (29) con due magneti colorati.

Utilizzando centrali Gi.Bi.Di. opportunamente predisposte ,il primo magnete che passa sul sensore ad effetto hall
determina l'inizio del moto in rallentamento ed il secondo magnete determina la fine del moto in rallentamento (30).
Rifarsi alle istruzioni della centrale di comando.

Sul supporto magnete sono presenti vari fori di alloggiamento del magnete, la distanza fra un foro e 'altro equivale a
5° del movimento dell'asta, € possibile ottenere un angolo di rallentamento massimo di 25° sia in apertura che in
chiusura (30).

MANOVRA MANUALE (SBLOCCO)

Prima, durante e fino al successivo blocco & necessario togliere alimentazione all'impianto.

1-  Eseguire lamanovrain assenza dialimentazione.

2-  Accedere alla chiave esagonale in dotazione rimuovendo lo sportellino 1 (31).
Per rimuovere lo sportellino utilizzare un cacciavite di dimensioni adeguate, infilarlo nella fessura dello
sportellino ed inclinarlo verso destra fino a sganciare la linguetta di fermo (32).

3- Rimuovere lo sportellino, prelevare la chiave esagonale 1 (33) dal proprio alloggiamento ed utilizzarla per
ruotare |'asta di sblocco 2 (33).
La direzione di rotazione non haimportanza, compiuti circa 180° si sente uno scatto che indica che I'operatore &
sbloccato. L'operatore rimane sbloccato fino a che non si agisce nuovamente con la chiave esagonale.

ATTENZIONE: quando si attiva lo shlocco I'asta pud alzarsi da sola fino a 45°.

Ora é possibile muovere |'asta.
Perribloccare I'operatore € sufficiente ruotare ulteriormente la chiave di sblocco.
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DISINSTALLAZIONE DEI GIUNTI SUPPORTO ASTA

Se ¢ presente la molla e si pensa che in seguito alla rimozione dei giunti asta sia necessario sbloccare I'operatore
provvedere a seguire prima la procedura Sgancio del dispositivo di bilanciamento

1- L'astadeve essere in posizione orizzontale.

2-  Svitarele vitia testa esagonale 6 (22) che chiudonoil giunto .

3- Estrarrelacoperturadel giunto 5(22)el'asta4(22).

4-  Allentare la vite atesta svasata 3 (22).

5-  Utilizzare un estrattore di dimensioni adeguate per sfilare il giunto dall'albero scanalato utilizzando come punto
dipernolatesta della vite svasata 3 (22).

E'vivamente sconsigliato cercare di sfilare il giunto con metodi alternativi.

ATTENZIONE: Se é presente la molla, col giunto in posizione orizzontale questa & compressa pertanto non
eseguire lamanovradi sbhlocco senza asta montata.

SGANCIO DEL DISPOSITIVO DI BILANCIAMENTO

1-  Sbloccare I'operatore(vedi capitolo MANOVRA MANUALE).

2- portare manualmente |'astain posizione verticale.

3- Bloccare 'operatore.

4- Eliminare il precarico della molla agendo sul dado 1(25) tenendo ferma con una chiave la forcella esagonale 2
(25).

5-  Conunachiave esagonale svitare la vite 1 (23) che fissa il dispositivo di bilanciamento alla fune.

ACCESSORI DISPONIBILI

Alcuni accessori comportano un incremento della massa complessiva dell'asta influendo sulla scelta della/delle
molle da usare.

SUPPORTOAFORCELLA (34)
Il supporto a forcella & particolarmente utile in caso di aste lunghe oltre i 3 m perché evita che forze esterne possano
piegare l'asta.

PIEDINO (35)

La funzione del piedino € similare a quella dell'appoggio col vantaggio di sollevarsi assieme all'asta e di non essere
piudiingombro ad asta verticale.

Si consiglia 'uso del piedino per aste non oltre i 4 m.

RASTRELLIERA(36)
Larastrelliera € un' optional utile ad aumentare la visibilita dell'asta che chiude il varco.

KIT ASTA SPEZZATA (37)
L'asta spezzata ¢ utile nella gestione dei varchi con limitate possibilita diingombro verticale.
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LUCIASTA (38)

Sul profilo standard dell'asta & possibile montare due tubi luminosi per aumentare la visibilita dell'asta.

Lafigura 38 mostra lamodalita corretta per l'installazione del tubo luminoso, il cavo di alimentazione (1) passa nella
parte cava interna dell'asta, all'interno dell'asta questo si congiunge con il tubo luminoso (3) il quale trova poi
alloggiamento nelle sedi appositamente ricavate sul profilo fino a terminare dallo stesso lato del cavo di
alimentazione (2).

Siraccomanda di usare giunzioni e terminali specifici per il tubo utilizzato.

BORDO SENSIBILE
Il profilo standard dell'asta consente I'inserimento di un bordo sensibile di tipo 8K2 senza il bisogno di ulteriori
supporti.

LAMPEGGIANTE (39)
Sistema di segnalazione integrato col mobile della barriera.

SBLOCCO CON CHIAVE EUROPEA (40)
Consente I'accesso al sistema di sblocco tramite 'utilizzo di una chiave con cilindro europeo.

COPERTURE GIUNTIASTAE COPERTURAFINE ASTA (41)
Sono particolarmente utili nella gestione delle cablature degli accessori per asta (luci e bordo sensibile) e di
gradevole aspetto.

MANUTENZIONE

Lamanutenzione deve essere a cura dell'installatore e/o di personale qualificato.

Ogni 6 mesi 0 100,000 manovre & consigliabile eseguire un controllo del sistema :
- Controllovisivo dell'operatore ed eventuale pulizia.
Verifica del corretto allineamento dell'asta.
Verifica del corretto funzionamento dei finecorsa elettrici e meccanici.
- Verifica dell'efficienza del sistema di shlocco.
Verifica della corretta regolazione della/delle molle.
Lubrificare con grasso adesivo spray la/le molle.
Verifica del corretto fissaggio del giunto asta sull'albero scanalato di uscita.
Verifica dello stato di usura della bussola di plastica auto lubrificante del dispositivo di bilanciamento.
Verifica delle condizioni del cavo ditrazione.
Verificare il fissaggio del motoriduttore al mobile.
- Verificare l'integrita dei cavi di collegamento
Verificare l'efficienza delle batterie se presenti.

MALFUNZIONAMENTO

Per qualsiasi anomalia di funzionamento, togliere I'alimentazione al sistema e chiedere I'intervento di personale
qualificato (installatore).
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Dichiarazione di conformita CE

Il fabbricante:
GIL.BI.DI. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B,
46025 Poggio Rusco (MN) ITALY

Dichiara che i prodotti:
BARRIERE ELETTROMECCANICHE BARR524-526
Sono conformi alle seguenti Direttive CEE:

*Direttiva EMC 2004/108/CE e successive modifiche;

e che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:
*EN61000-6-1, EN61000-6-3

Data 15/02/2010
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MANUTENZIONE STRAORDINARIA

BARR500

Data: Timbro ditta installatrice:
Firma tecnico:
Data Annotazioni Firma Tecnico
Data: Timbro ditta installatrice:
Firma tecnico:
Data Annotazioni Firma Tecnico
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INTRODUCTION

The new 24 VDC automatic electromechanical barrier for easy system control with booms of up to 6 metres and high-
speed opening. With a contemporary design and new technological solutions, BARR500 is the right answer to all
these requirements. Designed for easy adaptation to the EN 12453 standards.

INSTALLATION WARNINGS

Before proceeding with installation, fit a magnetothermal/differential switch with a maximum capacity of 10A
upstream of the system. The switch must guarantee omnipolar separation of the contacts with an opening
distance of atleast 3mm.

Keep all the materials contained in the packaging away from children since they pose a potential risk.

The manufacturer declines all responsibility forimproper functioning of the automated device if the original
components and accessories suitable for the specific application are not used.

After installation, always carefully check proper functioning of the system and the devices used.

This instruction manual addresses professionals qualified to install “live equipment” and therefore requires
good technical knowledge and installation in compliance with the regulations in force.

Maintenance must be carried out by qualified personnel.

Before carrying out any cleaning or maintenance operation, disconnect the control  unitfrom the mains.

This product has been designed and constructed exclusively for the use indicated in  this documentation.

Any other use may cause damage to the product and be a source of danger.

Verify the end purpose of the product and take all the necessary safety precautions.

Use of the products for purposes different from the intended use has not been tested by the manufacturer and is
therefore on full responsibility of the installer.

Mark the automated device with visible warning plates.

Warn the user that children or animals should not play or stand near the gate.

Appropriately protect the dangerous points (for example, using a sensitive frame).

Check proper installation of the earthing system. connect all the metal parts of doors, gates, etc. and all the
system components to an earth terminal.

Exclusively use original spare parts for any maintenance or repair operations.

Do not modify any components of the automated device unless expressly authorised by Gi.Bi.Di.

Use suitable cable clamps to ensure that the wiring is properly connected mechanically and such that an [P44
degree of protection is maintained.

Incorrect installation or improper use of the product may lead to serious harm to people.

WARNING: IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS.
@ It is important to follow these instructions in order to safeguard people.

Keep this instruction booklet and read it carefully before starting installation.
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WARNINGS FOR THE USER

Inthe event of an operating fault or failure, cut the power upstream of the control unitand call Technical Service.
Periodically check good functioning of the safety devices.

Any repairs must be carried out by specialised personnel using original and certified materials.

The product may not be used by children or persons with reduced physical, sensorial or mental capacities or without
experience and knowledge.

Do notaccess the board for adjustments and/or maintenance.

ELECTRICAL SETUP

Electric system setup

Set up the electric system as shown in Fig. 1 referring to the electric system regulations and other national
regulations in force. Keep the mains power connections clearly separated from the service connections (photocells,
sensitive frames, control devices, etc.).

The main components of the automated device are:
1- 24V flashing light; 0.75 mm?2-core (2x0.75) cable
2- Antenna; screened coaxial cable
3- Keyselector; 0.5 mm?3-core (3x0.5) cable
4- Photocell receiver; 0.5 mm?4-core (4x0.5) cable
5- Photocell transmitter; 0.5 mm?2-core (2x0.5) cable
6- Omnipolar magnetothermal/differential switch with minimum contact opening of 3mm
220-230VAC/50-60 Hz power line to the device; 1.5 mm?3-core cable (3x1.5) (adhere to the regulations in force)
7- Electronic control unit container; 3x1.5 mm?cable
8- 24VDC operator:

-1.5mm?2-core (2x1.5) powercable RED=+ BLACK=-

foramaximum cable length of 6 m, beyond which the cable cross-section needs to be increased

9- 8K2sensitive edge; 0.5 mm?2-core (2x0.5) cable
10-230VAC boom light; min. 1.5 mm?2-core (2x1.5) cable

Use appropriate cable ducts.
It is good practice to separate the 230V power cables from the accessory connection cables and it is
therefore advisable to use at least two tubes to run the cables through.

WARNING: It is important to fit an omnipolar magnetothermal/differential switch with a minimum contact
opening of 3 mm on the power line upstream of the control unit.



BARR500 BD: 35
LUK |

TECHNICAL DATA

OPERATOR BARR524 BARRS526
Electric motor 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Supply voltage 220/230Vac, single-phase, 50-60Hz
Motor power supply 24Vdc 24Vdc
Power absorbed MAX 150W MAX 200W
Operating temperature -20°C +60°C -20°C +60°C
Degree of protection IP 44
Limit switch 2 limit switches (open/close) 2 limit switches (open/close)
Operating frequency (%Fu) at 20°C 50% 60%
Maximum boom length 6m 2m
Opening time to 90° 5s 1.8s
Operating temperature -20°C +60°C
Load-bearing structure protection Cataphoresis
Load-bearing structure coating RAL 7040 polyester
Load-bearing structure dimensions 1117x325x255
Operator weight 45 Kg (as sold)
Formula to calculate the %Fu= __A+C __ x100
operating frequency A= Opening fime A+C+P

C = Closing time

P = Overall pause time

A+ C + P = Time between two openings

Maximum operating curve
The operating time based on the desired operating frequency can be derived from the graphs (2) and (3).

NOMENCLATURE

Referring to figure 4.
1- Upright

2- Foundation plate
3- Spring

4-  Balancing device with Cable

5-  Electricmotor

6- Reductiongear

7-  Adjustable limit switch disc

8- Electronic control unit container
9- Hall-effect sensor

10- Boom

11- Spring adjustment nuts

DIMENSIONS

Referring to Figures 5,6and7.
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PRELIMINARY WARNINGS

+  Theremustnotbe obstacles of any kind in the range of action of the operator.

«  Thefoundation plinth must be laid in an area free of cables and ducts and such as to guarantee adequate hold of
the plinth.

+  Checkthatthereis an efficient earth plate for connection of the upright.

« Carry out the installation far enough away from the road so that it does not constitute a danger for
circulation.

«  The motorized boom entrance is mainly intended for vehicle passage; if possible, make a separate entrance for
pedestrians.

+ ltisadvisable to post clearly visible warning signs at the automated entrance (inside and out) and, if necessary,
indicate that pedestrians are not allowed to pass through.

+  Ifyouhave any doubts about the safety of the installation, suspend work and contact your dealer.

+  Check for any medium- and high-voltage overhead cables in the place of installation and respect the minimum
overhead clearance.

FOUNDATION PLATE EMBEDDING

Ensure that the foundation plate is positioned in such a way as to guarantee proper operation of the operator and
easy access for the subsequentinstallation phases or future maintenance.

1-  Assemble the foundation plate (8).
2- Lay a foundation plinth (9) including one or more tubes of adequate diameter to run the cables through.
Check that the foundation plate is level using a spiritlevel.

OPERATOR INSTALLATION

1- Undo the six side screws to remove the front cover (10).
2- Position the operator on the foundation plate and secure it with the four nuts and washers provided on the
foundation plate (11).
Define whether the installationis RIGHT or LEFT (12).
3-  Once you have defined the installation as right of left, if necessary, move the balancing device which will house
the spring/s (not provided with the operator).
In case of leftinstallation, the balancing device is on the left.
In case of right installation, the balancing device is on the right.
The operator is always supplied with the balancing device fastened on the right, therefore in the case of right
i installation, the balancing device does not have to be moved.
Follow the RIGHT-LEFT Boom Conversion procedure to move the balancing device.
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RIGHT-LEFT BOOM CONVERSION

1- Unscrew the two locking grub screws 1 (13) and the two long grub screws 2 (13) that act as mechanical end
stop.

2- Release the operator with the wrench 3 (13) provided acting on the release rod 4 (13).

If the Cable of the balancing device is not yet visibly loosened, manually act on the operator output shaft with the aid

of the boom coupling 1 (14) turning itin the appropriate direction to obtain the desired result.

3- Usingascrewdriver remove the radial snap ring 1 (15) that fastens the balancing device bushing.

4-  Slide the rod of the balancing device in the slot on the plate until reaching the new position (16).

5- Refittheradial snapring 1 (17) to fasten the balancing device bushing.

Turn the operator output shaft with the aid of the coupling (14) to align the Cable with the rod.

6- Usingasmall screwdriver, remove the plastic caps 1 (18) that cover the large holes on the rear of the upright.

7-  With the caps removed you can see the coupling between the end-stop grub screw 2 (13) and the mechanical
end-stop on the operator (19).

The opening mechanical end-stop is always visible through the hole 2 (20) opposite the spring; the closing

mechanical end-stop is always visible through the hole 1 (20) on the spring side.

8- Turn the operator output shaft with the aid of the coupling 1 (14) until you identify the opening and closing
mechanical end-stops and screw down the two long grub screws until their ends touch the mechanical end-stop
(21).
At this stage, not yet having installed the boom, it is pointless to try and do a fine adjustment; this will be done
later when the boom has been fitted (see the section MECHANICAL END-STOP ADJUSTMENT).

BOOM SUPPORT COUPLING INSTALLATION

1- Checkthatyou have the correct couplings for the type of boom used.

2- Release the operator if not yet done (see the section MANUAL MANOEUVRE).

3-  Loosely fitthe coupling 2 (22) on the splined shaft 1 (22) in any position; no alignmentis required at this stage.
4-  Turnthe coupling 2 (22) in the closing direction of the boom until reaching the mechanical end-stop.

5-  Remove the coupling 2 (22) previously fit.

The boom can now be installed in two ways:

6- Fitthe coupling 2 (22) on the grooved shaft 1 (22) in horizontal position and fasten it with the countersunk head
screw 3 (22).

7-  Fitthe boom 4 (22) on the coupling 2 (22) and then the coupling cover 5 (22) and fasten the assembly with the

screws 6 (22).

Or

6- Separately fit the boom on the coupling 2 (22) and then the coupling cover 5 (22) and fasten the assembly with
the screws 6 (22).

7-  Then fit the whole assembly on the splined shaft 1 (22) and fasten it with the countersunk head screw 3 (22).

Note: Make sure that the countersunk head screw 3 (22) is securely tightened.
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SPRING INSTALLATION

The BARR524 and BARRS526 barriers are supplied without springs, which must be chosen based on the length of the
boom and the accessories fitted on the boom.
Once you have chosen the right springs for the specific installation, follow these simple instructions:

1-
2.
3-
4-

5-
6-

7-
8-
9-

10-

Release the operator (see the section MANUAL MANOEUVRE)

Move the boom into vertical position by hand.

Lock the operator.

Using an Allen wrench, undo the screw 1 (23) that secures the balancing device to the Cable and using an
appropriate screwdriver remove the radial snap ring 2 (23) from the bushing.

Remove the balancing device 3 (23) from its seatin order to fit the springs.

There are two types of spring kit: with one spring or with two springs.

The spring guide tube 1 (24) is always provided and must always be used and fitted first on the rod 6 (24) of the
balancing device followed by the spring or springs 2 and 3 (24).

Iffitting two springs, first fit the small one 2 (24).

Reassemble the balancing device screwing the nut 4 (24) onto the rod 6 (24) for the height of the nut.
Lubricate the spring/s with adhesive grease spray.

Refitthe balancing device inits seat using the screw 1 (24) and the radial snap ring 2 (24).

Screw the nut4 (24) and the locknut 5 (24) onto the rod 6 (24).

BALANCING DEVICE ADJUSTMENT

1-
2
3-
4-
5.
6-
7-
8-
9-
10-
11-
12-

Ensure that the spring fitted is suitable for the boom used in the specific installation (see Table 25b)
Release the operator.

Move the boom to 45° and gently letit go.

Ifthe boom tends torise or fall, the spring load needs to be adjusted.

Move the boom into vertical position by hand.

Lock the operator.

Unscrew the locknut 3 (25)

Screw down the nut 1 (25) holding the hexagonal fork 2 (25) firm with a wrench.
Release the operator.

Move the boom to 45° and gently letit go.

Ifthe boom remains stationary go to step 12 otherwise repeat the operation from step 8.
Screw down the locknut 3 (25).
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OPTIONALS AVAILABLE FOR BOOM OUTLINE 100x66 mm
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Boom lenght (m)

N

Boom

Boom + Lights

Boom + Edge

Boom + Edge + Lights

Boom + End Foot

Boom + End Foot + Lights

o
(3]

Boom + End Foot + Edge

Boom + End Foot + Edge + Lights

Boom + Rack

Boom + Rack + Lights

Boom + Rack + End Foot

Boom + Rack + End Foot + Lights

> > (> > > > > > > > > >

Articulated boom

Articulated boom + Lights

>
o

Articulated boom + Edge

Articulated boom + Edge + Lights

Articulated boom + End Foot

Articulated boom + End Foot + Lights

Articulated boom + End Foot + Edge + Lights

IIIIIII>>>>>>>>>>>>{",l

w
o

OPTIONALS AVAILABLE FOR BOOM OUTLINE 80x40 mm

Boom lenght (m)

2

2,5

3,5

Boom

A

Boom + Edge

Boom + End Foot

Boom + Edge + End Foot

Boom + Rack

Boom + Rack + End Foot

> > (> > > >

> > (> > >

> > > > > >

»
o
o
o

SPRING REFERENCE LIST

AM13330

1400 N

AM1019G

3100N

AM13320

4300N

AM13320+AM13330

5700 N

AM13320+AM1019G

7400 N
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MECHANICAL END-STOP ADJUSTMENT

The mechanical end-stops can be adjusted by acting on the two grub screws accessible through the holes 1 and 2
(26) inthe support plate of the control unit container.

To access the two long adjustment grub screws, completely unscrew the two short grub screws that lock the long
grub screws.

Referring to figure 26, the grub screw 1 acts as closing mechanical end-stop, while the grub screw 2 as opening
mechanical end-stop.

Tightening the grub screw 1 you anticipate the moment it will meet the mechanical end-stop of the operator during
closing stopping its motion (the boom will close less).

Loosening the grub screw 1 you delay the moment it will meet the mechanical end-stop of the operator during
closing stopping its motion (the boom will close more).

Tightening the grub screw 2 you anticipate the moment it will meet the mechanical end-stop of the operator during
opening stopping its motion (the boom will open less).

Loosening the grub screw 2 you delay the moment it will meet the mechanical end-stop of the operator during
opening stopping its motion (the boom will open more).

It is advisable to make the adjustments by tightening/loosening the grub screws 1-2 turns at a time to prevent
undesired and excessive effects.

Itis advisable to use LOCTITE 243 (light) to guarantee stability of the long grub screws.

Remember to refit the short grub screws.

The mechanical end-stops must be after the end of motion to which the electrical limit switches are adjusted
(obligatory), therefore, the mechanical end-stops must be positioned slightly beyond the actual desired point of end
of motion.

CONTROL UNIT INSTALLATION

+  Checkthatthe power supply voltage and frequency are compatible with the control unit.

+  Donotsolderthe ends of the cables that will be fitted in the terminal boards of the control unit.

+  The control unit is housed in a plastic container 1 (27) and is secured on the upright of the operator with four
screws 2 (27).

+  Atleastone hole mustbe made in one of the four pierceable areas 3 (27) to run the cables through.

«  ltisrecommended to use appropriate cable ducts.

+  The control unit container must be closed with the cover 4 (27) using the screws 5 (27).

+  Refertothe control unit manual for the electrical connections, use and programming.

+  Figure 28 shows the cables leading from the operator.
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ELECTRICAL LIMIT SWITCH ADJUSTMENT

The electrical limit switches must always be adjusted with the operator disconnected from the mains.
Remove the front cover to access the limit switch unit composed of:

+  Afixed stainless steel disc 1 (29) that must not be moved.

+  Twoblack plastic magnetholders 2 (29) which can be moved by loosening the screws 3 (29).

+  The two magnets that control the opening movement are fitted on one holder and the two that control the closing
movementon the other.

+  Fourmagnets, two to control the opening movement and two to control the closing movement. The magnets are
prefitted on the holders.

+  Themagnets acton the Hall-effect sensor prefitted on the operator 4 ( 29).

Two magnets prefitted on each individual holder 2 (29) are oriented in the same direction as polarization. To
distinguish the direction of polarization, the magnet that controls closing has a visible red face. One holder 2 ( 29) will
thus have two uncoloured magnets and one holder 2 (29) two coloured magnets.

Using appropriately set up Gi.Bi.Di. control units, the first magnet that passes across the Hall-effect sensor
determines the start and the second magnet the end of the deceleration motion (30). Refer to the control unit
instructions.

The holder has various holes to house the magnet; the distance between one hole and the next is equivalent to 5° of
the boom movement. Amaximum deceleration angle of 25° during both opening and closing can be obtained ( 30).

MANUAL MANOEUVRE (RELEASE)

Before, during and until subsequent locking, the power to the system must be cut.

1- Carry outthe manoeuvre with the power cut.

2- AccesstheAllen wrench provided by removing the panel 1 (31).

To remove the panel use a screwdriver of adequate size and insert it in the slot in the panel tilting it to the right
until releasing the catch (32).

3- Remove the panel, take the Allen wrench 1 (33) out of its seat and use it to turn the release rod 2 (33).
The direction of rotation is indifferent; after turning about 180° you will hear a click indicating that the operator
has been released. The operator remains unlocked in this condition until you act on it again with the Allen
wrench.

WARNING: when the operator is released, the boom may rise on its own up to 45°.

You can now move the boom.
Torelock the operator, turn the release rod further.
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BOOM SUPPORT COUPLING UNINSTALLATION

If the spring is fitted and you think that the operator will need to be released after removing the boom coupling, first
follow the Balancing device detachment procedure.

1- The boom must be in horizontal position.

2-  Undothe hexagonal head screws 6 (22) that close the coupling cover.

3-  Remove the coupling cover 5 (22) and the boom 4 (22).

4-  Loosen the countersunk head screw 3 (22).

5-  Use an extractor of adequate size to remove the coupling from the grooved shaft, using the head of the
countersunk head screw 3 (22) as pivoting point.

Itis strongly unadvisable to try and remove the coupling in any other way.

WARNING: If the spring is fitted it is compressed when the coupling is in horizontal position; therefore, do
not carry out the release manoeuvre without the boom fitted.

BALANCING DEVICE DETACHMENT

1-  Release the operator (see the section MANUAL MANOEUVRE).

2-  Move the boominto vertical position by hand.

3-  Lockthe operator.

4- Release the spring preload by acting on the nut 1 (25) holding the hexagonal fork 2 (25) firm with a wrench.
5- UsinganAllen wrench undo the screw 1 (23) that secures the balancing device to the Cable

ACCESSORIES AVAILABLE

Some accessories increase the total weight of the boom and hence affect the choice of spring/s to be used.

FORK SUPPORT (34)
The fork supportis particularly useful for booms of more than 3 mlong, as it prevents external forces from bending the
boom.

FOOT (35)

The function of the foot is similar to that of the fork support with the advantage that it is raised together with the boom
andis notan obstruction when the boom is in vertical position.

The footis recommended for booms of not more than 4 mlong.

MOVABLE RACK (36)
The movable rack is useful to enhance visibility of the boom that closes the gateway.

SPLITBOOMKIT (37)
The splitboom is useful for gateways where there is limited vertical manoeuvring space.
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BOOMLIGHTS (38)

Two light tubes can be fitted on the standard boom profile to enhance boom visibility.

Figure 38 shows the correct way to install the light tube. The power cable (1) runs through the hollow section of the
boom where it is connected to the light tube (3) which in its turn is housed in the seats cut into the profile until
terminating at the same side as the power cable (2).

Itis recommended to use joints and terminals specifically for the light tube used.

SENSITIVE EDGE
The standard profile allows fitting a sensitive edge type 8K2 without requiring further supports.

FLASHLIGHT (39)
Signalling system integrated in the boom cabinet.

UNLOCKING WITH EUROPEAN KEY (40)
Allows accessing the unlocking system using a key with European cylinder.

BOOM COUPLING COVERS AND BOOM END COVERS (41)
These are particularly useful to arrange the boom accessory wiring (lights and sensitive edge) and an attractive
finish.

MAINTENANCE

Maintenance must be performed by the installer and/or by qualified persons.

Every 6 months or 100,000 manoeuvres itis advisable the inspect the system:

+  Visuallyinspectthe operatorand cleanitif necessary.

¢+ Checkthatthe boomis properly aligned.

+  Checkproperfunctioning of the electrical limit switches and mechanical end-stops.
+  Checkthe efficiency of the release system.

+  Checkthatthe spring/s are properly adjusted.

+  Lubricate the spring/s with adhesive grease spray.

+  Checkthatthe boom coupling is securely fastened on the splined output shaft.

+  Checkthe state of wear of the self-lubricating plastic bushing of the balancing device.
+  Checkthe condition of the drive Cable and lubricate it.

+  Checkthatthe gearmotor is secured to the cabinet.

+  Checkthe integrity of the connection cables.

+  Checkthe efficiency of the batteries (if present).

MALFUNCTIONING

Inthe event of any malfunction, cut the power to the system and call in a qualified technician (installer).
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INTRODUCTION

La nouvelle barriére automatique de type électromécanique a 24Vcc pour gérer facilement des installations ayant
jusqu'a 6 m de lisse a grande vitesse d'ouverture. Avec un design contemporain et de nouvelles solutions
technologiques, BARR500 est la réponse exacte a toutes ces exigences. Prévues pour une adaptation aisée a la
Norme EN 12453.

INSTRUCTIONS POUR L'INSTALLATION

« Avant d'effectuer l'installation, il faut prévoir en amont de cette derniére un interrupteur magnéto thermique et
différentiel ayant une portée maximum de 10A. L'interrupteur doit assurer une séparation omnipolaire des
contacts, avec un distance d'ouverture d'au moins 3mm.

+ Tous les matériaux présents dans I'emballage ne doivent pas étre laissés a la portée des enfants car ils sont
potentiellement dangereux.

+ Leconstructeur décline toute responsabilité, quant au bon fonctionnement de 'automation, en cas d'utilisation de
composants etd'accessoires n'étant pas de sa production etinappropriés a l'utilisation prévue.

+ Alafin de l'installation, il faut toujours contréler minutieusement le bon fonctionnement de cette derniére et des
dispositifs utilises.

+ Cette notice d'instruction s'adresse a des personnes habilitées a l'installation “d'appareils sous tension”, il faut
donc avoir une bonne connaissance technique, étre un professionnel et respecter les normes en vigueur en la
matiére.

+ Lamaintenance doit étre effectuée par un personnel qualifié.

+ Avant deffectuer toute opération de nettoyage ou de maintenance, il faut débrancher I'appareil du réseau
d'alimentation électrique.

+  Ce produita été congu et construit exclusivement pour ['utilisation indiquée dans cette documentation.

Des utilisations non indiquées dans cette documentation pourraient étre a l'origine de détériorations du produit et
source de danger.

+  Controlerl'objectif de I'utilisation finale et s'assurer de prendre toutes les précautions nécessaires.

+ L'utilisation des produits et leur destination pour des usages différents de ceux pour lesquels ils ont été prévus,
n'a pas été testée par le fabricant, par conséquent les travaux réalisés sont sous I'entiére responsabilité de
linstallateur.

+ Signalerl'automation par des plaques de signalisation qui doivent étre parfaitement lisibles.

+ Avertirl'utilisateur que les enfants ou les animaux ne doivent pas jouer ou stationner a proximité du portail.

+ lIfaut protéger comme il se doit les points arisque, par exemple a I'aide d'une membrure sensible.

+ Controler que I'installation a la terre est réalisée comme il se doit : raccorder tous les éléments métalliques de la
fermeture (vantaux, portails, etc.) et tous les composants de I'installation équipés de laborne alaterre.

« Utiliser exclusivement des pieces d'origine pour toute maintenance ou réparation.

+ Neffectuer aucune modification sur les composants de I'automation sans une autorisation spéciale de la Société.

« Utiliser des matériaux appropriés et s'assurer du bon branchement mécanique du cablage, afin de maintenir le
degré de protection IP44.

ATTENTION: IMPORTANTES CONSIGNES DE SECURITE.

II'est important, pour la sécurité des personnes, de suivre ces consignes.

Una installation erronée ou une utilisation erronée de I'appareil peut provoquer de graves dommages
corporels. Conserver le présent manuel d'instructions, le lire attentivement avant de commencer
linstallation.



BARR500 B:D: |47
__F|

MISE EN GARDE POUR L'UTILISATEUR

En cas de panne ou de dysfonctionnements, il faut couper le courant en amont de I'appareil et faire appel au service
aprésvente.

Contréler périodiquement le fonctionnement des dispositifs de sécurité.

Les éventuelles réparations doivent étre exécutées par un personnel spécialisé qui utilise des matériels d'origine et
certifiés.

Le produit ne doit pas étre utilisé par des enfants ou des personnes handicapées physiques, sourdes ou ayant des
problémes mentaux ou n'ayant pas I'expérience etla connaissance suffisantes.

Ne pas accéder ala carte permettant les réglages et/ou les maintenances.

DISPOSITION DES INSTALLATIONS ELECTRIQUES

Disposition de I'installation électrique

Prévoir linstallation électrique, comme indiqué (1), en se référant aux normes en vigueur pour les installations
électriques et d'autres normes nationales. Tenir nettement séparés les raccordements de I'alimentation du secteur
desraccordements de service (photocellules, palpeurs sensibles, dispositifs de commande efc.).

Les principaux composants de I'automation sont :
1- Clignotantde signalisation & 24V ; cable a 2 conducteurs de 0,75 mm?(2x0,75)
2- Vantail ; cable coaxial blindé
3- Sélecteuraclé;cable a3 conducteurs de 0,5 mm?(3x0,5)
4- Récepteurphotocellule ; cable a4 conducteurs de 0,5 mm?(4x0,5)
5- Emetteur photocellule ; cable a 2 conducteurs de 0,5 mm?(2x0,5)
6- Interrupteur magnéto thermique différentiel omnipolaire & ouverture minimum des contacts de 3 mm
Ligne d'alimentation a l'appareil 220-230Vca 50-60H ; cable a 3 conducteurs de 1,5 mm?mini (3x1,5)
(Respecterles normes en vigueur).
7- Boitier appareil électronique cable 3x1,5mm?
8- Opérateur24Vce:

-alimentation cable a 2 conducteurs de 1,5 mm?(2x1,5) BLANC =+ NOIR =-

pour une longueur de cable maxi de 6 m, au-dela il faut augmenter la section du cable

9- Bord sensible 8K2 cable & 2 conducteurs de 0,5 mm?(2x0,5)
10 - Lumiere lisse 230Vca cable a2 conducteurs de 1,5 mm?mini (2x1,5)

Pourlapose des cables, il faut utiliser des conduits de passage appropriés.
Il vaut mieux séparer les cables d'alimentation 230V des cables de branchement des accessoires, il faut
donc poser au moins deux conduits de passage des cables.

ATTENTION : il est important qu'un interrupteur magnéto thermique différentiel omnipolaire, ayant une
ouverture minimum des contacts de 3 mm, soit installé en amont de I'appareil.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

OPERATEUR BARR524 BARR526
Moteur électrique 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Tension d'alimentation 220/230Vac 50-60Hz
Alimentation moteur 24Vdc 24Vdc
Puissance absorbée MAX 150W MAX 200W
Température de service -20°C +60°C -20°C +60°C
Degré de protection IP 44
Fin de course 2FC (ouverture/fermeture) 2FC (ouverture/fermeture)
Fréquence d'utilisation ( %Fu) & 20°C 50% 60%
Longueur maxi lisse 6m 2m
Temps d'ouverture a 90° 5s 1.8s
Température de service -20°C +60°C
Protection structure portante Cataphorése
Peinture structure portante Polyester RAL 7040
gg:fasn(tieencombrement structure H17x325x255
Poids opérateur 45 Kg (comme vendu)
Formule pour le calcul de la %Fu= __A+C  x100
fréquence d'utilisation A= Temps douverture A+C+P

C = Temps de fermeture

P = Temps de pause totale

A+ C + P =Temps qui s'écoule entre deux ouvertures

Courbe d'utilisation maximum
Selon les graphiques (2) et (3), il est possible d'obtenir le temps de fonctionnement en fonction de la fréquence
d'utilisation désirée.

NOMENCLATURE
Références de lafigure 4

1- Montant

2-  Plaque de scellement

3- Ressort

4- Dispositifd'équilibrage a Elingues

5-  Moteurélectrique

6- Réducteur

7- Disque porte-fins de course réglables
8- Boitier pour appareil électronique.

9- CapteuraeffetHall

10- Lisse
11- Ecrous de réglage du ressort
DIMENSIONS

Références desfigures 5,6 et 7.
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CONSIGNES PRELIMINAIRES

+  lInedoityavoir aucun obstacle dans le champ d'action de 'opérateur.

+  La pose de la plaque de scellement doit s'effectuer dans un endroit sans cables ni tuyauteries et ayant des
caractéristiques améme de garantir une parfaite tenue de la plaque.

+  llIfauts'assurerqu'il existe une bonne prise de terre pour le branchement du montant.

«  Exécuterlinstallation suffisammentloin de la route, afin de ne pas constituer un danger pour la circulation.

«  L'entrée a lisse motorisée est principalement réservée au passage de véhicules, si cela est possible il faut
effectuer une entrée séparée pour les piétons.

+ Il est bon de signaler I'entrée automatisée par des plaques de signalisation parfaitement lisibles (dedans et
dehors) et, le cas échéant, en signalant aux piétons l'interdiction de passage.

+  En cas de doutes, quant a la sécurité de l'installation, il faut arréter immédiatement le travail et contacter le
revendeur.

«  Controler la présence de cables aériens de moyenne et haute tension et respecter la distance minimum
dlisolationen ['air.

MACONNERIE PLAQUE DE SCELLEMENT

S'assurer que |'on place correctement la plaque de scellement afin de garantir le bon fonctionnement de l'opérateur
etunacces aisé pour les phases suivantes de l'installation ou pour de futures maintenances.

1-  Assemblerlaplaque de scellement (8).

2- Effectuer une plague de scellement (9) comprenant un ou plusieurs conduits d'un diamétre approprié pour le
passage des cables.

Controler, al'aide d'un niveau a bulle, le positionnement de la plaque de scellement.

INSTALLATION OPERATEUR

1- Dévisserles six vis latérales pour déposer le capot avant (10).

2- Positionner l'opérateur sur la plaque de scellement et le fixer a I'aide des 4 écrous et rondelles se trouvant surla
plaque de scellement (11).

Définir sil'installation est DROITE ou GAUCHE (12).

3- Lorsque l'installation est définie comme droite ou gauche, si cela est nécessaire, il faut déplacer le dispositif
d'équilibrage quirecevra le/s ressorts (non fournis avec l'opérateur).
En cas d'installation gauche le dispositif d'équilibrage est a gauche.
En cas d'installation droite le dispositif d'équilibrage est a droite.
L'opérateur est toujours fourni avec le dispositif d'équilibrage fixé en position droite, donc en cas d'installation
droite il n'est pas nécessaire de déplacer le dispositif d'équilibrage.

Suivre la procédure Conversion DROITE-GAUCHE de lalisse pour déplacer e dispositif d'équilibrage.
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CONVERSION DROITE-GAUCHE DE LA LISSE

1-  Dévisserlesdeuxvis 1(13) de blocage et les deux vis longues 2 (13) qui servent de fins de course mécaniques.

2- Débloquer l'opérateur a l'aide de la clé 3 (13), fournie en équipement, en agissant sur la tige de déblocage 4
(13).

Si la Elingues du dispositif d'équilibrage n'est pas déja visiblement trés desserrée, il faut agir manuellement sur

I'arbre de sortie de I'opérateur a I'aide du raccord lisse 1 (14) en le tournant dans sens approprié pour obtenir le

résultatdésiré.

3- Alaided'untournevis, extraire le Circlip radial 1 (15) qui bloque la douille du dispositif d'équilibrage.

4- Faire coulisser la tige du dispositif d'équilibrage dans la fente se trouvant sur la plaque de maniére a se placer
dansle nouveau logement (16).

5- Replacerle Circlip radial 1 (17) pour fixer de nouveau la douille du dispositif d'équilibrage. .

Tourner I'arbre de sortie de I'opérateur a I'aide du raccord (14) pouraligner la Elingues surla tige.

6- Alaide d'untournevis, de petite faille, extraire les bouchons en plastique 1 (18) qui couvrent les grands orifices
sur la partie arriére du montant.

7-  Avec les orifices sans bouchons, il est possible de voir 'accouplement entre la vis de fin de course 2 (13) et la
butée mécanique se trouvant sur l'opérateur (19).

La butée mécanique de fin de course en ouverture est toujours visible par l'orifice 2 (20) a 'opposé du ressort, la

butée mécanique de fin de course en fermeture est toujours visible par l'orifice 1 (20) sur le c6té ou se trouve le

ressort.

8- Tourner l'arbre de sortie de I'opérateur a l'aide du raccord 1(14) tant que I'on ne trouve pas les butées de fin de

course en ouverture et fermeture, puis visser les deux vis longues jusqu'a ce que I'extrémité de ces derniéres ne

touche plus la butée mécanique (21).

Pendant cette phase, la lisse n'étant pas encore montée, il est inutile d'effectuer un réglage précis qui, par contre,

devra étre effectué par la suite avec la lisse montée (voir chapitre REGLAGE DES FINS DE COURSE

MECANIQUES).

INSTALLATION DES RACCORDS DE SUPPORT LISSE

1- llfauts'assurer que I'on a bien les raccords prévus pour le type de lisse utilisée.

2- Débloquerl'opérateur, sicelan'est pas déja fait (voir chapitre MANCEUVRE MANUELLE).

3- Insérer, méme pas completement, le raccord 2 (22) sur I'arbre cannelé 1 (22) dans n'importe quelle position,
aucun alignement n'est nécessaire pendant cette phase.

4- Tournerleraccord 2 (22) dans le sens de fermeture de lalisse, afin d'atteindre le fin de course mécanique.

5-  Extraireleraccord 2 (22) placé précédemment.

Ace stade, il est possible de monter la lisse de deux maniéres :
6- Insérerleraccord 2 (22) surl'arbre cannelé 1(22) a I'horizontale et visser la vis 3 (22) a téte évasée.
7- Insérerlalisse 4 (22) sur le raccord 2 (22), la protection du raccord 5 (22) et visser le tout & 'aide des vis 6 (22).

Ou

6- Composer a part la lisse avec le raccord 2 (22), la protection du raccord 5(22) et bloquer le tout a l'aide de la
visserie fournie en équipement 6 (22).

7- Insérer le groupe raccord avec la lisse, a peine réalisé, sur l'arbre cannelé 1 (22) et fixer le tout a l'aide de la vis
atéte évasee 3(22).

Note : Il estrecommandé de serrer afond la vis a téte évasée 3 (22).
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INSTALLATION DES RESSORTS

s barrieres BARR524 et BARR526 sont fournies sans ressorts car ils doivent étre choisis en fonction de la

longueur de lalisse et des accessoires montés sur cette derniére.

Lo

1-
2.
3-
4-

5-
6-

7-
8-
9-
10

1-
2-
3-
4-
5-
6-
7-
8-
9-
10
11
12

rsque les ressorts prévus pour l'installation spécifique sont choisis, il faut suivre ces simples instructions :

Débloquer I'opérateur (voir chapitre MANCEUVRE MANUELLE)
Amener manuellement la lisse en position verticale.
Bloquerl'opérateur.
Al'aide d'une clé a six pans dévisser la vis 1 (23) qui fixe le dispositif d'équilibrage a la Elingues et a I'aide d'un
tournevis plat extraire le Circlip radial 2 (23) de la douille.
Extraire le dispositif d'équilibrage 3 (23) de son logement et I'assembler avec les ressorts disponibles.
Il existe deux types de kit ressorts, celui a ressort simple et celui & ressort double.
Le tube guide ressort 1 (24) est toujours monté, il doit toujours étre utilisé et doit étre enfilé en premier surla tige
6 (24) du dispositif d'équilibrage, ensuite il faut enfiler le ressort ou les ressorts 2 et 3 (24).
Dans le cas de ressort double, il faut d'abord enfiler le petit 2 (24).
Recomposer le dispositif d'équilibrage en vissant I'écrou 4 (24) sur la tige 6 (24) pour la hauteur de I'écrou.
Lubrifier le/s ressort/s avec de la graisse adhésive spray.
Replacer le dispositif d'équilibrage dans son logement a 'aide de la vis 1 (24) etle Circlip radial 2 (24).

- Visser'écrou 4 (24) et visser le contre-écrou 5 (24) surla tige 6 (24).

REGLAGE DU DISPOSITIF D'EQUILIBRAGE

S'assurer que le ressort monté est adapté a la lisse adoptée pour linstallation spécifique. (Voir tableau 25b)
Débloquer 'opérateur.
Placerlabarre a45° etlalacher délicatement.
Silalisse atendance a monter ou a descendre, il faut régler la charge du ressort.
Amener manuellementlalisse en position verticale.
Bloquer 'opérateur.
Dévisser le contre-écrou 3 (25).
Visser I'écrou 1 (25) en maintenant fermement, a l'aide d'une clé, I'lément hexagonal 2 (25).
Débloquer 'opérateur.
- Placerlalisse a45° etlalacher délicatement.
- Silalisse reste bien droite passer au point 12, sinon il faut recommencer a partir du point 8.
- Visserle contre-écrou 3 (25).
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OPTIONS PRESENTEES POUR PROFIL DE LISSE 100x66 mm

w
>
)
)
0
o
o

Longueur lisse (m)

3,5

Lisse

Lisse + Lumiéres

Lisse + Bord sensible

Lisse + Bord sensible + Lumiéres

Lisse + Support mobile

Lisse + Support mobile + Lumieres

o
(3]

Lisse + Support mobile + Bord sensible

Lisse + Support mobile + Bord sensible

+ Lumiéres

Lisse + Herse mobile

Lisse + Herse mobile + Lumiéeres

Lisse + Herse mobile + Support mobile

Lisse + Herse mobile + Support mobile

+ Lumiéres

> > > \> > >> > > > > >

Lisse articulé

>
o

Lisse articulé + Lumiéres

Lisse articulé + Bord sensible

Lisse articulé + Bord sensible + Lumiéres

Lisse articulé + Support mobile

Lisse articulé + Support mobile + Lumieres

Lisse articulé + Support mobile
+ Bord sensible + Lumiéres

IIIIIII>>>>>>>>>>>>{:

OPTIONS PRESENTEES POUR PROFIL DE LISSE 80x40 mm

Longueur lisse (m)

2,5

4

w
34]

Lisse

A

Lisse + Bord sensible

Lisse + Support mobile

Lisse + Bord sensible + Support mobile

Lisse + Herse mobile

Lisse + Herse mobile + Support mobile

2
A
A
A
A
A
A

> > > > >

>(> > > P> P>

>
2.}
o
3]

REFERENCE RESSORT

AM13330

1400 N

AM1019G

3100N

AM13320

4300N

AM13320+AM13330

5700 N

AM13320+AM1019G

7400 N
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REGLAGE DES FINS DE COURSE MECANIQUES

Les fins de course mécaniques peuvent étre réglés en agissant sur les deux vis accessibles par les orifices 1 et 2 (26)
se trouvant sur la plaque de support du boitier de I'appareil.

Pour accéder aux deux vis longues de réglage, il faut dévisser complétement les deux vis courtes qui bloquent les vis
longues.

En se référant a la figure 26, la vis 1 sert de fin de course mécanique en fermeture et la vis 2 sert de fin de course en
ouverture.

Visser la vis 1 pour anticiper le moment ou cette derniére touchera la butée mécanique de l'opérateur en phase de
fermeture pour en arréter le mouvement (la barriére fermera moins).

Dévisser la vis 1 pour retarder le moment ou cette derniére touchera la butée mécanique de I'opérateur en phase de
fermeture pour en arréter le mouvement (la barriere fermera plus).

Visser la vis 2 pour anticiper le moment ou cette derniere touchera la butée mécanique de I'opérateur en phase
d'ouverture pour en arréter le mouvement (la barriére ouvriramoins).

Dévisser la vis 2 pour retarder le moment ou cette derniére touchera la butée mécanique de I'opérateur en phase
d'ouverture pour en arréter le mouvement (la barriére ouvrira plus).

Il est bon d'effectuer les réglages dans l'ordre de 1-2 tours de vissage - dévissage pour éviter des effets non
souhaités et excessifs.

Ilest conseillé d'utiliser LOCTITE 243 (Iéger freine filets) pour assurer la stabilité des vis longues de fin de course.

Ne pas oublier de replacer les vis courtes.

Il faut que la butée des fins de course mécaniques s'effectue a la suite de la fin du mouvement réglé par les fins de
course électriques (obligatoires), il faut donc prévoir les fins de course mécaniques juste au-dela du point de
terminaison du mouvement effectivement désiré.

INSTALLATION APPAREIL

«  S'assurer que latension et la fréquence d'alimentation sont compatibles avec 'appareil.

«  Nepasétamer les extrémités des cables qui doivent étre connectés dans les borniers de I'appareil.

«  L'appareil est placé a l'intérieur d'un boitier en plastique 1 (27) qui se fixe sur le montant de I'opérateur avec
quatre vis 2 (27).

+  Pourle passage des cables, il faut créer au moins un orifice dans I'une des quatre parties perforables 3 (27).

« llestconseillé d'utiliser des passages de cables appropriés.

*  Leboitierde 'appareil doit est fermé parle couvercle 4 (27) al'aide des vis 5 (27).

+ Voirlanotice de 'unité pour les branchements électriques, I'utilisation et la programmation.

+  Lafigure 28 montre les cables qui sortent de I'opérateur



54| G:B:D: BARR500
LF_|

REGLAGE DES FINS DE CORSE ELECTRIQUES

Le réglage des fins de course électriques doit toujours étre effectué avec l'opérateur déconnecté du réseau
électrique.

Déposer le capot avant pour accéder au groupe des fins de course électriques qui comprend :

+  Undisque en acierinox fixe a ne pas enlever 1(29).

+  Deuxsupports d'aimants en plastique noir 2 (29) qu'il est possible d'enlever en desserrantles vis 3 (29).

«  Surunsupporton monte les deux aimants qui gérent le mouvement d'ouverture et sur l'autre support, on monte
les deux aimants qui gerentle mouvement de fermeture.

*  Quatre aimants, deux pour gérer le mouvement d'ouverture et deux pour gérer le mouvement de fermeture. Les
aimants sont pré-montés sur les supports.

+  Lesaimants agissent surle capteur a effet hall pré-monté sur l'opérateur 4 (29).

Sur chaque support 2 (29), il y a deux aimants pré-montés orientés dans le méme sens de polarisation ; pour
distinguer le sens de polarisation I'aimant qui contrdle la fermeture a sa face visible rouge, ce qui fait que I'on aura un
support 2 (29) avec deux aimants non teintés et un support 2 (29) avec deux aimants teintés.

En utilisant les unités Gi.Bi.Di. prédisposées comme il se doit, le premier aimant qui passe sur le capteur a effet hall
détermine le début du mouvement en ralentissement et le deuxiéme aimant détermine la fin du mouvement en
ralentissement (30). Voir les instructions concernant I'unité de commande.

Sur le support aimant, il y a plusieurs orifices de logement de I'aimant, la distance entre un orifice et 'autre est de 5°
du mouvement de la lisse, il est possible d'obtenir un angle de ralentissement maximum de 25° tant en ouverture
qu'en fermeture (30).

MANCEUVRE MANUELLE (DEBLOCAGE)

Avant, pendant et jusqu'au blocage suivant, il faut couper le courant sur I'installation.

1-  Exécuterlamanceuvre sans alimentation électrique.

2- Accéderalaclé asix pans fournie en équipement en déposant le volet 1 (31).
Pour déposer le volet, il faut utiliser un tournevis ayant les dimensions appropriées, I'enfiler dans la fissure du
voletetl'incliner vers la droite de maniére a dégager lalanguette de fermeture (32).

3- Déposer le volet, extraire la clé a six pans 1 (33) de son logement et ['utiliser pour tourner la lisse de blocage 2
(33).
Le sens de rotation n'a pas d'importance, aprés avoir tourné d'environ 180° I'on entend un déclic indiquant que
I'opérateur estdébloqué. L'opérateur reste débloqué tant que I'on n'agit pas de nouveau avec la clé a six pans.

ATTENTION : lorsque le déblocage s'actionne lalisse ne peut se lever que jusqu'a 45°.

Maintenantil est possible d'actionner la lisse.
Pour rebloquer 'opérateur, il suffit de tourner de nouveau la clé de déblocage.
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DEPOSE DES RACCORDS DE SUPPORT LISSE

Sile ressort est présent et que I'on pense qu'apres la dépose des raccords lisse, il faut débloquer I'opérateur, il faut
d'abord suivre la procédure de Décrochage du dispositif d'équilibrage

1- Lalissedoitétre al'horizontale.

2- Dévisserles vis a téte hexagonale 6 (22) qui bloquent le raccord.

3-  Extraire la protection du raccord 5 (22) etla lisse 4 (22).

4- Desserrerlavis atéte évasée 3 (22).

5-  Utiliser un extracteur ayant des dimensions appropriées pour extraire le raccord de I'arbre cannelé en utilisant
comme pointd'appuila téte de la vis évasée 3 (22).

Ilest vivement déconseillé d'essayer d'extraire le raccord avec des méthodes alternatives.

ATTENTION : Si le ressort est monté, avec le raccord a I'horizontale, ce dernier est comprimé et il ne faut pas
effectuer lamanceuvre de déblocage sans lalisse levée.

DECROCHAGE DU DISPOSITIF D'EQUILIBRAGE

1-  Débloquerl'opérateur (voir chapitre MANCEUVRE MANUELLE).

2-  Amenermanuellementlalisse en position verticale.

3- Bloquerl'opérateur.

4- Eliminer la pré-charge du ressort en agissant sur I'écrou 1(25) et en maintenant bloqué, a I'aide d'une clé,
I'élément hexagonal 2 (25).

5-  Alaided'uneclé asix pans, dévisserlavis 1 (23) quifixe le dispositif d'équilibrage a la Elingues

ACCESSOIRES DISPONIBLES

Certains accessoires entrainent une augmentation de la masse totale de la lisse et ayant ainsi une influence sur le
choix du/des ressorts a utiliser.

SUPPORTAFOURCHE (34)
Le support a fourche est particuliérement utilise en cas de lisses de plus de 3 m de long parce qu'il évite que des
forces extérieures ne fassent plier la lisse.

SUPPORT MOBILE (35)

La fonction du support mobile est identique a celle de I'appui avec I'avantage de se soulever en méme temps que la
lisse et de ne pas étre plus encombrantavec la lisse verticale.

Ilest conseillé d'utiliser le pied pour des lisses de plus de 4 m.

HERSE MOBILE (36)
La herse mobile est une option utile pour augmenter la visibilité de la lisse qui ferme le passage.

KIT LISSE ARTICULEE (37)
Lalisse articulée est utile lors de la gestion des passages ayant une possibilité limitée d'encombrement vertical.
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ECLAIRAGE LISSE (38)

Sur le profil standard de la lisse, il est possible de monter deux petits néons lumineux pour augmenter la visibilité de
cette derniére.

Lafigure 38 montre le mode exact pour l'installation du néon, le cable d'alimentation (1) passe dans la partie creuse
interne de la lisse, a l'intérieur de la lisse il s'unit au néon (3) qui trouve sa place dans les logements spécialement
réalisés surle profil afin de terminer du méme c6té que le cable d'alimentation (2).

Ilestrecommandé d'utiliser des articulations et des embouts spécifiques pour le conduit utilisé.

BORD SENSIBLE
Le profil standard de la lisse permet I'insertion d'un bord sensible de type 8K2 sans qu'il faille d'autres supports.

LAMPE CLIGNOTANTE (39)
Systéme de signalisation intégré avec'élément de la barriere.

DEBLOCAGE A CLE EUROPEENNE (40)
Permet |'acces au systeme de déblocage par I'utilisation d'une clé avec cylindre Européen.

PROTECTIONS DES RACCORDS DE LISSE ET D'EXTREMITE LISSE (41)
Elles sont particulierement utiles lors de la gestion des cablages des accessoires pour lisse (éclairage et bord
sensible) etd'aspectagréable.

MAINTENANCE

Lamaintenance doit étre effectuée par l'installateur et/ou par un personnel qualifié.

Tous les 6 mois ou toutes les 100.000 manceuvres, il est conseillé d'effectuer un contrble du systéme :
+  Controle visuel de I'opérateur et éventuel nettoyage.

+  Controle de'alignement parfait delalisse.

+  Contréle dubon fonctionnement des fins de course électriques et mécaniques.

+  Controle deI'efficacité du systéme de déblocage.

«  Contréle duréglage exact du/des ressorts.

«  Lubrifieralagraisse adhésive spray le/les ressorts.

+  Contréle de la bonne fixation du raccord de la lisse sur I'arbre cannelé de sortie.

+  Controle de la condition d'usure de la douille en plastique autolubrifiante du dispositif d'équilibrage.
+  Contréle des conditions et de la lubrification de la Elingues de traction.

+  Contrdlerlafixation du motoréducteur sur'élément.

+  Controlerle bon état des cables de branchement

+  Contrdlerle bon fonctionnement des batteries, simontées.

DYSFONCTIONNEMENT

En cas de dysfonctionnement, couper I'alimentation au systéme et demander l'intervention d'un personnel qualifié
(installateur).
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Déclaration de conformité CE

La société:
GI.BI.DI. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B,
46025 Poggio Rusco (MN) ITALY

Déclare que les produits:
BARRIERES ELECTROMECANIQUES BARR524-526

sonten conformité avec les exigences des Directives CEE:
- Directive EMC 2004/108/CE et ses modifications;

et que les normes harmonisées suivantes ont été appliquées:
+ EN61000-6-1, EN61000-6-3

Date 15/02/2010

|
/
I i

Signature Administrateur Délégué

Oliviero/Arosio

Al
£
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MAINTENANCE EXTRAORDINAIRE

BARR500

Date: Timbre société installatrice:
Signature téchnicien:
Date Notes Signature téchnicien
Date: Timbre société installatrice:
Signature téchnicien:
Date Notes Signature téchnicien
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PREMISA

La nueva barrera automatica de tipo electromecanico de 24VCC para gestionar con facilidad equipos con hasta 6 m
del brazo de alta velocidad de apertura. Gracias a su disefio contemporaneo y a nuevas soluciones tecnoldgicas,
BARRS500 es la respuesta perfecta a todas estas necesidades. Predispuesta para adaptarse facilmente a la
Normativa EN 12453.

ADVERTENCIA PARA LA INSTALACION

* Antes de proceder con la instalacion, hay que preparar aguas arriba de la instalacion un interruptor
magnetotérmico y diferencial con capacidad maxima de 10A. El interruptor debe garantizar la separacion
omnipolar de los contactos con una distancia de apertura minima de 3 mm.

+ Todo el material presente en el embalaje debe mantenerse fuera del alcance de los nifios, ya que constituye una
posible fuente de peligro.

+ El fabricante declina toda responsabilidad relativa al funcionamiento correcto de la automatizacién si no se
utilizan los componentes y accesorios originales especificamente destinados a la aplicacion prevista.

+ Alterminar la instalacion, compruebe siempre con atencidn que el equipo y los dispositivos utilizados funcionen
correctamente.

+ Este manual de instrucciones esta dirigido a personas capacitadas para la instalacién de “equipos bajo tension”;
por tanto, se requiere un buen conocimiento técnico, ejercido como profesion y respetando las normas vigentes.

+ Elmantenimiento debe ser realizado por personal capacitado.

* Antes de realizar cualquier operacién de limpieza o mantenimiento, desconecte el equipo de la red de
alimentacion eléctrica.

+ Este producto hasido disefiado y construido exclusivamente para los usos indicados en este documento.

+ Cualquier uso distinto del que se indica en este documento podria constituir una fuente de peligro y causar dafios
al producto.

+ Verifique el objetivo del uso final y asegurese de tomar todas las medidas de seguridad necesarias.

+ Elusodelos productos y su destinacién a usos no previstos no han sido experimentados por el fabricante, por lo
que cualquier trabajo realizado queda bajo completa responsabilidad del instalador.

+ Laautomatizacion debe estarindicada por placas de advertencia bien visibles.

+ Informe al usuario que esta prohibido dejar que nifios 0 animales jueguen o se detengan en los alrededores de la
cancela.

+ Protejaadecuadamente los puntos peligrosos, por ejemplo, usando una moldura sensible.

+  Compruebe que lainstalacion de puesta a tierra haya sido realizada correctamente: conecte todas las piezas de
metal del cierre (hojas, puertas, etc.) y todos los componentes de la instalacion provistos de borne de tierra.

« Utilice exclusivamente piezas originales para cualquier operacién de mantenimiento o reparacion.

+  Nomodifique de modo alguno los componentes de la automatizacion sin la expresa autorizacion del fabricante.

+ Utilice materiales adecuados para garantizar la conexién mecanica correcta del cableado y capaces de
mantener el grado de proteccion IP 44.

Es importante seguir estas instrucciones para garantizar la seguridad de las personas.
Instalar o utilizar el producto incorrectamente puede causar dafios personales graves.

@ ATENCION: INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES
Guarde este manual de instrucciones y léalo cuidadosamente antes de comenzar la instalacion.
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ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO

En caso de averias o anomalias de funcionamiento, desconecte la alimentacion aguas arriba del equipo y llame al
servicio de asistencia técnica.

Compruebe periddicamente el funcionamiento de los dispositivos de seguridad.Cualquier reparacion debe ser
realizada por personal especializado y usando materiales originales y certificados.

El producto no debe ser utilizado por nifios ni por personas con capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales
limitadas, o bien con falta de experienciay conocimiento.

No acceda a latarjeta para efectuar operaciones de regulacion y/o mantenimiento

PREDISPOSICIONES ELECTRICAS

Preparacion de lainstalacion eléctrica

Prepare la instalacion eléctrica como se indica en (1), consultando las normas vigentes para instalaciones eléctricas
y otras normas nacionales. Mantenga completamente separadas las conexiones de alimentacién de la red y las
conexiones de servicio (fotocélulas, bandas sensibles, dispositivos de mando, etc.).

Los componentes principales de la automatizacion son:
1- Indicador de luzintermitente de 24V; cable con 2 conductores de 0.75 mm?(2x0.75)
2- Antena; cable coaxial blindado
3- Selectordellave; cable con 3 conductores de 0.5 mm?(3x0.5)
4- Receptor de fotocélula, cable con 4 conductores de 0,5 mm?(4x0,5)
5- Transmisor de fotocélula; cable con 2 conductores de 0.5 mm?(2x0.5)
6- Interruptor magnetotérmico-diferencial omnipolar con apertura minima de los contactos de 3 mm
Linea de alimentacion del equipo 220-230Vca 50-60Hz, cable con 3 conductores de 1,5 mm?min. (3x1.5)
(Respete las normas vigentes)
7- Contenedor del equipo electronico, cable de 3x1,5 mm2
8- Operador24Vcc:

- alimentacion del cable con 2 conductores de 1,5 mm?(2x1,5) BLANCO =+ NEGRO =-

para cables con longitud maxima de 6 m, es necesario aumentar la seccion del cable

9- Borde sensible 8K2, cable con 2 conductores de 0,5 mm?(2x0,5).
10- Luzdel brazo 230Vca, cable con 2 conductores de 1,5 mm?min. (3x1.5)

Utilice tubos de paso adecuados parainstalar los cables.
Es recomendable separar los cables de alimentacion 230V de los cables de conexion de accesorios; por
tanto, se aconseja instalar por lo menos dos tubos de paso de cables.

ATENCION: es importante que en la linea de alimentacion, aguas arriba del equipo, se instale un interruptor
magnetotérmico-diferencial omnipolar con apertura minima de los contactos de 3 mm.
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DATOS TECNICOS
OPERADOR BARR524 BARRS526
Motor eléctrico 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Tension de alimentacion 220/230Vac 50-60Hz
Alimentacién motor 24Vdc 24Vdc
Potencia absorbida MAX 150W MAX 200W
Temperatura de ejercicio -20°C +60°C -20°C +60°C
Grado de proteccion IP 44
Final de carrera 2FC (apertura/cierre) 2FC (apertura/cierre)
Frecuencia de uso (%Fu) a 20°C 50% 60%
Longitud maxima del brazo 6m 2m
Tiempo de apertura a 90° 5s 1.8s
Temperatura de ejercicio -20°C +60°C
Proteccion de la estructura portante Cataforesis

Barnizado de la estructura portante]

Poliéster RAL 7040

Dimensiones maximas de la
estructura portante

1117x325x255

Peso del operador

45 Kg (tal como se vende)

Férmula para calcular la
frecuencia de uso

%Fu=

A = Tiempo de apertura
C = Tiempo de cierre
P = Tiempo de pausa total

A+C
A+C+P

x100

A+ C + P = Tiempo que transcurre entre dos aperturas

Curvade uso maximo

De los graficos (2) y (3) es posible obtener el tiempo de funcionamiento en base ala frecuencia de uso deseada.

NOMENCLATURA

Referencias de laimagen 4.

1-  Montante

2- Placade cimentacion

3- Resorte

4- Dispositivo de balance con Cable

5- Motoreléctrico

6- Reductor

7- Discode soporte de finales de carreraregulables
8- Contenedor para cuadro de maniobra electrénico
9- Sensorde efecto Hall

10- Brazo

11- Tuercas de regulacion del resorte

DIMENSIONES

Referencias de lasiméagenes 5,6y7.
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ADVERTENCIAS PRELIMINARES

+  Enelcampode accion del operador no debe haber obstaculos de ningun tipo.

+  Lainstalacion del plinto de cimentacion debe realizarse en una zona del terreno libre de cables y tuberias y con
caracteristicas capaces de garantizar una sujecion adecuada del plinto.

+  Compruebe que haya unatoma de tierra eficiente para la conexion del montante.

« Lleve a cabo la instalacion lo suficientemente lejos de la carretera para no constituir un peligro para la
circulacion.

+ Laentrada con brazo motorizado esta dedicada principalmente al paso de vehiculos; de ser posible, realice
una entrada individual para los peatones.

«  Esrecomendable indicar la entrada automatizada con placas de advertencia bien visibles (dentro y fuera) y, de
hacerfalta, que adviertan alos peatones que esta prohibido el paso.

«  Encasodedudas sobre la seguridad durante la instalacién, suspenda el trabajo y contacte al revendedor.

«  Verifique si hay cables aéreos de tension media y alta y respete la distancia minima de aislamiento en el aire.

MAMPOSTERIA DE LA PLACA DE CIMENTACION

Asegurese de colocar la placa de cimentacion de modo que se garantice el funcionamiento correcto del operador y
se facilite el acceso para futuras fases de instalacion o mantenimiento.

1- Ensamble la placa de cimentacion (8).
2- Realice un plinto de cimentacién (9) con uno o mas tubos de didmetro adecuado para el paso de los cables.
Utilizando un nivel, verifique la posicion de la placa de cimentacion.

INSTALACION DEL OPERADOR

1-  Desenrosque los seis tornillos laterales para sacar el capé frontal (10).

2-  Coloque el operador sobre la placa de cimentacion y fijelo con las cuatro tuercas y arandelas situadas en la
placa de cimentacion (11).

Definasilainstalacion es DERECHA0 IZQUIERDA(12).

3- Tras definir la instalacion como derecha o izquierda, si hiciera falta, desplace el dispositivo de balance que
alojara los resortes (no suministrados con el operador).
En caso de instalacion izquierda, el dispositivo de balance queda alaizquierda.
En caso de instalacion derecha, el dispositivo de balance queda ala derecha.
El operador se entrega con el dispositivo de balance fijado a la derecha; por tanto, en caso de instalacion
derecha, no hace falta desplazar el mismo.

Siga el procedimiento Conversion DERECHA-IZQUIERDA de la barra para desplazar el dispositivo de balance.



BARR500 BD: |63
__E]|

CONVERSION DERECHA-IZQUIERDA DE LA BARRA

1-  Desenrosque los dos tornillos prisioneros 1 (13) de bloqueo y los dos tornillos prisioneros largos 2 (13) que
hacen de final de carrera mecanico.

2- Desbloquee el operador con lallave 3 (13) suministrada, interviniendo en el brazo del desbloqueo 4 (13).

Sila Cable del dispositivo de balance no parece estar demasiado floja, intervenga manualmente en el arbol de salida

del operador valiéndose de la junta del brazo 1 (14) y girandolo en la direccion adecuada para obtener el resultado

deseado.

3- Conlaayuda de un destornillador, extraiga el anillo seeger radial 1 (15) que bloque el casquillo del dispositivo
de balance.

4- Deslice el vastago del dispositivo de balance por la ranura prevista en la placa hasta alcanzar la posicion
nueva (16).

5- Vuelvaaintroducir el anillo seeger radial 1 (17) para fijar nuevamente el casquillo del dispositivo de balance.

Gire el arbol de salida del operador valiéndose de la junta (14) para alinear la Cable con el vastago.

6 - Utilizando un destornillador de ranura pequefio, saque los tapones de plastico 1 (18) que cubren los
orificios grandes en la parte posterior del montante

7- Con los orificios libres, es posible ver el acoplamiento entre el tornillo prisionero de final de carrera 2 (13) y el
tope mecanico presente en el operador (19).

El tope mecanico de final de carrera en apertura siempre queda visible a través del orificio 2 (20) opuesto al resorte,

mientras que el tope mecanico de final de carrera en cierre siempre queda visible a través del orificio 1 (20) por el

lado donde esté el resorte.

8- Gire el &rbol de salida del operador, valiéndose de la junta 1 (14), hasta identificar los topes de final de carrera

enaperturay cierre, y enrosque los dos tornillos prisioneros largos hasta que sus extremos toquen el tope mecanico.

Durante esta fase, puesto que alin no se ha montado el brazo, es inutil intentar realizar una regulacion precisa, pues

se hara posteriormente con el brazo montada (véase el capitulo REGULACION DE LOS FINALES DE CARRERA

MECANICOS).

INSTALACION DE LAS JUNTAS DE SOPORTE DEL BRAZO

1-  Asegurese de tenerlas juntas adecuadas para el tipo del brazo utilizada.

2- Desbloquee el operador, en caso de que nolo esté (véase el capitulo MANIOBRAMANUAL).

3- Acople parcialmente la junta 2 (22) con el arbol estriado 1 (22) en cualquier posicion; en esta fase no se
requiere ninguna alineacion.

4- Girelajunta2(22)enladireccién de cierre de la barra hasta alcanzar el final de carrera mecanico.

5-  Saquelajunta2(22) previamente marcada.

Ahora es posible montar el brazo de dos maneras:

6- Introduzca la junta 2 (22) en el arbol estriado 1 (22), en posicién horizontal, y enrosque el tornillo 3 (22) de
cabeza avellanada.

7- Introduzca el brazo 4 (22) en lajunta 2 (22) y el revestimiento de la junta 5 (22) y enrosque todo el grupo con los
tornillos 6 (22).

6- Componga el brazo con lajunta 2 (22) y el revestimiento de la junta 5 (22) y cierre todo el grupo con los tornillos
suministrados 6 (22).

7- Introduzca el grupo compuesto por junta y brazo en el arbol estriado 1 (22) y fije el conjunto con el tornillo de
cabezaavellanada 3 (22).

Nota: Se recomienda apretar bien el tornillo de cabeza avellanada 3 (22).
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INSTALACION DE LOS RESORTES

Las barreras BARR524 y BARR526 se entregan sin resortes, ya que éstos deben elegirse en funcién de la longitud
delbrazoy los accesorios montados en lamisma.
Cuando haya elegido los resortes adecuados para su instalacion, siga estas sencillas instrucciones:

1-
2.
3-
4-

5-
6-

7-

8-
9-

10-

1-
2-
3-
4-
5.
6-
7-
8-
9-

10-

Desbloquee el operador (véase el capitulo MANIOBRAMANUAL).

Conlas manos, coloque el brazo en posicion vertical.

Bloguee el operador.

Con unallave hexagonal, desenrosque el tornillo 1 (23) que fija el dispositivo de balance a la Cable y, utilizando
undestornillador de ranura, extraiga el anillo seeger radial 2 (23) del casquillo.

Extraiga el dispositivo de balance 3 (23) de su alojamiento y monte en el mismo los resortes previstos.
Hay dos tipos de kit de resortes: el de resorte sencillo y el de resorte doble.
Eltubo de guia del resorte 1 (24) siempre esta presente y debe utilizarse introduciéndolo primero en el vastago
6 (24) del dispositivo de balance y colocando después el resorte o los resortes 2y 3 (24).

En el caso del resorte doble, introduzca primero el resorte pequefio 2 (24).

Vuelva a montar el dispositivo de balance enroscando la tuerca 4 (24) en el vastago 6 (24) para la altura de la
tuerca.

Lubrique los resortes con grasa adhesiva en spray.

Vuelva a introducir el dispositivo de balance en su alojamiento utilizando el tornillo 1 (24) y el anillo seeger radial
2(24).

Enrosque latuerca 4 (24) y la contratuerca 5 (24) en el vastago 6 (24).

REGULACION DEL DISPOSITIVO DE BALANCE

Verifique que el resorte montado sea adecuado para el brazo utilizada en su instalacion (véase la tabla 25b).
Desbloquee el operador.

Coloque el brazo a45° y suéltela delicadamente.

Sielbrazo tiende a subir o bajar, hay que regularla carga del resorte.

Conlas manos, coloque el brazo en posicion vertical.

Bloguee el operador.

Desenrosque la contratuerca 3 (25).

Enrosque latuerca 1 (25) sujetando con una llave la horquilla hexagonal 2 (25).

Desbloquee el operador.

Coloque el brazo a45° y suéltela delicadamente.

11- Sielbrazoase queda quieta, proceda al punto 12; de no ser asi, repita el punto 8.

12-

Enrosque la contratuerca 3 (25).
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OPCIONALES PRESENTES PARA PERFIL BRAZO 100x66 mm

G:B:D:

Longitud brazo (m)

N

Brazo

Brazo + Luces

Brazo + Banda sensible

Brazo + Banda sensible + Luces

Brazo + Soporte movil

Brazo + Soporte movil + Luces

o
(3]

Brazo + Soporte movil + Banda sensible

Brazo + Soporte movil + Banda sensible
+ Luces

Brazo + Reja movil

Brazo + Reja movil + Luces

Brazo + Reja movil + Soporte movil

Brazo + Reja movil + Soporte movil
+ Luces

> > (> \> > (>> P> > > >

Brazo articulado

>
o

Brazo articulado + Luces

Brazo articulado + Banda sensible

Brazo articulado + Banda sensible + Luces

Brazo articulado + Soporte movil

Brazo articulado + Soporte movil + Luces

Brazo articulado + Soporte movil
+ Banda sensible + Luces

IIIIIII>>>>>>>>>>>>{:

w
o

OPCIONALES PRESENTES PARA PERFIL BRAZO 80x40 mm

Longitud brazo (m)

2

2,5

o
3]
o
(3]
(-2

Brazo

A

Brazo + Banda sensible

@>

Brazo + Soporte movil

Brazo + Banda sensible + Soporte movil

Brazo + Reja movil

Brazo + Reja movil + Soporte movil

> > (> > > >

> > (> > >

> > > > > >

>
BEREE--
BEREAN:
BRNERE-

REFERENCIA MUELLES

AM13330 1400 N

AM1019G 3100N

AM13320 4300N

AM13320+AM13330 5700 N

AM13320+AM1019G 7400 N
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REGULACION DE LOS FINALES DE CARRERA MECANICOS

Los finales de carrera mecanicos se pueden regular por medio de los tornillos prisioneros que quedan accesibles a
través delos orificios 1y 2 (26) presentes en la placa de soporte del contenedor del equipo.

Para acceder a los dos tornillos prisioneros largos de regulacion, hay que desenroscar completamente los dos
tornillos prisioneros cortos, cuya funcion es bloquear los largos.

Haciendo referencia a la figura 26, es posible observar que el tornillo prisionero 1 funciona como final de carrera
mecanico en cierre, mientras que el tornillo prisionero 2 funciona como final de carrera en apertura.

Enroscando el tornillo prisionero 1, se anticipa el momento en que éste alcanzara el tope mecanico del operador
durante lafase de cierre, deteniendo asi el movimiento (la barrera se cerrara menos).

Enroscando el tornillo prisionero 1, se retrasa el momento en que éste alcanzara el tope mecanico del operador
durante lafase de cierre, deteniendo asi el movimiento (la barrera se cerraramas).

Enroscando el tornillo prisionero 2, se anticipa el momento en que éste alcanzara el tope mecanico del operador
durante lafase de apertura, deteniendo asi el movimiento (la barrera se cerrard menos).

Enroscando el tornillo prisionero 2, se retrasa el momento en que éste alcanzara el tope mecénico del operador
durante lafase de apertura, deteniendo asi el movimiento (la barrera se cerrara mas).

Es recomendable proceder con las regulaciones enroscando y desenroscando 1 o 2 vueltas a la vez para evitar
efectos indeseados y excesivos.

Se recomienda utilizar LOCTITE 243 (limitador de roscas ligero) para garantizar la estabilidad de los tornillos
prisioneros largos de final de carrera.

Recuerde volver aintroducir los tornillos prisioneros cortos.

Es necesario que el tope de los finales de carrera mecanicos se alcance al finalizar el movimiento regulado por los
finales de carrera eléctricos (obligatorios); por tanto, hay que colocar los finales de carrera mecanicos un poco
después del punto de fin del movimiento efectivamente deseado.

INSTALACION DEL EQUIPO

+  Verifique quelatensiony la frecuencia de alimentacion sean compatibles con el equipo.

+  Noestafie los extremos de los cables que deben introducirse en los tableros de bornes del equipo.

+  Elequipo esta ubicado dentro de un contenedor plastico 1 (27) que se fija en el montante del operador con
cuatro tornillos 2 (27).

«  Paraelpasode los cables hay que crear porlo menos un orificio en una de las cuatro zonas perforables 3 (27).

«  Serecomienda utilizar pasacables adecuados.

«  Elcontenedor del equipo se cierra con la tapa 4 (27) y utilizando los tornillos 5 (27).

+  Consulte elmanual de la centralita para las conexiones eléctricas, el uso y la programacion.

+  Lafigura28 muestralos cables que salen del operador.
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REGULACION DE LOS FINALES DE CARRERA ELECTRICOS

La regulacion de los finales de carrera eléctricos debe realizarse con el operador desconectado de la red de
suministro eléctrico.

Quitando el capé frontal, es posible acceder al grupo de los finales de carrera eléctricos, que consta de:

+  Undisco de acero inoxidable fijo e inamovible 1 (29).

+  Dossoportes magnéticos de plastico negro 2 (29) que es posible mover aflojando los tornillos 3 (29).
En un soporte se montaran los dos imanes que gestionan el movimiento de apertura, mientras que en el otro se
montaran los dos imanes que gestionan el movimiento de cierre.

+  Cuatroimanes: dos para gestionar el movimiento de apertura y dos para gestionar el movimiento de cierre. Los
imanes estan preensamblados en los soportes.

«  Losimanes actuan sobre el sensor de efecto hall previamente montado en el operador 4 (29).

En cada soporte 2 (29) se han montado previamente dos imanes orientados en la misma direccion de polarizacion;
para distinguir la direccion de polarizacion, el lado deliman de control de cierre que queda a la vista es de color rojo,
porlo que el soporte 2 (29) tendra dos imanes sin color y un soporte 2 (29) con dos imanes de colores.

Utilizando centralitas Gi.Bi.Di. adecuadamente preparadas, el primer iman que pasa por el sensor de efecto hall
determina el inicio del movimiento en ralentizacion y el segundo imén determina el fin del movimiento en
ralentizacion (30). Consulte las instrucciones de la centralita de mando.

En el soporte de imanes hay varios orificios de alojamiento para el iman; la distancia entre un orificio y otro equivale a
5° del movimiento del brazo y es posible obtener un angulo méaximo de ralentizacion de 25° tanto en apertura como
en cierre (30).

MANIOBRA MANUAL (DESBLOQUEO)

La alimentacion del equipo debe estar desconectada antes y durante el desbloqueo y hasta el préximo
bloqueo.

1-  Lleve acabolaoperacion sin alimentacion.

2-  Accedaalallave hexagonal suministrada abriendo la puerta 1 (31).
Para abrir la puerta, utilice un destornillador de tamafio adecuado, introduzcalo en la ranura de la puerta e
inclinelo hacia la derecha hasta desenganchar la lengtieta de bloqueo (32).

3- Saquelapuerta, extraiga la llave hexagonal 1 (33) de su alojamiento y utilicela para girar el brazo de bloqueo 2
(33).
La direccion de rotacion no es importante; al alcanzar aproximadamente los 180° se escucha un sonido que
indica que el operador esta desbloqueado. El operador esta desbloqueado hasta intervenir de nuevo con la
llave hexagonal.

ATENCION: cuando se activa el desbloqueo, el brazo puede levantarse por si sola hasta 45°.

Ahora es posible mover el brazo.
Para volver a bloquear el operador, basta girar ulteriormente |a llave de desbloqueo.



68| GeB:D: BARR500
LE_|

DESINSTALACION DE LAS JUNTAS DE SOPORTE DEL BRAZO

Siexiste un resorte y se considera que hay que desbloquear el operador después de retirar las juntas del brazo, siga
el primer procedimiento de Desenganche del dispositivo de balance.

1-  Elbrazo debe estar en posicion horizontal.

2- Desenrosque los tornillos de cabeza hexagonal 6 (22) que cierran lajunta.

3- Saqueelrevestimiento de lajunta5(22) y el brazo 4 (22).

4-  Afloje el tornillo de cabeza avellanada 3 (22).

5- Emplee unextractor de tamafio adecuado para sacar la junta del &rbol estriado, utilizando como punto de perno
la cabeza del tornillo avellanado 3 (22).

Se desaconseja intentar extraer la junta con métodos alternativos.

ATENCION: En caso de haber un resorte, éste se halla comprimido con la junta en posicién horizontal; por
tanto, no realice lamaniobra de desbloqueo sin el brazo montado.

DESENGANCHE DEL DISPOSITIVO DE BALANCE

1- Desbloquee el operador (véase el capitulo MANIOBRA MANUAL).

2-  Conlas manos, coloque el brazoa en posicion vertical.

3-  Bloquee el operador.

4-  Elimine la precarga del resorte interviniendo en la tuerca 1 (25) y sujetando con una llave la horquilla hexagonal
2(25).

5-  Conunallave hexagonal, desenrosque el tornillo 1 (23) que fija el dispositivo de balance ala Cable.

ACCESORIOS DISPONIBLES

Algunos accesorios implican un aumento de la masa total del brazo, influyendo en la seleccién de los resortes a
utilizar.

SOPORTE DEHORQUILLA (34)
El soporte de horquilla es sumamente Util en el caso de brazos de mas de 3 m de longitud, ya que evita que las
fuerzas externas puedan doblar el brazo.

SOPORTE MOVIL (35)

La funcion del soporte movil es parecida a la del apoyo, pero tiene la ventaja de que se levanta junto a el brazo y no
estorba cuando el brazo esta en posicion vertical.

Se recomienda utilizar la pata con brazos que no superen los 4 m de longitud.

ESTANTERIAMOVIL (36)
La estanteria movil es un accesorio opcional que sirve para aumentar la visibilidad del brazo que cierra la zona de
paso.

KITDEL BRAZO SEGMENTADO (37)
Elbrazo segmentada sirve para gestionar las distintas zonas de paso con posibilidades limitadas de estorbo vertical.
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LUCES PARAELBRAZO (38)

En el perfil estdndar del brazo es posible montar dos tubos luminosos para aumentar la visibilidad de la misma.
Lafig. 38 ilustra la forma correcta de instalar el tubo luminoso; el cable de alimentacion (1) para por la parte hueca
interna del brazo y se une al tubo luminoso (3) que luego se coloca en los alojamientos previstos en el perfil hasta
terminar en el mismo lado que el cable de alimentacion (2).

Se recomienda usar uniones y terminales especificos para el tubo utilizado.

BORDE SENSIBLE
El perfil estandar del brazo permite introducir un borde sensible de tipo 8K2 sin necesidad de soportes adicionales.

INTERMITENTE (39)
Sistema de sefializacion integrado en el mueble de la barrera.

DESBLOQUEO CON LLAVE EUROPEA (40)
Permite acceder al sistema de desbloqueo utilizando una llave con cilindro Europeo.

REVESTIMIENTOS DE LAS JUNTAS DEL BRAZO Y REVESTIMIENTO DE FIN DEL BRAZO (41)
Son muy Utiles para gestionar los cableados de los accesorios para brazos (luces y borde sensible) y su aspecto es
agradable.

MANTENIMIENTO

Elmantenimiento debe estar a cargo del instalador o de personal capacitado.

Se recomienda efectuar un control del sistema cada 6 meses o cada 10.000 maniobras:

+  Controlvisual del operador y eventual limpieza.

+  Control de alineacion correcta del brazo.

+  Control de funcionamiento correcto de los finales de carrera eléctricos y mecanicos.
+  Control de eficiencia del sistema de deshloqueo.

«  Control de regulacion correcta del resorte (o de los resortes).

+  Lubricacion de los resortes con grasa adhesiva en spray.

+  Control defijacion correcta de lajunta del brazo en el arbol estriado de salida.

+  Control del estado de desgaste del casquillo de plastico autolubricante del dispositivo de balance.
+  Control de las condiciones de lubricacidn de la Cable de traccion.

+  Control de lafijacion del motorreductor en el mueble.

+  Control de integridad de los cables de conexion.

+  Control de eficiencia de las baterias, silas hay.

MALFUNCIONAMIENTO

En caso de anomalias de funcionamiento, desconecte la alimentacion del sistema y solicite la intervencién de
personal capacitado (instalador).
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Declaracion de conformidad CE

El fabricante:
GI.BI.DI. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B,
46025 Poggio Rusco (MN) ITALY

declara que los productos:
BARRERAS ELECTROMECANICAS BARR524-526

cumplen la siguiente Directiva CEE:
- Directiva EMC 2004/108/CE y modificaciones sucesivas;

y que se han aplicado las siguientes normas armonizadas:
*EN61000-6-1, EN61000-6-3

Fecha 15/02/2010

Firma Admlnl/d' dor Delegado
Oliviero/Arosio



BARR500

MANTENIMIENTO EXTRAORDINARIO

Fecha: Sello empresa instaladora:
Firma técnico:
Fecha Anotaciones Firma técnico
Fecha: Sello empresa instaladora:
Firma técnico:
Fecha Anotaciones Firma técnico
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VORWORT

Neue, automatische, elektromechanische 24 VDC Schranke fiir die einfache Steuerung von Anlagen mit bis zu 6 m
langen Stangen und hoher Offnungsgeschwindigkeit. Mit ihrem aktuellen Design und dem Einsatz neuer
Technologien ist die Schranke BARR500 die richtige Losung flir diese Anforderungen. lhre Bauweise erlaubt eine
einfache Anpassung an die Richtlinie EN 12453.

HINWEISE FUR DIE INSTALLATION

« Vor Inangriffnahme der Installation ist vor der Anlage ein bei max. 10A ansprechender
Differentialthermomagnetschalter zu installieren. Der Schalter muss die allpolige Trennung der Kontakte mit
einer Offnungsweite von mindestens 3 mm garantieren.

+ Samtliche in der Verpackung enthaltenen Materialien diirfen keinesfalls in der Reichweite von Kindern
aufbewahrt werden, da es sich um potentielle Gefahrenquellen handelt.

+ DerHersteller weist jede Haftung fir die Funktionsttichtigkeit der Automatisierung von sich, falls nicht die von ihm
selbst hergestellten bzw. die fir die geplante Anwendung passenden Komponenten und Zubehérteile verwendet
werden.

+ ZumAbschluss der Installation die Funktionstiichtigkeit der Anlage und der verwendeten Gerate immer sorgfaltig
Uberpriifen.

+ Diese Gebrauchsanweisung wendet sich an Fachkrafte, die zur Installation von “unter Spannung stehenden

+ Geraten” befugt sind, daher werden ausreichende Fachkenntnisse im Sinne einer ausgelibten Berufstatigkeit
sowie die Einhaltung und Kenntnis der geltenden Normen vorausgesetzt.

+ Die Wartung hat durch Fachpersonal zu erfolgen.

+VorAusflihrung von Reinigungs- oder Wartungsvorgangen das Gerat von der Stromversorgung trennen.

+ Dieses Produkt wurde ausschlieBlich fur die in diesen Unterlagen vorgeschriebene Verwendung entworfen und
hergestellt.

+ Eine nicht in dieser Anleitung beschriebene Verwendung kénnte zu Beschédigungen des Produkts fiihren und
eine Gefahrenquelle darstellen.

+ Den Verwendungszweck prifen und dafiir sorgen, dass alle erforderlichen Sicherheitsmainahmen getroffen
werden.

+ Andere als die hier vorgesehenen Verwendungs- und Einsatzbereiche des Produkts wurden vom Hersteller nicht
erprobt, daher stehen derartige Anwendungen unter der ausschlieRlichen Haftung des Installateurs.

+ Die Automatisierung mit gut sichtbaren Hinweisschildern signalisieren.

+ Den Verwender darauf hinweisen, dass Kinder oder Tiere nicht im Torbereich spielen, bzw. sich dort aufhalten
durfen.

*  Gefahrenstellen entsprechend schiitzen, z.B. miteiner Sensorleiste.

+ Uberpriifen, ob die Erdungsanlage korrekt ausgefiihrt ist: alle metallenen Teile der SchlieRung (Turen, Tore,
usw.) und alle Anlagenteile, die mit Erdungsklemmen ausgestattet sind, anschlieRen.

+ Fiiralle Wartungs- und Reparaturarbeiten ausschlieflich Originalersatzteile verwenden.

+ Keine Anderungen an den Bauteilen der Automation ausfiihren, die nicht ausdriicklich vom Hersteller genehmigt
wurden.

+  Geeignete Materialien verwenden, um den korrekten mechanischen Anschluss der Kabel zu gewahrleisten. Sie
durfen den Schutzgrad IP 44 nicht verandern.
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ACHTUNG: WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Diese Hinweise mussen eingehalten werden, um die Sicherheit von Personen zu gewéahrleisten.

Die unsachgeméfe Installation oder die Fehlanwendung des Produkts kénnen schwere.
Personenschaden verursachen.

Diese Betriebsanleitung ist vor der Installation aufmerksam durchzulesen und anschlieBend sorgfaltig
aufzubewahren.

HINWEISE FUR DEN VERWENDER

Bei Pannen oder Betriebsstorungen die Stromversorgung vor dem Gerét abtrennen und den Kundendienst
verstandigen.

Die einwandfreie Funktionsttichtigkeit der Sicherheitsvorrichtungen regelmagig priifen.

Reparaturen mussen von Fachkraften mit zertifizierten Originalersatzteilen durchgefiihrt werden.

Das Produkt darf nicht von Kindern oder Personen mit eingeschrénkten kdrperlichen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder Personen mit mangelnder Erfahrung oder mangeindem Wissen verwendet werden.

Bei Einstellung- oder Wartungsarbeiten nicht zur Platine vordringen.

ELEKTROAUSSTATTUNG

Vorbereitung der elektrischen Anlage

Die elekirische Anlage laut Anweisungen in (1) vorbereiten und dabei auf die geltenden Bestimmungen fir
elektrische Anlagen sowie auf weitere, im jeweiligen Land geltende Bestimmungen Bezug nehmen. Die Anschllisse
der Netzversorgung missen streng von den Zusatzanschllssen (Lichtschranken, Sensorleisten, Steuergeréte,
usw.) getrennt sein.

Hauptkomponenten der Automatisierung:
1- 24V Blinklichtsignal; Zweileiterkabel mit 0,75 mm?(2x0,75)
2- Antenne; abgeschirmtes Koaxialkabel
3- Schlusselschalter; Dreileiterkabel mit 0,5 mm?(3x0,5)
4- Empfanger der Lichtschranke; Vierleiterkabel mit 0,5 mm?(4x0,5)
5- Sender der Lichtschranke; Zweileiterkabel mit 0,5 mm? Querschnitt (2x0,5)
6- Allpoliger Differentialthermomagnetschalter mit Kontaktweite von mindestens 3 mm
Versorgungsleitung zum Steuergerat 220-230 VAC 50-60 Hz; Dreileiterkabel mit einem Querschnitt von mind. 1,5
mm?(3x1,5)
(geltende Vorschriften befolgen)
7- Gehéuse des Steuergeréats Kabel 3x1,5 mm?
8- 24VDC Antrieb:

-Versorgung Zweileiterkabel mit 1,5 mm?(2x1,5) WEISS =+ SCHWARZ =-

fir Kabellange bis max. 6 m, bei langeren Kabeln muss der Kabelquerschnitt erhoht werden.

9- Sensorvorrichtung 8K2; Zweileiterkabel mit 0,5 mm?(2x0,5)
10- Licht Stange 230 VAC; Zweileiterkabel mit mind. 1,5 mm?(2x1,5)

Fir die Verlegung der Kabel passende Kabelfiihrungsrohre verwenden.
230V Versorgungskabel sollten immer getrennt von den Anschlusskabeln der Zubehorteile verlegt werden,
deshalb wird die Verwendung von mindestens zwei Kabelfiihrungsrohren empfohlen.

ACHTUNG: Es ist wichtig, auf der Versorgungsleitung vor dem Steuergerdt einen allpoligen
Differentialthermomagnetschalter mit einer Kontaktweite von mindestens 3 mm zu installieren.



74

BARR500

TECHNISCHE DATEN
ANTRIEB BARR524 BARR526
Elektromotor 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Anschlussspannung 220/230Vac 50-60Hz
Stromversorgung Motor 24Vdc 24Vdc
Leistungsaufnahme MAX 150W MAX 200W
Betriebstemperatur -20°C +60°C -20°C +60°C
Schutzart IP 44
Endschalter 2FC (Offnen/SchlieRen) 2FC (Offnen/SchlieRen)
Einsatzhaufigkeit (% Eh) bei 20°C 50% 60%
Maximale Stangenlange 6m 2m
Offnungszeit 90° 55 1.85
Betriebstemperatur -20°C +60°C
Schutz der tragenden Struktur Kataphorese
Lackierung der tragenden Struktur Polyester RAL 7040
Abmessungen der tragenden 117x325x255

Struktur

Gewicht des Antriebs 45 Kg (in Verkaufsausfiihrung)
Formel fiir die Berechnung %Fu= _A+C __ x100
der Einsatzhaufigkeit A+C+P

A= Offnungszeit

C = SchlieRzeit

P = Insgesamte Pausendauer
A+ C + P = Zeit zwischen zwei Offnungen

Kurve des maximalen Einsatzes

Aus den Graphiken (2) und (3) kann die Betriebszeit je nach gewtinschter Einsatzhaufigkeit ermittelt werden.

NOMENKLATUR
Angaben zuAbbildung 4.

1- Saule
2-  Fundamentplatte
3- Feder

4-  Ausgleichsvorrichtung mit Stahldrahtseil

5-  Elektromotor
6- Untersetzungsgetriebe

7- Halterungsscheibe fir Endschalter, einstellbar

8- Gehause fir Steuergerat
9- Hall-Sensor

10- Stange

11- Einstellmuttern fiir die Feder

ABMESSUNGEN
Angaben zu den Abbildungen 5,6 und 7.
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VORSORGLICHE HINWEISE

*  ImWirkungsbereich des Antriebs dlirfen sich keinerlei Hindernisse befinden.

+  Die Verlegung des Fundamentsockels muss in einem Bodenbereich erfolgen, in dem sich keine Kabel oder
Rohre befinden und dessen Eigenschaften einen sicheren Halt des Sockels gewéahrleisten.

+  Priifen, obfiirden Anschluss der Sdule eine wirksame Erdung vorhandenist.

+  Die Installation weit genug von der Strafle entfernt vornehmen, damit keine Gefahr fiir den StraRenverkehr
besteht.

+  Der Eingang mit motorisierter Stange dient hauptséchlich der Durchfahrt von Fahrzeugen. Wenn mdéglich,
einen separaten Fullgangereingang schaffen.

+  Der automatisierte Eingang sollte (innen und aufen) mit gut sichtbaren Hinweisschildern gekennzeichnet
werden. Gegebenenfalls sind auch Verbotsschilder fiir den Durchgang von FuRgangern anzubringen.

* Sollten Zweifel an der Sicherheit der Installation auftreten, die Arbeiten unterbrechen und den Héndler
benachrichtigen.

+  Kontrollieren, ob in der Luft Kabel mit mittlerer oder hoher Spannung verlaufen und die Mindestluftstrecke
einhalten.

EINMAUERN DER FUNDAMENTPLATTE

Sicherstellen, dass die Fundamentplatte so verlegt wird, dass der Antrieb richtig arbeiten kann und sowohl bei der
anschlieBenden Montage als auch bei spateren Wartungsarbeiten leicht zuganglich ist.

1-  Die Fundamentplatte zusammenbauen (8).

2-  Einen Fundamentsockel (9) mit einer oder mehreren Kabelfiihrungsrohre mit passendem Durchmesser fir den
Durchgang der Kabel herstellen.
Mit einer Wasserwaage sicherstellen, dass die Fundamentplatte eben verlegtist.

MONTAGE DES ANTRIEBS

1- Diesechs seitlichen Schrauben I6sen, um die vordere Abdeckhaube (10) zu entfernen.

2-  Den Antrieb auf die Fundamentplatte stellen und mit den vier Muttern und Unterlegscheiben, die sich auf der
Fundamentplatte (11) befinden, befestigen.

Festlegen, ob die Montage RECHTS oder LINKS (12) erfolgen soll.

3- 1-  Nachdemfestgelegtwurde, ob die Montage rechts oder links erfolgt, muss die Ausgleichsvorrichtung, die
die Feder(n) (nicht zusammen mit dem Antrieb geliefert) aufnimmt, an die richtige Stelle gesetzt werden.
Beilinker Montage muss sich die Ausgleichsvorrichtung links befinden.

Beirechter Montage muss sich die Ausgleichsvorrichtung rechts befinden.
Bei der Lieferung des Antriebs befindet sich die Ausgleichsvorrichtung immer rechts, deshalb braucht sie im
Fall einer rechten Montage nicht verschoben zu werden.

Die unter Umkehr der Schranke RECHTS-LINKS beschriebenen Schritte befolgen, um die Ausgleichsvorrichtung

zuverschieben.
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UMKEHR DER SCHRANKE RECHTS-LINKS

1- Die zwei Befestigungszapfen 1 (13) und die zwei langen Stifte 2 (13), die als Endanschlage dienen,
herausschrauben.

2-  DenAntrieb mitdem mitgelieferten Schitissel 3 (13) durch Drehen der Entriegelungsstange 4 (13) entriegeln.

Wenn die Stahldrahtseil der Ausgleichsvorrichtung nicht bereits sichtlich stark gelockert ist, die Ausgangswelle des

Antriebs mit der Hand iiber die Stangenaufnahme 1 (14) in die entsprechende Richtung drehen, um das gewiinschte

Ergebnis zu erzielen.

3- Den Seegerring 1 (15), mit der die Buchse der Ausgleichsvorrichtung befestigt ist, mit Hilfe eine
Schraubendrehers herausnehmen.

4-  Den SchaftderAusgleichsvorrichtung im Schlitz der Platte verschieben, bis er die neue Aufnahme erreicht (16).

5- Den Seegerring 1(17) einsetzen, um die Buchse der Ausgleichsvorrichtung wieder zu befestigen.

Die Ausgangswelle des Antriebs Uber die Stangenaufnahme (14) drehen, um die Stahldrahtseil mit dem Schaft

auszurichten

6- Die Kunststoffabdeckungen 1 (18), mit denen die groRen Bohrlocher im hinteren Teil der Saule verschlossen
sind, mit Hilfe eines kleinen Schraubendrehers herausnehmen.

7-  Uberdie offenen Bohrlscher st die Annaherung zwischen dem Endanschlagstift 2 (13) und dem mechanischen
Anschlag auf dem Antrieb zu sehen (19).

Der Endanschlag beim Offnen ist immer (ber die Bohréffnung 2 (20) gegeniiber der Feder zu sehen, der

Endanschlag beim SchlieRen tiber die Bohréffnung 1 (20) auf der Seite der Feder.

8- DieAusgangswelle des Antriebs tiber die Stangenaufnahme 1 (14) drehen, bis die Endanschlage beim Offnen
und Schliefen zu sehen sind. Die beiden langen Stifte festschrauben, bis ihr Ende den mechanischen
Anschlag beriihrt (21).

MONTAGE DER STANGENHALTERUNGEN

1-  Sicherstellen, dass die fiir die verwendete Stange passenden Halterungen vorhanden sind.

2- DenAntrigb entriegeln, wenn dies noch nicht gemacht wurde (sihe Kapitel MANUELLE BETATIGUNG).

3- Die Stangenaufnahme 2 (22) in einer beliebigen Position auf die gerillte Welle1 (22) setzen. Wahrend dieser
Phase braucht nicht auf die Ausrichtung geachtet zu werden.

4- Die Stangenaufnahme 2 (22) in die Schliefrichtung des Schrankens drehen, bis der mechanische
Endanschlag erreichtist.

5-  Die zuvor provisorisch eingesetzte Stangenaufnahme 2 (22) wieder abnehmen.

Nun kann die Stange auf zwei verschiedene Arten montiert werden:

6- Die Stangenaufnahme 2 (22) waagrecht auf die gerillte Welle 1 (22) setzen und die Senkschraube 3 (22)
festschrauben.

7- Die Stange 4 (22) in die Stangenaufnahme 2 (22) einsetzen, die Abdeckung der Stangenaufnahme 5 (22)
anbringen und alles mitden Schrauben 6 (22) befestigen.

Oder

6- Separatdie Stange mit der Stangenaufnahme 2 (22) zusammensetzen, die Abdeckung der Stangenaufnahme
5(22) montieren und alles zusammen mit den mitgelieferten Schrauben 6 (22) schlieRen.

7- Diese Einheitauf die gerillte Welle 1 (22) setzen und alles mit der Senkschraube 3 (22) befestigen.

Anmerkung: Die Senkschraube 3 (22) muss gut festgezogen werden.
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EINSETZEN DER FEDERN

Die Schranken BARR524 und BARR526 werden ohne Federn geliefert, weil diese je nach Lange der Stange und
denauf der Stange montierten Zubehdrteilen zu wahlen sind.
Nach der Wahl der fiir die jeweilige Installation passenden Federn einfach wie folgt vorgehen:

1- DenAntrieb entriegeln (siehe Kapitel MANUELLE BETATIGUNG)

2-  Die Stange mitder Hand in die vertikale Stellung bringen.

3- DenAntrieb verriegeln.

4- Die Schraube 1 (23), mit der die Ausgleichsvorrichtung an der Stahldrahtseil befestigt ist, mit einem
Sechskantschllissel [dsen und den Seegerring 2 (23) mit einem Schraubendreher aus der Buchse nehmen.

5- Die Ausgleichsvorrichtung 3 (23) aus ihrer Aufnahme herausnehmen und die vorbereiteten Federn daran
befestigen.

6- Es gibt zwei unterschiedliche Federnsatze, einen mit einer Einzelfeder und einen mit einer Doppelfeder.
Die Federnfiihrung 1 (24) istimmer vorhanden und wird immer verwendet. Sie wird zuerst iber den Schaft 6

( 24) der Ausgleichsvorrichtung gezogen. AnschlieBend werden die Einzelfeder oder die Federn 2 und 3 (24)
eingesetzt.
Bei Verwendung einer Doppelfeder zuerst die kleine Feder 2 (24) einsetzen

7- DieAusgleichsvorrichtung wieder zusammensetzen. Dazu die Mutter 4 (24) (iber die Hohe der Mutter selbst auf
dem Schaft 6 (24) festschrauben.

8- Die Feder(n) mitAdhasionsfett einspriihen, um sie zu schmieren.

9- Die Ausgleichsvorrichtung wieder in ihre Aufnahme einsetzen. Die Schraube 1 (24) festziehen und den
Seegerring 2 (24) einsetzen.

10- Die Mutter 4 (24) festziehen und die Gegenmutter 5 (24) auf dem Schaft 6 (24) festschrauben.

EINSTELLUNG DER AUSGLEICHSVORRICHTUNG

1-  Sicherstellen, dass die montierte Feder fiir die bei der jeweiligen Installation verwendete Stange geeignet ist
(siehe Tabelle 25b).

2- DenAntrieb entriegeln.

3- Die Stangeindie 45° Stellung bringen und vorsichtig loslassen.

4- Neigtdie Stange dazu, sich nach oben oder unten zu bewegen, muss die Federbelastung eingestellt werden.

5- Die Stange mitder Hand in die vertikale Stellung bringen.

6- DenAntrieb verriegeln.

7- Die Gegenmutter 3 (25) aufschrauben.

8- Die Mutter1(25) festziehen und dabei die sechskantige Gabel 2 (25) mit einem Schliissel festhalten.

9- DenAntrieb entriegeln.

10- Die Stange in die 45° Stellung bringen und vorsichtig loslassen.

11- Bleibtdie Stange stehen, bei Punkt 12 fortsetzen, andernfalls Punkt 8 wiederholen.

12- Die Gegenmutter 3 (25) festschrauben.
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EXTRAS FUR STANGENPROFIL 100x66 mm
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2 2,5 3 35 4 45 5 55 6
Stange A A A NEN NEN NEN BEE E'E E'E
Stange + Leuchten A A A [IBW eV FEE IPE N E
Stange + Leiste A A [BW BN BN NCcH N BN EE
Stange + Leiste + Leuchten A A [BYW "BW eV NcHE N EE EEm
Stange + Pendelstiitze A A [BW 8N B NcHE E:m
Stange + Pendelstiitze + Leuchten A A [NEN NEN FEN FEE E°Em
Stange + Pendelstiitze + Leiste A A [BW BN cH EEE E:E
Stange + Pendelstiitze + Leiste + Leuchten A A [BW el cH IEE E:E
Stange + Gatter A A BN el W IEE B R EEE
Stange + Gatter + Leuchten A A [BW eV FcH I N Sl e
Stange + Gatter + Pendelstiitze A A [IBW "BV PcHE 'E :E
Stange + Gatter + Pendelstiitze + Leuchten A A [BW el FcH IEE E:E
Knickbaum /B ' B | B [EW
Knickbaum + Leuchten -l - § D |
Knickbaum + Leiste [NEN WEN FEN W
Knickbaum + Leiste + Leuchten [NEN NEN BEE E:Em
Knickbaum + Pendelstiitze [NEN NEN BHEE E:Em
Knickbaum + Pendelstiitze + Leuchten -l - § D |
Knickbaum + Pendelstiitze + Leiste + Leuchten BN NEN e I-E
EXTRAS FUR STANGENPROFIL 80x40 mm Stangenlange (m)
2 2,5 3 35 4 4,5 5 55 6

Stange A A A A A [BY "B EH Wcwm
Stange + Leiste A A A BN BN WEYW NcE EPE e
Stange + Pendelstiitze A A A A [B [[B B cH hcwm
Stange + Leiste + Pendelstiitze A A A [eW [ed eV pcE E:E E=E
Stange + Gatter A A A B 87 Y NcH ECE e
Stange + Gatter + Pendelstiitze A A A [BW el e FcH EE
AUSWAHL DER FEDER

AM13330 1400 N

AM1019G 3100 N

AM13320 4300N

AM13320+AM13330 5700 N

AM13320+AM1019G 7400 N
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EINSTELLUNG DER MECHANISCHEN ENDANSCHLAGE

Die mechanischen Endanschlage konnen (iber zwei Stifte, die (ber die Bohrlocher 1 und 2 (26) auf der
Halterungsplatte fiir das Gehause des Steuergerats zuganglich sind, eingestellt werden.

Um zu den zwei langen Einstellstiften zu gelangen, die beiden kurzen Zapfen, mit denen die langen Stifte befestigt
sind, vollstandig abschrauben.

Unter Bezugnahme auf die Abbildung 26 dient der Stift 1 als Endanschlag fiir die SchlieRung und der Stift 2 als
Endanschlag fiir die Offnung.

Durch Festschrauben des Stifts 1 wird der Zeitpunkt, zu dem der Stift wahrend der SchlieBung auf den
Endanschlag des Antriebs trifft und die Bewegung stoppt, vorgezogen (die Schranke schlie3t weniger weit).

Durch Lockern des Stifts 1 wird der Zeitpunkt, zu dem der Stift wahrend der SchlieBung auf den Endanschlag des
Antriebs trifft und die Bewegung stoppt, verzégert (die Schranke schliet weiter).

Durch Festschrauben des Stifts 2 wird der Zeitpunkt, zu dem der Stift wahrend der Offnung auf den Endanschlag
desAntriebs trifft und die Bewegung stoppt, vorgezogen (die Schranke éffnet weniger weit).

Durch Lockern des Stifts 2 wird der Zeitpunkt, zu dem der Stift wahrend der Offnung auf den Endanschlag des
Antriebs trifft und die Bewegung stoppt, verzdgert (die Schranke offnet weiter).

Die Einstellung sollte im AusmaB von 1-2 Umdrehungen (Festziehen oder Lockern) erfolgen, um keine
unerwtinschten und tibermaRigen Auswirkungen zu erzielen.

Es wird empfohlen, die Stabilitat der langen Endanschlagstifte mit LOCTITE 243 (Schraubensicherung mittelfest) zu
sichern.

Nicht vergessen, die kurzen Zapfen wieder einzusetzen.

DerAnschlag der mechanischen Endanschlédge muss nach dem von den (obligatorischen) Endschaltern geregelten
Bewegungsstopp erfolgen, deshalb missen die Endanschlage etwas nach der Stelle, an der der tatsachliche
Bewegungsstopp gewlinschtist, angebracht sein.

MONTAGE DES STEUERGERATS

+  Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung und -frequenz mit dem Steuergerat kompatibel sind.

«  DieKabelenden, die in die Klemmleiste des Steuergeréts eingefiihrt werden, nicht abdichten.

«  Das Steuergerat befindet sich in einem Kunststoffbehalter 1 (27), der mit vier Schrauben 2 (27) auf der Saule
desAntriebs befestigt wird.

+  Flrden Durchgang der Kabel muss mindestens ein Bohrloch an einer der vier dafiir vorgesehenen Stellen 3
(27) ausgefiihrt werden.

+  Eswirdempfohlen, passende Kabelfiihrungen zu verwenden.

+  DerBehélter des Steuergerats wird mit dem Deckel 4 (27) und den Schrauben 5 (27) geschlossen.

«  Fur die elektrischen Anschllisse, den Gebrauch und die Programmierung auf die Gebrauchsanweisung des

+  Steuergerats Bezug nehmen.

+  DieAbbildung 28 zeigt die aus dem Antrieb austretenden Kabel.
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EINSTELLUNG DER ENDSCHALTER

Waéhrend der Einstellung der Endschalter muss der Antrieb immer vom Stromnetz getrennt sein.

Nach dem Abnehmen der vorderen Abdeckung bekommt man Zutritt zur Gruppe der Endschalter, die aus folgenden

Bauteilen besteht:

+  Einerfestangebrachten Scheibe 1(29), die nicht bewegt werden darf.

+  Zwei Magnethaltern aus schwarzem Kunststoff 2 (29), die durch Ldsen der Schrauben 3 (29) bewegt werden
kénnen.
Auf eine Halterung werden die zwei Magnete, die die Offnungsbewegung steuern, montiert und auf die andere
die zwei Magnete, die die SchlieRbewegung steuern.

*  Vier Magneten, wobei zwei der Offnungsbewegung und zwei der SchlieRbewegung dienen. Die Magnete sind
aufden Halterungen vormontiert.

+  Die Magnete wirken auf Hall-Sensoren, die bereits auf dem Antrieb 4 (29) montiert sind.

Auf jeder Halterung 2 (29) sind zwei Magnete mit derselben Polarisationsrichtung vormontiert; um die
Polarisationsrichtung zu unterscheiden, ist die sichtbare Seite des Magneten, der die Schlieung steuert, rot gefarbt.
Auf einer Halterung 2 (29) befinden sich daher zwei nicht gefarbte Magnete und auf einer Halterung 2 (29) zwei
gefarbte Magnete.

Bei Verwendung entsprechend ausgelegter Gi.Bi.Di. Steuergerate bewirkt der erste Magnet, der sich iiber den Hall-
Sensor bewegt, den Beginn der verlangsamten Bewegung und der zweite Magnet das Ende der verlangsamten
Bewegung (30). Auf die Gebrauchsanleitung des Steuergeréats Bezug nehmen.

Auf der Magnethalterung befinden sich mehrere Bohrldcher fiir die Anbringung des Magneten. Der Abstand
zwischen den einzelnen Léchern entspricht 5° der Stangenbewegung. Es kann sowoh fiir die Offnung als auch fiir
die Schliefung ein Verlangsamungswinkel von maximal 25° erzielt werden (30).

MANUELLE BETATIGUNG (ENTRIEGELUNG)

Vor, wahrend und bis zur nachsten Verriegelung muss die Stromzufuhr von der Anlage getrennt werden.

1-  Die Bewegung bei getrennter Stromversorgung durchftihren.

2- DieKlappe 1(31) mitdem mitgelieferten Sechskantschlissel 6ffnen.
Zum Entfernen der Klappe einen Schraubendreher passender GroRe verwenden. Er wird in den Schlitz der
Klappe eingefiihrt und nach rechts geneigt, um die Feststellzunge zu I6sen (32).

3- DieKlappe entfernen, den Sechskantschlissel 1 (33) aus seiner Aufnahme entfernen und ihn dazu verwenden,
die Entriegelungsstange 2 (33) zu drehen.
Die Drehrichtung ist nicht von Bedeutung, nach einer Drehung von ca. 180° hért man ein Klicken, das anzeigt,
dass der Antrieb entriegelt ist. Der Antrieb bleibt entriegelt, bis man erneut mit dem Sechskantschliissel
einwirkt.

ACHTUNG: Wenn die Entriegelung aktiviert wird, kann sich die Stange von alleine bis 45° anheben.

Nun kann die Stange bewegt werden.
Um denAntrieb wieder zu verriegeln, einfach den Entriegelungsschllissel weiterdrehen.
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DEMONTAGE DER STANGENHALTERUNGEN

Wenn die Feder eingesetzt ist und man den Antrieb nach der Entfernung der Stangenaufnahme entriegeln méchte,
zuvor die unter Entriegeln der Ausgleichsvorrichtung beschriebenen Schritte ausfiihren.

1- Die Stange muss sich in waagrechter Stellung befinden.

2- Die Sechskantschrauben 6 (22), mit denen die Stangenaufnahme verschlossen ist, aufschrauben.

3- DieAbdeckung der Stangenaufnahme 5 (22) entfernen und die Stange 4 (22) herausnehmen.

4- Die Senkschraube 3 (22) lockern.

5- Die Stangenaufnahme mit einem Abzieher passender Grdlke von der gerillten Welle abziehen und dabei den
Kopf der Senkschraube 3 (22) als Drehpunkt verwenden.

Es wird stark davon abgeraten, die Stangenaufnahme mitanderen Methoden abzuziehen.

ACHTUNG: Wenn die Feder vorhanden ist, ist diese zusammengedriickt, wenn die Stangenaufnahme
waagrecht liegt. Daher die Entriegelung nicht ohne montierte Stange durchfiihren.

ENTRIEGELN DER AUSGLEICHSVORRICHTUNG

1-  DenAntrieb entriegeln (siehe Kapitel MANUELLE BETATIGUNG).

2- Die Stange mitder Hand in die vertikale Stellung bringen.

3- DenAntrieb verriegeln.

4- Die Vorspannung der Feder durch Drehen der Mutter 1 (25) aufheben, wahrend die sechskantige Gabel 2 (25)
mit einem Schllissel festhalten wird.

5- Die Schraube 1 (23), mit der die Ausgleichsvorrichtung an der Stahldrahtseil befestigt ist, mit einem
Sechskantschlissel aufschrauben.

ERHALTLICHES ZUBEHOR

Einige Zubehorteile fiihren zu einer Erhohung des Gesamtgewichts der Stange und beeinflussen so die Wahl der zu
verwendenden Feder(n).

GABELSTUTZE (34)
Die Gabelstiitze ist besonders bei Verwendung von Stangen, die l&nger als 3 m sind, sinnvoll, weil damit die
Verbiegung der Stange durch die Einwirkung duRerer Krafte vermieden wird.

PENDELSTUTZE (35)

Die Funktion der Pendelstiitze ist mit jener der Gabelstiitze vergleichbar, bietet aber den Vorteil, zusammen mit der
Stange hochzugehen und bei vertikaler Stange nicht mehrim Weg zu stehen.

Die Verwendung der Pendelstlitze wird fiir Stangen bis maximal 4 m empfohlen.

HANGEGITTER (36)
Das Hangegitter ist ein niitzliches Zubehdr, das die Sichtbarkeit der Stange, mit der der Durchgang gesperrt wird,
erhoht.

BAUSATZ KNICKBAUM (37)
Der Knickbaum eignet sich fiir Durchfahrten mit eingeschrankter Hohe.
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STANGENBELEUCHTUNG (38)

Auf dem Standardprofil der Stange kdnnen zwei Leuchtrohren montiert werden, um die Sichtbarkeit der Stange zu
erhéhen.

In Abb. 38 wird gezeigt, wie die Leuchtrohre richtig installiert wird. Das Versorgungskabel (1) verlauft im hohlen
Innenbereich der Stange und wird im Inneren der Stange an die Leuchtrohre (3) angeschlossen. Diese wird in die
eigens dafiir vorgesehenen Aufnahmen auf dem Stangenprofil eingesetzt und muss an derselben Seite des
Versorgungskabels (2) enden.

Es mlssen Anschlisse und Kabelschuhe verwendet werden, die flir die verwendete Réhre geeignet sind.

SENSORLEISTE
In das Standardprofil der Stange kann ohne Verwendung weiterer Halterungen eine Sensorleiste 8K2 eingesetzt
werden.

BLINKLICHT (39)
In den Kasten der Schranke integriertes Warnsystem.

ENTRIEGELUNG MIT EUROSCHLUSSEL (40)
Erméglicht den Zutritt zum Entriegelungssystem mit Hilfe eines Euroschlissels.

ABDECKUNGEN FUR DIE STANGENAUFNAHME UND DAS STANGENENDE (41)
Sie erleichtern den Zutritt zu den Kabeln der Zubehdrteile der Stange (Beleuchtung und Sensorleiste) und dienen
der Asthetik.

WARTUNG

Die Wartung muss von qualifizierten Monteuren bzw. Fachpersonal ausgefiihrt werden.

Alle 6 Monate bzw. nach 100.000 Bewegungszyklen wird eine Systemkontrolle empfohlen:

+  Sichtkontrolle des Antriebs und ggf. Reinigung.

+  Kontrolle derrichtigen Ausrichtung der Stange.

*  Kontrolle des einwandfreien Betriebs der Endschalter und Endanschlage.

+  Kontrolle der Wirksamkeit des Entriegelungssystems.

+  Kontrolle derrichtigen Einstellung der Feder(n).

+  DieFeder(n) mitAdhasionsfett einsprithen, um sie zu schmieren.

+  Kontrolle derrichtigen Befestigung der Stangenaufnahme auf der gerillten Ausgangswelle.
*  Kontrolle des VerschleiRzustands der selbstschmierenden Kunststoffbuchse der Ausgleichsvorrichtung.
+  Kontrolle des Zustands und Schmierung der AntriebsStahldrahtseil.

«  Kontrolle der Befestigung des Untersetzungsgetriebes am Kasten.

+  Kontrolle der Unversehrtheit der Anschlusskabel.

+  Kontrolle der Funktionstiichtigkeit der Batterien (sofern vorhanden).

BETRIEBSSTORUNGEN

Bei allen Betriebsstorungen die Stromzufuhr zum System unterbrechen und einen Fachmann (Monteur) rufen.
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CE-Konformitatserklarung

Der Hersteller:
GI.BI.DI. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B,
46025 Poggio Rusco (MN) ITALY

Erklart, dass die Produkte:
ELEKTROMECHANISCHE SCHRANKEN BARR524-526

den folgenden CEE-Richtlinien entsprechen:
« EMV-Richtlinie 2004/108/CE und nachfolgende Anderungen;

und dass die nachfolgenden harmonisierten Vorschriften angewendet wurden:
+EN61000-6-1, EN61000-6-3

Datum 15/02/2010

|
f
) | Ll
Unterschrift dejGeschaftsfuhrers
Olivigro Arosio
H
VAN
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AUSSERORDENTLICHE WARTUNG

BARR500

Datum:

Unterschrift des Technikers:

Firmenstempel Installer:

Datum Anmerkungen

Unterschrift des Technikers

Datum:

Unterschrift des Technikers:

Firmenstempel Installer:

Datum Anmerkungen

Unterschrift des Technikers




BARR500 B:D: (85
P

INTRODUGAO

A nova barreira automatica de tipo electro-mecanico de 24Vdc para gerir facilmente sistemas com haste de alta
velocidade de abertura até 6m.Com um design contemporéneo e novas solugdes tecnoldgicas,

BARRS500 é a resposta certa para todas estas exigéncias. Preparada para uma adaptagao rapida a Norma EN
12453,

ADVERTENCIAS PARA A INSTALAGAO

+ Antes de proceder com a instalagdo é necessario predispor a montante do sistema um interruptor magneto-
térmico e diferencial com capacidade maxima de 10A. O interruptor deve garantir uma separagéo omnipolar dos
contactos, com distancia de abertura de, pelo menos, 3 mm.

+ Todos os materiais presentes na embalagem ndo devem ser deixados ao alcance de criangas por serem fontes
potenciais de perigo.

+ O construtor declina qualquer responsabilidade no que diz respeito ao correcto funcionamento do automatismo
caso ndo sejam utilizadas as componentes e os acessorios de sua produgéo e adequados a aplicagéo prevista.

+ No fim da instalagéo verificar sempre com atengao o funcionamento correcto do sistema e dos dispositivos
utilizados.

+ O presente manual de instrugdes destina-se a pessoas habilitadas para a instalagéo de "aparelhos sob tensao",
portanto exige-se um bom conhecimento técnico em termos profissionais e o respeito pelas normas em vigor.

+ Amanutengao deve ser efectuada por pessoal qualificado.

+ Antes de efectuar qualquer operagéo de limpeza ou manuteng&o, desligar o aparelho da rede de alimentagao
eléctrica.

+ Este produto foi concebido e construido exclusivamente para a utilizagao indicada nesta documentagéo.
Utilizagdes ndo indicadas nesta documentagéo poderdo ser fonte de danos para o produto e fonte de perigo.

+ Verificar o objectivo da utilizagéo final e certificar-se que foram tomadas todas as medidas de seguranga
necessarias.

+ A utilizagdo dos produtos e a sua aplicagdo em usos diferentes dos previstos, ndo foram testados pelo
construtor, por isso os trabalhos efectuados séo dainteira responsabilidade do instalador.

+ Assinalaraautomag&o com placas de adverténcia que devem ser visiveis.

+ Avisaro utilizador que criangas ou animais n&o devem brincar ou estar nas proximidades do port&o.

+ Protegeradequadamente os pontos de perigo mediante, por exemplo, a utilizagdo de uma aresta sensivel.

+Verificar que o sistema de ligagdo a terra foi realizado correctamente: Ligar todas as partes metalicas do fecho
(portas, portes, etc.) e todas as componentes do sistema que possuam borne de ligagéo a terra.

+ Paraqualquer manutengéo ou reparagéo utilizar exclusivamente pegas originais.

+ Néo efectuar qualquer alteracdo das componentes do automatismo se ndo for expressamente autorizada pelo
Fabricante.

+ Utilizar materiais adequados para garantir a correcta conexao mecanica da cablagem e capazes de manter o
graude proteccao [P 44.

E importante para a seguranga das pessoas observar estas instrucdes.
Uma instalagéo errada ou um uso incorrecto do produto pode provocar danos graves as pessoas.
Guardar este manual de instruges e ler com atengéo antes de iniciar a instalacéo.

@ ATENGAO: INSTRUGOES DE SEGURANGA IMPORTANTES
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ADVERTENCIAS PARA O UTILIZADOR

Em caso de avaria ou anomalias de funcionamento desligar a alimentagao a montante do aparelho e chamar a
assisténcia técnica.

Verificar periodicamente o funcionamento correcto dos dispositivos de seguranga;

As eventuais reparagdes devem ser efectuadas por pessoal especializado utilizando materiais originais e
certificados.

O produto ndo deve ser utilizado por criangas ou pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais limitadas,
ou sem experiéncia e conhecimento.

Né&o aceder a placa para regulagdes e/ou manutengdes

INSTALAGAO ELECTRICA

Preparagao do sistema eléctrico

Preparar o sistema eléctrico conforme indicado (1) e na observancia das normas em vigor para os sistemas
eléctricos e outras normas nacionais. Manter completamente separadas as ligagdes de alimentagéo de rede das
ligagdes de servico (fotocélulas, arestas sensiveis, dispositivos de comando etc.).

As componentes principais do automatismo sao:
1- Sinalizador de luz intermitente de 24V; cabo de 2 condutores de 0,75 mm?
2- Antena; cabo coaxial blindado
3- Selector de chave; cabo de 3 condutores de 0,5 mm?(3x0,5)
4- Receptorfotocélula; cabo de 4 condutores de 0,5 mm?(4x0,5)
5- Transmissor fotocélula; cabo de 2 condutores de 0,5 mm?(2x0,5)
6- Interruptor magneto-térmico omnipolar diferencial com abertura minima dos contactos de 3 mm.
Linha de alimentagéo para o aparelho 220-230Vac 50-60 Hz; cabo de 3 condutores de 1,5 mm?min. (3x1,5)
(observar as normas em vigor).
7- Contentor paraaparelho electronico cabo 3x1,5 mm?
8- Operador24Vcc:
-alimentag&o cabo de 2 condutores de 1,5 mm?(2x1,5)BRANCO =+PRETO =-
para um comprimento do cabo de 6m no maximo, sendo necessario aumentar a sec¢do do cabo para
tamanhos superiores.
9- Bordasensivel 8K2 cabo de 2 condutores de 0,5 mm?(2x0,5)
10- Luz haste 230Vac cabo de 2 condutores de 1,5 mm?min. (2x1,5)

I?ara acolocagao dos cabos utilizar tubos de passagem adequados.
E boa pratica separar os cabos de alimentagdo de 230V dos cabos de ligagdo a acessorios, por isso é
aconselhavel a colocagao de pelo menos dois tubos de passagem dos cabos.

ATENGAO: é importante que na linha de alimentagdo seja instalado, a montante do equipamento, um
interruptor magneto-térmico diferencial omnipolar com abertura minima dos contactos de 3 mm.
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DADOS TECNICOS
OPERADOR BARR524 BARRS526
Motor eléctrico 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Tenséo de alimentagéao 220/230Vac 50-60Hz
Alimentacao do motor 24Vdc 24Vdc
Poténcia Absorvida MAX 150W MAX 200W
Temperatura de funcionamento -20°C +60°C -20°C +60°C
Grau de protecgéo IP 44
Fim de percurso 2FC (abre/fecha) 2FC (abre/fecha)
Frequéncia de utilizagdo (%Fu) a 20°C 50% 60%
Comprimento maximo haste 6m 2m
Tempo de abertura de 90° 5s 1.8s
Temperatura de funcionamento -20°C +60°C
Protec¢éo estrutura de suporte Cataforese
Pintura da estrutura de suporte Poliéster RAL 7040
Dimensdes estrutura de suporte 1117x325x255
Peso operador 45 Kg (conforme vendido)
Férmula para o calculo da %Fu= _A+C__ x100
frequéncia de utilizagcao A+C+P

A= Tempo de abertura
C = Tempo de fecho

P = Tempo di pausa globale

A+ C + P = Tempo que decorre entre duas aberturas

Curvade utilizagdo maxima

A partir dos graficos (2) e (3) é possivel calcular o tempo de funcionamento com base na frequéncia de utilizagao

desejada.
NOMENCLATURA

Referénciaaimagem 4.

1-  Montante

2- Placadefundagéo

3- Mola

4- Dispositivo de balanceamento com Cabo
5- Motoreléctrico

6- Redutor

7- Disco portafins-de-curso ajustaveis

8- Contentor do equipamento eléctrico

9-  Sensorcom efeito Hall

10- Haste

11- Porcas de ajuste damola

DIMENSOES

Referéncias asimagens 5,6, 7.
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ADVERTENCIAS PREVIAS

«  Nocampode acgéo do operador ndo devem estar presentes qualquer tipo de obstaculos .

+  Acolocagéo do plinto de fundagdo deve ser efectuada num terreno sem cabos e com caracteristicas que
possam garantir uma boa resisténcia do plinto.

+  Verificar a existéncia de uma tomada de terra eficiente para a ligagéo do montante.

«  Executar a instalagdo suficientemente afastada da estrada de modo a nao representar perigo para a
circulagéo.

+ Aentrada com a haste motorizada é principalmente dedicada a passagem de veiculos, se possivel realizar
uma entrada separada para os pedes.

+  Eboa prética assinalar a entrada automatizada através de placas de adverténcia de facil visibilidade (dentro e
fora) e se for o caso, avisar os pedes sobre a proibigao de passagem.

+  Casoexistam duvidas sobre ainstalagdo, suspender o trabalho e contactar o revendedor.

+  Controlar a presenga de cabos aéreos de média e alta tensao e respeitar a distancia minima de isolamento no
ar.

CIMENTAGAO DA PLACA DE FUNDAGAO

Verificar que a placa de fundacéo esteja posicionada de forma a garantir o funcionamento correcto do operador e um
acesso facil para as fases seguintes de instalagdo ou manutengdes futuras.

1-  Montaraplaca de fundagao (8).
2-  Executar um plinto de fundag&o (9) com um ou mais tubos de didmetro adequado para a passagem de cabos.
Verificar o posicionamento da placa de fundagéo com um nivel.

INSTALAGAO OPERADOR

1- Desatarraxar os seis parafusos laterais para retirar a protecgao frontal (10).

2- Posicionar o operador na placa de fundagao e fixa-lo com quatro porcas e arruelas presentes na placa de
fundacéo (11).

Definir se ainstalagéo é DIREITAou ESQUERDA(12).

3- Uma vez definida a instalacéo, direita ou esquerda, se necessario dever-se-a deslocar o dispositivo de
balanceamento que ira receber a/as molas (n&o fornecidas com o operador).
No caso de instalag&o esquerda o dispositivo de balanceamento é a esquerda.
No caso de instalagao direita o dispositivo de balanceamento é a direita.
O operador é sempre fornecido com o dispositivo de balanceamento fixado na posi¢éo direita portanto em caso
deinstalacdo direita néo é necessario deslocar o dispositivo de balanceamento.

Executar o procedimento Conversdao DIREITO-ESQUERDO da haste para deslocar o dispositivo de

balanceamento.
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CONVERSAO DIREITO-ESQUERDO DA HASTE

1-  Desaparafusar os dois pinos 1 (13) de blogueio e os dois pinos compridos 2 (13) que funcionam como fim-de-
curso mecanico.

2- Desbloquear o operador com a chave 3 (13) fornecida intervindo na haste de desbloqueio 4 (13).

Se a corrente do dispositivo de balanceamento néo for visivelmente muito solta intervir manualmente na arvore de

saida do operador com o auxilio da ancoragem da haste 1 (14) rodando-a na direcgéo correcta de modo a obter o

resultado desejado.

3- Através de uma chave de fendas extrair 0 anel seeger radial 1 (15) que bloqueia o anel encasquilhado do
dispositivo de balanceamento.

4-  Fazer deslizar a haste do dispositivo de balanceamento na fenda presente na placa até alcangar o novo
alojamento (16).

5- Voltar a colocar o anel seeger radial 1 (17) para fixar novamente o anel encasquilhado do dispositivo de
balanceamento.

Rodar o eixo de saida do operador com a ajuda da ancoragem (14) para alinhar a Cabo com a haste.

6- Comaajudade uma chave de fendas de pequena dimensao extrair as tampas de plastico 1 (18) que cobrem os
furos grandes na parte traseira do montante

7- Com os furos libertos das tampas é possivel ver o acoplamento do pino e do fim-de-curso (13) e o limitador
mecanico presente no operador (19).

O limitador mecanico e fim-de-curso em abertura é sempre visivel através do furo 2 (20) oposto a mola, o limitador

mecanico de fim-de-curso no fecho é sempre visivel através do furo 1 (20) no lado onde esta amola.

8- Rodar a eixo de saida do operador com o auxilio da ancoragem 1 (14) até encontrar os bloqueios de fim-de-
curso em abertura e fecho e atarraxar os dois pinos compridos até a extremidade destes néo tocar no limitador
mecanico (21).

Nesta fase, sem a ter a haste montada, é inUtil procurar uma regulagdo precisa que devera ser efectuada
posteriormente com a haste montada (ver capitulo REGULAGAO FINS-DE-CURSO MECANICOS).

INSTALAGAO DAS ANCORAGENS DE SUPORTE DA HASTE

1- Verificar que as ancoragens para o tipo de haste utilizada sejam as correctas.

2- Desbloquear o operador se ainda néo foi (ver capitulo MANOBRA MANUAL).

3- Encaixar, mesmo que ndo completamente, a ancoragem 2 (22) no eixo ranhurado 1 (22) numa posicéo
qualquer, nesta fase ndo é necessario alinhamento algum.

4- Rodaraancoragem 2 (22) no sentido de fecho da haste até alcangar o fim-de-curso mecanico.

5- Extrairaancoragem 2 (22) anteriormente preparada.

Neste ponto é possivel montar a haste de duas formas:

6- Inserir a ancoragem 2 (22) no eixo ranhurado 1 (22) em posi¢&o horizontal e atarraxar o parafuso 3 (22) de
cabega escareada.

7- Inserirahaste 4 (22) na ancoragem 2 (22), a cobertura da ancoragem 5 (22) e fixar tudo com parafusos 6 (22).

Ou:

6- Montar a parte a haste com a ancoragem 2 (22), a cobertura da ancoragem 5 (22) e fechar tudo com os
parafusos fornecidos 6 (22).

7- Inserir o grupo de ancoragem com a haste acabada de montar no eixo ranhurado 1 (22) e fixar tudo com o
parafuso de cabega escareada 3 (22).

Nota: Recomenda-se apertar bem o parafuso de cabega escareada 3 (22).
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INSTALAGAO DAS MOLAS

As barreiras BARR524 e BARR526 séo fornecidas sem molas que devem ser escolhidas com base no comprimento
da haste e com base nos acessérios montados na prépria haste.
Depois de escolher as molas correctas para a instalagéo especifica, observar estas simples instrugdes:

1-
2.
3-
4-

5-
6-

7-
8-
9-

10-

1-
2-
3-
4-
5.
6-
7-
8-
9-

10-

Desbloquear o operador (ver capitulo MANOBRA MANUAL)

Colocar manualmente a haste na posigéo vertical.

Bloguear o operador.

Com uma chave sextavada desatarraxar o parafuso 1 (23) que fixa o dispositivo de balanceamento a Cabo e
comuma chave de fendas retirar o anel seeger radial 2 (23) do anel encasquilhado.

Extrair o dispositivo de balanceamento 3 (23) do respectivo alojamento colocando as molas a disposigéo.
Existem dois tipos de kit de molas, o com mola individual e o com mola dupla.
O tubo guia-mola 1 (24) esta sempre presente, deve ser sempre utilizado e deve ser o primeiro a ser enfiado no
eixo 6 (24) do dispositivo de balanceamento, a seguir & necessario enfiar a mola ou as molas 2 e 3 (24).
No caso da dupla mola enfiar primeiro a pequena 2 (24).

Recompor o dispositivo de balanceamento atarraxando a porca 4 (24) no eixo 6 (24) pela altura da porca.
Lubrificar a/as molas com massa consistente adesiva em spray.

Voltar a colocar o dispositivo de balanceamento no seu alojamento através do parafuso 1 (24) e do anel seeger
radial 2 (24).

Atarraxar a porca 4 (24) e a contra-porca 5 (24) no eixo 6 (24).

REGULAGAO DO DISPOSITIVO DE BALANCEAMENTO

Verificar que a mola montada seja adequada a haste utilizada na instalagao especifica. (Ver tabela 25b)
Desbloquear o operador.

Colocar ahaste a45° e larga-la delicadamente.

Se ahaste tiver tendéncia para subir ou descer é necessario regular a carga damola.

Colocar manualmente a haste na posigéo vertical.

Bloguear o operador.

Desatarraxara contraporca 3(25).

Atarraxar a porca 1 (25) bloqueando com uma chave a forquilha hexagonal 2 (25).

Desbloquear o operador.

Colocar ahaste a45° e larga-la delicadamente.

11- Seahasta continuarimével passar ao ponto 12 caso contrario repetir o ponto 8.

12-

Atarraxar a contraporca 3 (25).
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OPCIONAL PARA PERFIL HASTE 100x66 mm

G:B:D:

Comprimento Haste (m)

2 2,5 3 35 4 45 5 55 6
Haste A A A NEN NEN NEN BEE E'E E'E
Haste + Luzes A A A BN eV FcH IEE R EE
Haste + Aresta A A [BW "W eV BcH N BEE Em
Haste + Aresta + Luzes A A [BYW "BW eV NcHE N EE EEm
Haste + Pata de apoio A A [BW 8N B NcHE E:m
Haste + Pata de apoio + Luzes A A [NEN NEN FEN FEE E°Em
Haste + Pata de apoio + Aresta A A B EN BcE EEE =l
Haste + Pata de apoio + Aresta + Luzes A A [IBYW "BV cE 'E :E
Haste + Saia para haste A A [BW BV eV E:E N D EEE
Haste + Saia para haste + Luzes A A [BW eV FcH I N Sl e
Haste + Saia para haste + Pata de apoio =~ A A BN EN BcE EEE =l
e e A A BN NEN NGH EON NN
Haste articulada 'B | B B [meWm
Haste articulada + Luzes NEN NEN BeE Em
Haste articulada + Aresta - - - “
Haste articulada + Aresta + Luzes - - - “
Haste articulada + Pata de apoio BN WEN BEE W
Haste articulada + Pata de apoio + Luzes el WEN BEE W
Haste articulada + Pata de apoio + Aresta + Luzes B "B el I:m
OPCIONAL PARA PERFIL HASTE 80x40 mm Comprimento Haste (m)
2 2,5 3 35 4 4,5 5 55 6

Haste A A A A A ['B | [B cH Wcwm
Haste + Aresta A A A 87 ["BYW WeY PcE - EE
Haste + Pata de apoio A A A A [B7 [B7 87 el Wcwm
Haste + Aresta + Pata de apoio A A A - - - - “ E
Haste + Saia para haste A A A [BW el eV FcH N :E
Haste + Saia para haste + Pata de apoio =~ A A A ('8N el WEN EcE EFE el
LEGENDA MOLAS

AM13330 1400 N

AM1019G 3100N

AM13320 4300N

AM13320+AM13330 5700 N

AM13320+AM1019G 7400N

921
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REGULAGAO FINS-DE-CURSO MECANICOS

Os fins-de-curso mecanicos podem ser regulados através dos dois pinos acessiveis pelos furos 1 e 2 (26) presentes
na placa de suporte do contentor do aparelho.

Para aceder aos dois pinos compridos de regulagéo é necessario desaparafusar completamente os dois pinos
curtos que tém a fung&o de bloquear os pinos compridos.

Tendo como referéncia a figura 26, o pino 1 funciona como fim-de-curso mecanico no fecho enquanto o pino 2
funciona como fim-de-curso na abertura.

Atarraxando o pino 1 antecipa-se 0 momento em que este ird encontrar o limitador mecanico do operador em fase
de fecho parando o movimento (a barreira ird fechar menos).

Desatarraxando o pino 1 retarda-se 0 momento em que este ird encontrar o limitador mecanico do operador em
fase de fecho parando o movimento (a barreira ira fechar mais).

Atarraxando o pino 2 antecipa-se 0 momento em que este ira encontrar o limitador mecanico do operador em fase
de abertura parando o movimento (a barreira ira abrir menos).

Desatarraxando o pino 2 retarda-se 0 momento em que este ira encontrar o limitador mecanico do operador em
fase de abertura parando 0o movimento (a barreira ira abrir mais).

E boa pratica proceder com as regulagdes atarraxando-desatarraxando com 1-2 rotagdes para evitar efeitos
indesejados e excessivos.

Aconselha-se a utilizagdo de LOCTITE 243 (vedante para roscas ligeiro) para garantir a estabilidade dos pinos
longos de fim-de-curso.

Lembrar-se de voltara colocar os pinos curtos.

E necessario que o blogueio dos fins-de-curso mecanicos seja efectuado a seguir ao fim do movimento regulado
pelos fins-de-curso eléctricos (obrigatérios) portanto & necessario preparar os fins-de-curso mecanicos um pouco
mais além do ponto de fim de movimento efectivamente desejado.

INSTALAGAO DO EQUIPAMENTO

+  Verificar que tenséo e frequéncia de alimentacéo sdo compativeis com o equipamento.

+  Naoestanharas extremidades dos cabos que devem ser inseridos nas placas de bornes do aparelho.

«  Oequipamento ¢ colocado no interior de um contentor de plastico 1 (27) que se fixa no montante do operador
através de quatro parafusos 2 (27).

+  Paraapassagem dos cabos é necessario criar pelo menos um furo numa das quatro areas perfuraveis 3 (27).

+  Aconselha-se a utilizagao de passa-cabos adequados.

+  Ocontentor do aparelho deve ser novamente fechado com a tampa 4 (27) utilizando os parafusos 5 (27).

+  Consultaromanual da central para as ligagdes eléctricas, a utilizagdo e a programacao.

+  Figura28 mostra os cabos que saem do operador.
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REGULAGAO FINS-DE-CURSO ELECTRICOS

Aregulacéo dos fins-de-curso eléctricos deve ser sempre efectuada com o operador desligado da rede eléctrica.

Retirando a protecgao frontal é possivel aceder ao grupo dos fins-de-curso eléctricos que é constituido por:

+  Umdiscoem ago inox fixo que ndo deve ser movido 1 (29).

«  Dois suportes imanes em plastico preto 2 (29) que é possivel movimentar desatarraxando um pouco 0s
parafusos 3(29).

+  Emcima de um suporte deverdo ser montados os dois imanes que gerem o movimento de abertura e no outro
suporte deverao ser montados os dois imanes que gerem o movimento de fecho.

+  Quatro imanes, dois para gerir o movimento de abertura e dois para gerir o movimento de fecho. Os imanes
s&o previamente montados nos suportes.

+  Osimanesactuam no sensor com efeito hall pré-montado no operador 4 (29).

Em cada um dos suportes 2 (29) sdo previamente montados dois imanes orientados no mesmo sentido de
polarizagdo; para distinguir o sentido de polarizagdo o iman que controla o fecho tem a face visivel pintada de
vermelho, havera portanto um suporte 2 (29) com dois imanes nao coloridos e um suporte 2 (29) com dois imanes
coloridos.

Ao utilizar centrais Gi.Bi.Di. devidamente preparadas, o primeiro iman que passa no sensor com efeito hall
determina o inicio do movimento em abrandamento e o segundo iman determina o fim do movimento em
abrandamento (30). Consultar as instrugdes da central de comando.

No suporte do iman ha varios furos de alojamento para o iman, a distancia entre um furo e o outro equivale a 5° do
movimento da haste, é possivel obter um angulo de abrandamento méximo de 25° tanto na abertura como no fecho
(30).

MANOBRA MANUAL (DESBLOQUEIO)

Antes, durante e até final do bloqueio seguinte é necessario desligar o sistema da alimentagéo.

1-  Executaramanobra sem alimentag&o eléctrica.

2-  Acederachave sextavada fornecida retirando a protecgéo 1 (31).
Para retirar a protecgdo utilizar uma chave de fendas de dimensdes adequadas, enfia-la na fissura da
cobertura e inclind-la para a direita até desprender a tranca de bloqueio(32).

3- Remover a cobertura, retirar a chave sextavada 1 (33) do respectivo alojamento e utiliza-la para rodar a haste
de desbloqueio 2 (33).
Adirecgao de rotagdo ndo tem importancia, apés uma rotagao de cerca 180° ouve-se um clic que indica que o
operador esta desbloqueado. O operador permanece desbloqueado até que se intervenha novamente com a
chave sextavada.

ATENGAO: quando é activado o deshloqueio a haste pode levantar-se sozinha até 45°.

Agora é possivel movimentar a haste.
Para bloquear novamente o operador é suficiente continuar arodar a chave de desbloqueio.
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DESINSTALAGAO DAS ANCORAGENS DE SUPORTE DA HASTE

Caso estiver presente a mola e for necessario, na sequéncia da remogao das ancoragens da haste, desbloquear o
operador efectuar o primeiro procedimento Desprender o dispositivo de balanceamento.

1-  Ahaste deve estar na posi¢éo horizontal.

2- Desatarraxar os parafusos de cabega hexagonal 6 (22) que fecham a ancoragem.

3- Extrairacoberturadaancoragem 5(22) e a haste 4 (22).

4- Desapertar o parafuso de cabega escareada 3 (22).

5-  Utilizar um extractor de dimensdes adequadas para retirar o ancoragem do eixo ranhurado utilizando como
ponto de perno a cabeca do parafuso escareado 3 (22).

E vivamente desaconselhado tentar retirar a ancoragem com métodos alternativos.

ATENGAO: Se estiver presente a mola, com aancoragem na posigao horizontal esta é comprimida, portanto
nao executara manobra de desbloqueio sem a haste montada.

DESPRENDIMENTO DO DISPOSITIVO DE BALANCEAMENTO

1-  Desbloquear o operador (ver capitulo MANOBRAMANUAL).

2-  Colocar manualmente a haste na posigao vertical.

3- Bloguearooperador.

4-  Eliminara pré-carga da mola através da porca 1 (25) bloqueando com uma chave a forquilha hexagonal 2(25).
5-  Comuma chave sextavada desatarraxar o parafuso 1 (23) que fixa o dispositivo de balanceamento a Cabo.

ACESSORIOS DISPONIVEIS

Alguns acessorios implicam um aumento do peso total da haste influenciando a escolha da/das molas a utilizar.

FORQUILHADE APOIO (34)
A forquilha de apoio ¢ particularmente Util no caso de hastes compridas, superiores a 3m porque evita que forgas
externas possam dobrar a haste.

PATADEAPOIO (35)

Afuncéo da pata de apoio € semelhante ao do apoio com a vantagem de se levantar juntamente com a haste e néo
serumincémodo quando a haste estiver na posig&o vertical.

Aconselha-se a utilizagdo do pé de apoio para hastes ndo superiores a4m.

FAIXADE VARETAS (36)
Afaixa de varetas é um opcéo Util para aumentar a visibilidade da haste que fecha a passagem.

KITHASTE ARTICULADA (37)
Ahaste articulada é util na gestéo de passagens com espaco vertical limitado.
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LUZES HASTE (38)

No perfil standard da haste é possivel montar dois tubos luminosos para aumentar a visibilidade da haste.

Afig. 38 mostra 0 modo correcto de instalacdo do tubo luminoso, o cabo de alimentacéo (1) passa na cavidade
interna da haste, no interior da haste este junta-se ao tubo luminoso (3) que sera colocado em alojamentos
especificamente conseguidos no perfil até terminar do mesmo lado do cabo de alimentagéo (2).

Recomenda-se utilizar unides e terminais especificos para o tubo utilizado.

BORDA SENSIVEL
O perfil standard da haste permite colocar uma borda sensivel do tipo 8K2 sem que sejam necessarios suportes
adicionais.

SINALIZADOR LUMINOSO INTERMITENTE (39)
Sistema de sinalizagéo integrado com o mével da barreira.

DESBLOQUEIO COM CHAVE EUROPEIA (40)
Permite 0 acesso ao sistema de desbloqueio utilizando uma chave com cilindro europeu.

COBERTURAS ANCORAGENS HASTE E COBERTURA FIMHASTE (41)
Sao particularmente Uteis na gestdo das cablagens dos acessorios para haste (luzes e borda sensivel) e possuem
aparéncia agradavel.

MANUTENGAO

Amanutengao deve ser efectuada pelo instalador e/ou por pessoal qualificado.

Cada 6 meses ou 100.000 manobras é aconselhavel um controlo do sistema :

+  Controlovisual do operador e eventual limpeza.

+  Controlo do alinhamento correcto da haste.

+  Verificagdo do funcionamento correcto dos fins-de-curso eléctricos e mecanicos.

+  Verificagdo da eficiéncia do sistema de desbloqueio.

+  Verificagdo daregulagdo correcta da/das molas.

+  Lubrificar a/as molas com massa consistente adesiva em spray.

+  Verificagdo da fixag&o correcta da ancoragem da haste no eixo ranhurado de saida.

+  Verificagdo do estado de desgaste do anel encasquilhado em plastico auto-lubrificante do dispositivo de
balanceamento.

+  Verificagdo das condigdes e lubrificagdo da Cabo de tracgao.

+  Verificar que 0o motorredutor esteja bem fixo ao mével.

+  Verificaraintegridade dos cabos de ligagao

«  \Verificar a eficiéncia das baterias se presentes.

AVARIA

Em caso de qualquer anomalia no funcionamento, desligar a alimentag&o do sistema e solicitar a intervengao de
pessoal qualificado (instalador).



96| GeB:D: BARR500
[P

Declaragao de conformidade CE

O fabricante:
GI.BI.DI. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B,
46025 Poggio Rusco (MN) ITALY

Declara que os produtos:
BARREIRAS ELECTROMECANICAS BARR524-526

estao em conformidade com as seguintes Directivas CEE:
*Directiva EMC 2004/108/CE e alteragoes posteriores;

e que foram aplicadas as seguintes normas harmonizadas:
+EN61000-6-1, EN61000-6-3

Data 15/02/2010

|
/

Assinatura do Adrﬂ : ’ist/rador Delegado
Oliviero/Arosio

Al
/1
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MANUTENGAO EXTRAORDINARIA

Data:

Assinatura do técnico:

Carimbo da empresa instaladora:

Data

Anotagdes

Assinatura do técnico

Data:

Assinatura do técnico:

Carimbo da empresa instaladora:

Data

Anotagdes

Assinatura do técnico
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INLEIDING

De nieuwe elektromechanische automatische slagboom op 24V gelijkstroom, om installaties met een mast tot 6 m
en een hoge openingssnelheid gemakkelijk te beheren. Met zijn moderne design en de nieuwe technologische
oplossingen vormt de BARR500 het juiste antwoord op al deze eisen. Geschikt voor eenvoudige aanpassing aan de
norm EN 12453.

WAARSCHUWING VOOR DE INSTALLATIE

« Alvorens de installatie te beginnen, moet bovenstrooms van het system een thermomagnetische
differentiaalschakelaar met een maximale stroomsterkte van 10A geplaatst worden. De schakelaar moet een
alpolige onderbreking van de contacten waarborgen, met een openingsafstand van minstens 3 mm.

+ Alle materialen die in de verpakking zitten moeten buiten het bereik van kinderen worden gehouden, want zij
vormen een mogelijke bron van gevaar.

+ De fabrikant wijst elke verantwoordelijkheid af voor een niet correcte werking van de automatisering indien er
geen originele onderdelen en accessoires werden gebruikt die geschikt zijn voor de voorziene toepassing.

+ Nadeinstallatie moet U steeds grondig controleren of zowel het apparaat als de veiligheidsvoorzieningen correct
werken.

+ Deze handleiding richt zich tot personen die bevoegd zijn om "apparaten onder spanning" te installeren, en
vandaar dat een goede kennis van de techniek is vereist. De installatie moet uitgevoerd worden door vakmensen
die de geldende voorschriftenin acht nemen.

+ Hetonderhoud moet uitgevoerd worden door vakkundig personeel.

+ Voordat reinigings- of onderhoudswerkzaamheden uitgevoerd worden, moet het apparaat van het
elektriciteitsnet afgekoppeld worden.

+ Ditproductis uitsluitend ontworpen en gebouwd voor het gebruik dat is vermeld in deze documenten.

+  Gebruik dat niet is vermeld in deze documentatie kan leiden tot schade aan het product en mogelijk gevaar
inhouden.

+ Controleer hetgebruiksdoel en zorg ervoor dat alle nodige veiligheidsmaatregelen worden getroffen.

+ Het oneigenlijk gebruik van de producten is niet getest door de fabrikant. De werkzaamheden die hierbij worden
uitgevoerd zijn dus volledig voor verantwoordelijkheid van de installateur.

+ Signaleer hetautomatische systeem met behulp van duidelijk zichtbare waarschuwingsborden.

+Waarschuw de gebruiker dat kinderen of huisdieren niet dichtbij het hek mogen spelen of blijven stilstaan.

+ Bescherm de gevaarlijke punten op een geschikte manier (bijvoorbeeld met behulp van een gevoelige
veiligheidsstrip).

+ Controleer of het systeem correct is geaard: verbind alle metalen onderdelen van de sluiting (deuren, hekken,
enz.) enalle onderdelen van het systeem die een aardingsklem hebben.

+  Gebruik uitsluitend originele onderdelen bij onderhoud of reparaties.

+ Wijzig de onderdelen van het automatische systeem niet, tenzij de fabrikant dit expliciet toestaat.

+  Gebruik geschikte materialen voor de correcte mechanische aansluiting van de bedrading, die zodanig zijn dat
de beveiligingsgraad IP 44 behouden blijft.

Het is belangrijk voor de veiligheid van personen dat deze aanwijzingen opgevolgd worden.
Een foutieve installatie of foutief gebruik van het product kan leiden tot ernstig persoonlijk letsel.

@ LET OP: BELANGRIJKE VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN
Bewaar dit instructieboekje, en lees het aandachtig alvorens de installatie te beginnen.
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WAARSCHUWINGEN VOOR DE GEBRUIKER

In geval van defecten of storingen dient u de elektrische voeding bovenstrooms van de apparatuur af te koppelen en
de hulp van de technische dienstin te roepen.

Controleer regelmatig of de veiligheidsinrichtingen goed werken.

Eventuele reparaties moeten uitgevoerd worden door gespecialiseerd personeel dat gebruik maakt van originele en
gecertificeerde materialen.

Het product mag niet gebruikt worden door kinderen of personen met beperkte fysieke, sensoriéle of geestelijke
capaciteiten, of zonder ervaring en kennis.

Kom nietaan de kaart voor afstellingen en/of onderhoud

ELEKTRISCHE AANSLUITMOGELIJKHEDEN

Aansluitmogelijkheden elektrische installatie

Bereid de elektrische installatie voor zoals getoond (1), en neem de geldende voorschriften voor elektrische
installaties en andere nationale voorschriften in acht. Houd de netvoedingverbindingen strikt gescheiden van de
dienstverbindingen (fotocellen, veiligheidslijsten, bedieningsmechanismen, enz.).

De belangrijkste onderdelen van het automatische systeem zijn:
1- Knipperlichtvan 24V; kabel met 2 geleiders van 0,75 mm?(2x0,75)
2- Antenne; afgeschermde coaxiale kabel
3- Sleutelschakelaar; kabel met 3 aders van 0,5 mm?(3x0,5)
4- Fotocelontvanger; kabel met4 aders van 0,5 mm?(4x0,5)
5- Fotocelzender; kabel met2 aders van 0,5 mm?(2x0,5)
6- Alpolige thermomagnetische differentiaalschakelaar met een afstand tussen de contacten van minstens 3 mm.
Voedingslijn naar de apparatuur 220-230V wisselstr. 50-60Hz; kabel met 3 aders van min. 1,5 mm2, (3x1,5)
(neem de geldende voorschriftenin acht)
7- Behuizing voor elektronische apparatuur kabel 3x1,5 mm?
8- Aandrijving 24V gelijkstr.:
- voeding kabelmet2 adersvan 1,5mm?(2x1,5) WIT=+ ZWART=-
voor een kabellengte van maximaal 6 m, voor grotere lengten moet een kabel met een grotere doorsnede
worden gebruikt
9- Gevoelige lijst 8K2 kabel met 2 aders van 0,5 mm?(2x0,5)
10- Mastlicht 230V wisselstr. kabel met 2 aders van 1,5 mm?min. (2x1,5)

Voor hetleggen van de kabels moeten geschikte kanalen worden gebruikt.
Het is een goede regel om de 230V voedingskabels te scheiden van de verbindingskabels van accessoires.
Geadviseerd wordt derhalve om minstens twee kabelkanalen te gebruiken.

LET OP: Het is belangrijk dat er, stroomopwaarts van de apparatuur, een alpolige aardlekschakelaar met
min. contactopening van 3 mm op de voedingslijn wordt geinstalleerd.
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TECHNISCHE GEGEVENS

AANDRIJVER BARR524 BARR526
Elektromotor 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Voedingsspanning 220/230Vac 50-60Hz
Voeding motor 24Vdc 24Vdc
Krachtverbruik MAX 150W MAX 200W
Bedrijfstemperatuur -20°C +60°C -20°C +60°C
Beschermingsgraad IP 44
Eindschakelaar 2FC (openen/sluiten) 2FC (openen/sluiten)
Inschakelfrequentie (%Fu) bij 20°C 50% 60%
Maximumlengte mast 6m 2m
Openingstijd tot 90° 5s 1.8s
Bedrijfstemperatuur -20°C +60°C
Bescherming draagstructuur Kataforese
Lak draagstructuur Polyester RAL 7040
Ruimtebeslag draagstructuur 1117x325x255
Gewicht aandrijving 45 Kg (zoals verkochto)
Berekeningsformule van de %Fu= __A+C __ x100
inschakelfrequentie A= Openingstid A+C+P

C = Sluitingstijd

P = Globale pauzetijd

A+ C + P =Tijd tussen twee openingen

Max. inschakelcurve
Uitde grafieken (2) en (3) is het mogelijk de bedrijfstijd af te leiden op basis van de gewenste inschakelfrequentie.

BENAMINGEN

Verwijzing naar afbeelding 4.

1- Zuil
2- Funderingsplaat
3- Veer

4-  Balanceerinrichting met Kabel

5-  Elektromotor

6- Vertraging

7-  Schiff metregelbare eindaanslagen
8- Behuizing voor elektrische apparatuur
9- Hall-effectsensor

10- Mast

11- Veerstelmoeren

AFMETINGEN

Verwijzing naar afbeeldingen 5,6,7.
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INLEIDENDE WAARSCHUWINGEN

* Inhetwerkgebied van de aandrijver mogen geen obstakels van welke aard dan ook aanwezig zijn.

«  De funderingssokkel moet worden gestort in een terrein zonder kabels en leidingen, dat zodanige
eigenschappen heeft dat de sokkel goed ondersteund wordt.

+  Controleer of er een goede aarding aanwezig is voor de aansluiting van de zuil.

*  Voerdeinstallatie voldoende ver van de weg uit, zodat er geen gevaar voor het verkeer ontstaat.

+  De toegang met gemotoriseerde mast is voornamelijk bedoeld om voertuigen door te laten, maak indien
mogelijk een aparte ingang voor voetgangers.

« Het is een goed gebruikk om de geautomatiseerde toegang te signaleren met goed zichtbare
waarschuwingsborden (binnen en buiten het terrein) en, indien dit het geval is, een verbod voor voetgangers.

+  Alsutwijfels heeft omtrent de veiligheid van de installatie, moeten de werkzaamheden worden onderbroken en
moet contact worden opgenomen met de dealer.

«  Controleer of er elektriciteitsleidingen in de lucht met middelhoge en hoge spanning zijn, en houd de
minimumafstanden voor isolatie in de lucht aan.

METSELWERK FUNDERINGSPLAAT

Zorg ervoor dat de funderingsplaat zo wordt geplaatst, dat de aandrijver correct functioneert en gemakkelijk
toegankelijk is voor de latere installatiefasen of toekomstig onderhoud.

1-  Assembleerde funderingsplaat (8).

2- Maak een funderingssokkel (9) met één of meer leidingen met een doorsnede die groot genoeg is om de kabels
door te trekken.

Controleer de positionering van de funderingsplaat met een waterpas

INSTALLATIE AANDRIJVER

1- Haalde zes schroeven aan de zijkanten los om de frontale kap (10) weg te halen.

2- Plaats de aandrijver op de funderingsplaat en zet hem vast met de vier moeren en ringen die aanwezig zijn op
de funderingsplaat (11).

Bepaal of de installatie RECHTS of LINKS moet worden uitgevoerd (12).

3- Nadatbepaald is of de installatie rechts of links is, moet de balanceerinrichting, indien nodig, worden verplaatst
waarin de veer/veren (niet bij de aandrijver geleverd) worden ondergebracht.
In hetgeval van installatie links zit de balanceerinrichting links.
In hetgeval van installatie rechts zit de balanceerinrichting rechts.
De aandrijver wordt altijd geleverd met de balanceerinrichting rechts, daarom hoeft de balanceerinrichting niet
te worden verplaatst als de installatie rechts is.

Volg de procedure Conversie RECHTS-LINKS van de mast om de balanceerinrichting te verplaatsen
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CONVERSIE RECHTS-LINKS VAN DE MAST

1- Haal de twee blokkeerschroeven 1 (13) en de twee lange schroeven 2 (13) los die als mechanische
eindaanslag dienen.

2- Deblokkeer de aandrijver met de meegeleverde sleutel 3 (13) op de deblokkeerstang 4 (13).

Als de Kabel van de balanceerinrichting niet al zichtbaar sterk opgerekt is, moet de uitgaande as van de aandrijver

worden bijgesteld met behulp van de mastkoppeling 1 (14) door hem in de juiste richting te draaien voor het

gewenste resultaat
3- Haal de radiale seeger-ring 1 (15) die de bus van de balanceerinrichting blokkeert naar buiten met een
schroevendraaier.

4- Verschuif de steel van de balanceerinrichting in de sleuf op de plaat, totdat de nieuwe zitting (16) wordt bereikt.

5- Plaatsderadiale seeger-ring 1 (17) terug om de bus van de balanceerinrichting opnieuw vast te zetten.

Draai de uitgaande as van de aandrijver met behulp van de koppeling (14) om de Kabel uit te lijnen met de steel.

6- Haal de plastic doppen 1 (18), die de grote gaten aan de achterkant van de zuil afdekken, weg met een rechte
schroevendraaier

7- Metde gaten zonder doppen is het mogelijk de combinatie te zien tussen de eindaanslagschroef 2 (13) en de
mechanische aanslag op de aandrijver (19).

De mechanische eindaanslag voor opening is altijd zichtbaar door het gat 2 (20) aan de kant tegenover de veer, de

mechanische eindaanslag voor sluiting is altijd zichtbaar door het gat 1 (20) aan de kant van de veer.

8- Draai de uitgaande as van de aandrijver met behulp van de koppeling 1(14) totdat de eindaanslagen voor
opening en sluiting te zien zijn, en draai de twee lange schroeven vast totdat het uiteinde ervan de mechanische
aanslag (21) raakt.

Aangezien de mast nog niet gemonteerd is, heeft hetin deze fase geen nut om een fijne afstelling te proberen uit te

voeren; deze moet pas worden uitgevoerd nadat de mast gemonteerd is (zie hoofdstuk REGELING

MECHANISCHE EINDAANSLAGEN).

INSTALLATIE VAN DE DRAAGKOPPELINGEN VAN DE MAST

1- Verzekeruervandatu de juiste koppelingen heeft voor het type mast.

2- Deblokkeer de aandrijver als dat nog niet gebeurd is (zie hoofdstuk HANDBEDIENDE MANOEUVRE ).

3- Steek de koppeling 2 (22) ook slechts gedeeltelijk op de gegroefde as 1 (22) in een willekeurige positie, in deze
fase zijn ernog geen uitlijningen nodig.

4-  Draaide koppeling 2 (22) in de sluitingsrichting van de mast, totdat de mechanische eindaanslag bereikt wordt.

5- Haal de eerderingestoken koppeling 2 (22) weg .

Op dit puntkan de mast op twee manieren worden gemonteerd:

6- Steek de koppeling 2 (22) op de gegroefde as 1 (22) in horizontale positie, en draai de schroef met verzonken
kop 3 (22) vast.

7- Plaats de mast 4 (22) op de koppeling 2 (22), de afdekking van de koppeling 5 (22) en schroef het geheel vast
met de schroeven 6 (22).

Of:

6- Stelde mastapart samen met de koppeling 2 (22), de afdichting van de koppeling 5 (22) en sluit het geheel met
de meegeleverde schroeven 6 (22).

7- Steek de zojuist gemaakt koppelinggroep met mast op de gegroefde as 1 (22) en zet het geheel vast met de
schroef metverzonken kop 3 (22).

Opmerking: Geadviseerd wordt om de schroef met verzonken kop 3 (22) goed aan te halen.
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INSTALLATIE VAN DE VEREN

De slagbomen BARR524 en BARR526 worden zonder veren geleverd. De veren moeten worden gekozen
naargelang de lengte van de mast en de accessoires die op de mast gemonteerd worden.

Nadat de juiste veren gekozen zijn, moeten de volgende eenvoudige instructies worden opgevolgd voor de
specifieke installatie:

1-  Deblokkeer de aandrijver (zie hoofdstuk HANDBEDIENDE MANOEUVRE)

2- Brengde mastmetde handin verticale positie.

3- Blokkeer de aandrijver.

4- Haal de schroef 1 (23) waarmee de balanceerinrichting is vastgezet aan de Kabel los met een zeskantsleutel,
en haal de radiale seeger-ring 2 (23) weg van de bus met een rechte schroevendraaier.

5- Haal de balanceerinrichting 3 (23) uit zijn behuizing en breng de veren erop aan.

6- Er zijn twee types verensets, één met een enkele veer en één met een dubbele veer.
De veergeleidebuis 1 (24) is altijd aanwezig, moet altijd worden gebruikt en als eerste op de steel 6 (24) van de
balanceerinrichting worden geplaatst, waarna de veer/veren 2 en 3 (24) moeten worden aangebracht.
Als ertwee veren worden gebruikt, moet eerst de kleinste 2 (24) worden aangebracht.

7- Stel de balanceerinrichting opnieuw samen door de moer 4 (24) op de steel 6 (24) te schroeven over de hoogte
van de moer.

8- Smeerde veer/veren metklevende vetspray.

9- Brengde balanceerinrichting weer aan in zijn behuizing met de schroef 1 (24) en de radiale seeger-ring 2 (24).

10- Draaide moer 4 (24) vasten draai de borgmoer 5 (24) vast op de steel 6 (24).

REGELING VAN DE BALANCEERINRICHTING

1- Verzeker u ervan dat de gemonteerde veer geschikt is voor de mast die in de specifieke installatie wordt
gebruikt.(Zie tabel 25b)

2- Deblokkeer de aandrijver.

3- Brengde mastop45° enlaathem daar voorzichtig.

4-  Alsde mastde neiging heeft om te stijgen of te dalen, moet de veerbelasting worden bijgesteld.

5- Brengde mastmetde handin verticale positie.

6- Blokkeerde aandrijver.

7- Haalde borgmoer 3 (25) los.

8- Draaidemoer1(25) vaster, terwijl u de zeskantvork 2 (25) tegenhoudt met een sleutel.

9- Deblokkeer de aandrijver.

10- Brengde mastop 45° enlaathem daar voorzichtig.

11- Alsde mastop zijn plaats blijft, gaat u verder naar punt 12, anders herhaalt u punt 8.

12- Draaide borgmoer 3 (25) vast.
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OPTIE VOOR STANGPROFIEL 100x66 mm
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REGELING MECHANISCHE EINDAANSLAGEN

De mechanische eindaanslagen kunnen worden geregeld met de twee schroeven die te bereiken zijn door de gaten
1en2(26) op de steunplaat van de behuizing van de apparatuur.

Om bij de twee lange stelschroeven te kunnen, moeten de twee korte schroeven die de twee lange schroeven
blokkeren, helemaal worden losgehaald.

Onder verwijzing naar afbeelding 26, fungeert schroef 1 als mechanische eindaanslag bij sluiting terwijl schroef 2 als
eindaanslag bij opening fungeert.

Door de schroef 1 vaster te draaien, wordt het moment vervroegd waarop deze schroef de mechanische aanslag
van de aandrijver in de sluitingsfase raakt waardoor de beweging ervan wordt gestopt (de slagboom zal minder
sluiten.

Door de schroef 1 losser te draaien, wordt het moment uitgesteld waarop deze schroef de mechanische aanslag
van de aandrijver bij sluiting raakt waardoor de beweging ervan wordt gestopt (de slagboom zal meer sluiten).

Door de schroef 2 vaster te draaien, wordt het moment vervroegd waarop deze schroef de mechanische aanslag
van de aandrijver bij opening raakt waardoor de beweging ervan wordt gestopt (de slagboom zal minder opengaan).
Door de schroef 2 losser te draaien, wordt het moment uitgesteld waarop deze schroef de mechanische aanslag
van de aandrijver bij opening raakt waardoor de beweging ervan wordt gestopt (de slagboom zal verder opengaan).

Het is een goede regel om de regelingen uit te voeren met 1-2 slagen vaster/losser, om ongewenste, al te grote
effecten te vermijden.

Geadviseerd wordt om LOCTITE 243 (licht schroefdraagborgmiddel) te gebruiken om de stabiliteit van de lange
eindaanslagschroeven te waarborgen.

Denk eraan de korte schroeven weer aan te brengen.

De aanslag van de mechanische eindaanslagen moet plaatsvinden aan het einde van de beweging die geregeld
wordt door de (verplichte) elektrische eindschakelaars, daarom moeten de mechanische eindaanslagen iets voorbij
het effectieve gewenste eindpunt van de beweging worden ingesteld.

INSTALLATIE APPARATUUR

«  Verzeker U ervan dat de voedingsspanning en -frequentie compatibel zijn met de apparatuur.

+  Dichtde uiteinden van de kabels die in de kiemmenborden van de apparatuur gestoken moeten worden niet af.

«  Deapparatuur zit in een kunststof behuizing 1 (27) die op de zuil van de aandrijver bevestigd moet worden met
vier schroeven 2 (27).

+  Voor de doorgang van de kabels moet minstens één gat worden gemaakt in een van de vier perforeerbare
gebieden 3(27).

+  Geadviseerd wordt om geschikte kabeldoorgangen te gebruiken.

+  De behuizing van de apparatuur moet worden gesloten met het deksel 4 (27) met behulp van de schroeven 5
(27).

+  Ziedehandleiding van de centrale unit voor de elektrische aansluitingen, het gebruik en de programmering.

«  Opafbeelding 28 worden de kabels getoond die uit de aandrijver komen.



106| G:B:D: BARR500
[ NL |

REGELING ELEKTRISCHE EINDSCHAKELAARS

De regeling van de elektrische eindschakelaars moet altijd worden uitgevoerd terwijl de aandrijver is afgekoppeld
van het elektriciteitsnet.

Door de frontale kap te verwijderen krijgt u toegang tot de groep van de elektrische eindschakelaars, die bestaat uit:

«  Eenvaste roestvrij stalen schiff, die niet verplaatst mag worden 1 (29).

+  Twee magneetsteunen van zwart kunststof 2 (29) die verplaatst kunnen worden door de schroeven 3 (29) los te
halen.
Op één steun moeten de twee magneten worden gemonteerd voor de openingsbeweging, en op de andere
steun de twee magneten voor de sluitingsbeweging.

+  Vier magneten, twee voor de openingsbeweging en twee voor de sluitingsbeweging. De magneten zijn
voorgemonteerd op steunen.

«  Demagneten werken op de Hall-effectsensor die al op de aandrijver 4 is gemonteerd (29).

Op elke steun 2 (29) zijn twee magneten voorgemonteerd in dezelfde polarisatierichting; om de polarisatierichting te
onderscheiden, is het zichtbare vlak van de magneet die de sluiting bestuurt rood, eris dus een steun 2 (29) met twee
ongekleurde magneten en een steun (29) met twee gekleurde magneten.

Bij gebruik van naar behoren voorbereide Gi.Bi.Di. besturingseenheden bepaalt de eerste magneet die over de Hall-
effectsensor passeert het begin van de vertraagde beweging, en de tweede magneet het einde van de vertraagde
beweging (30). Zie de instructies van de besturingseenheid.

In de magneetsteun zijn verschillende behuizingsopeningen van de magneet aanwezig. De afstand tussen de ene
opening en de andere is gelijk aan 5° van de mastbeweging, en er kan een vertragingshoek worden verkregen van
maximaal 25°, zowel bij opening als bij sluiting (30).

HANDBEDIENDE MANOEUVRE (DEBLOKKERING)

Voor, tijdens en tot aan de volgende blokkering moet de voeding naar de installatie uitgeschakeld zijn.

1-  Voerde manoeuvre uitzonder stroomvoorziening.

2- Haalhetdeurtje 1(31) weg om bij de meegeleverde zeshoekige sleutel te kunnen.
Gebruik een voldoende grote schroevendraaier om het deurtje weg te halen. Steek de schroevendraaier in de
sleufvan het deurtje en kantel hem naar rechts totdat het blokkeerlipje loskomt (32).

3- Verwijder het deurtje, neem de zeshoekige sleutel 1 (33) uit de behuizing en gebruik hem om de
deblokkeerstang 2 (33) te draaien.
De draairichting is niet van belang, na ongeveer 180° hoort u een klik die aangeeft dat de aandrijver
gedeblokkeerd is. De aandrijver blijft gedeblokkeerd totdat de zeshoekige sleutel opnieuw wordt gebruikt om
hem te blokkeren.

LET OP: wanneer de deblokkering geactiveerd wordt, kan de mast zelf omhoog komen tot 45°.

Nuis het mogelijk de mast te verplaatsen.
Om de aandrijver opnieuw te blokkeren moet de deblokkeersleutel verder worden gedraaid.
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DEMONTAGE VAN DE DRAAGKOPPELINGEN VAN DE MAST

Als de veer aanwezig is, en u denkt dat het na de verwijdering van de mastkoppelingen nodig is de aandrijver te
deblokkeren, moet eerst de procedure Loskoppeling van de balanceerinrichting worden uitgevoerd

1-  Demastmoetin horizontale positie zijn.

2- Draaide zeskantschroeven 6 (22) los waarmee de koppeling gesloten wordt.

3- Haal de afdekking van de koppeling 5 (22) en de mast4 (22) weg.

4- Haalde schroef metverzonken kop 3 (22) los.

5-  Gebruik een voldoende grote trekker om de koppeling van de gegroefde as te trekken, en gebruik de kop van de
schroef met verzonken kop 3 (22) als steunpunt.

Het wordt sterk afgeraden om te proberen de koppeling op andere manieren weg te trekken.

LET OP: Als de veer aanwezig is, is hij ingedrukt als de koppeling in horizontale positie is. De
deblokkeermanoeuvre mag derhalve niet worden uitgevoerd als de mast niet gemonteerd is.

LOSKOPPELING VAN DE BALANCEERINRICHTING

1-  Deblokkeer de aandrijver (zie hoofdstuk HANDBEDIENDE MANOEUVRE).

2- Brengde mastmetde hand in verticale positie.

3- Blokkeerde aandrijver.

4- Hef de voorbelasting van de veer op door de moer 1 (25) te draaien, terwijl u de zeskantvork 2 (25) tegenhoudt
meteen sleutel.

5- Haalde schroef1 (23) waarmee de balanceerinrichting bevestigd is aan de Kabel los met een zeskantsleutel.

BESCHIKBARE ACCESSOIRES

Sommige accessoires veroorzaken een toename van het totale gewicht van de mast, hetgeen van invioed is op de
keuze van de veer/veren die gebruikt moeten worden.

STEUN MET VORKKOP (34)
De steun met vorkvormige kop is bijzonder nuttig bij masten met een lengte van meer dan 3 m, aangezien hij
voorkomt dat externe krachten de mast kunnen laten doorbuigen.

POOT (35)

De poot is bedoeld om de mast te ondersteunen, met het voordeel dat hij samen met de mast omhoog komt en dus
geen plaats inneemt als verticale stang.

Geadviseerd wordt om de poot te gebruiken voor masten van niet meer dan 4 m.

SCHAARHEK (36)
Het schaarhek is een nuttige optie om de zichtbaarheid van de mast die doorgang afsluit, te vergroten.

BOUWPAKKET KNIKMAST (37)
De knikmastis nuttig bij het beheer van toegangen met beperkte mogelijkheden voor het verticale ruimtebeslag.
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MASTLICHTEN (38)

Op het standaardprofiel van de mast kunnen twee lichtbuizen worden gemonteerd om de mast beter zichtbaar te
maken.

Op afb. 38 wordt de juiste installatiewijze van de lichtbuis getoond: de voedingskabel (1) loopt door het holle
binnenste van de mast , binneninde mast wordt de kabel verbonden met de lichtbuis (3) die ondergebracht wordt in
de speciale zittingen op het profiel, waarna hij vervolgens eindigt aan dezelfde kant als de voedingskabel (2).
Geadviseerd wordt om specifieke koppelingen en eindstukken te gebruiken voor de gebruikte lichtbuis.

GEVOELIGE LIJST
In het standaardprofiel van de mast kan een gevoelige lijst van het type 8K2 worden geplaatst zonder dat er verdere
ondersteuningen nodig zijn.

WAARSCHUWINGSLAMP (39)
Signaleringssysteem ingebouwd in de slagboomkast.

DEBLOKKERING MET EUROPESE SLEUTEL (40)
Hiermee krijgt u toegang tot het deblokkeersysteem door middel van een sleutel met Europese cilinder.

AFDEKKINGEN MASTKOPPELINGEN EN MASTEINDAFDEKKING (41)
Deze elementen zijn bijzonder nuttig bij het beheer van de bedradingen van de mastaccessoires (lichten en
gevoelige lijst), en vormen een mooie afwerking.

ONDERHOUD

Het onderhoud moet worden uitgevoerd door de installateur en/of gekwalificeerd personeel.

Om de 6 maanden of 100.000 manoeuvres wordt geadviseerd het systeem te controleren:
+  Visuele controle van de aandrijver en eventuele reiniging.

+  Controle van de uitlijning van de mast.

+  Controle van de werking van de elektrische eindschakelaars en mechanische eindaanslagen.
+  Controle van de efficiéntie van het deblokkeersysteem.

+  Controle van de regeling van de veer/veren.

+  Smering van de veer/veren metklevende vetspray.

+  Controle van de bevestiging van de mastkoppeling op de gegroefde uitgaande as.

+  Controleer de slijtage van de zelfsmerende kunststof bus van de balanceerinrichting.
+  Controle van de conditie en smering van de aandrijfKabelen.

+  Controle van de bevestiging van de motorvertraging aan de kast.

+  Controle van de conditie van de verbindingskabels

+  Controle van de werking van de batterijen, indien aanwezig.

STORINGEN

Indien er storingen in de werking zijn, koppel dan de stroomvoorziening af en vraag om tussenkomst van vakkundig
personeel (installateur).
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CE-Conformiteitsverklaring

De fabrikant:
GIL.BI.DI. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B,
46025 Poggio Rusco (MN) ITALY

Verklaart dat de producten:
ELEKTROMECHANISCHE SLAGBOMEN BARR524-526

conform de volgende CEE-richtlijnen zijn:
*Richtlijn EMC 2004/108/CE en daaropvolgende wijzigingen;

en dat de volgende geharmoniseerde normen werden toegepast:
*EN61000-6-1, EN61000-6-3

Datum 15/02/2010

|
f
Handtekenin “I’Zaigkvoerder
Olivierg/Arosio
Al
/1
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BUITENGEWOON ONDERHOUD

BARR500

Datum:

Handtekening monteur:

Stempel installatiebedrijf:

Datum

Opmerkingen

Handtekening monteur

Datum:

Handtekening monteur:

Stempel installatiebedrijf:

Datum

Opmerkingen

Handtekening monteur




BARR500 B:D: 111
| GR|

EIZArQrH

H véa autouarn pmrapiépa nAekTpopunyavikoU T0Tou 24Vdc yia Tnv €UKoAn dIaXEipIoN EYKATAOTAGEWY PEXPI 6 M
pTTapag pe uwnAi TaxutnTa avoiyparog. Me éva alyypovo design kai véeg Texvoloyikég AUoeig, n BARRS0O eivai n
OWaTH amavinan oe OAeg autég Tig avaykeg. Etoiun yia ebkoAn mpoaapuoyr atov Kavoviaud EN 12453.

NMPOEIAOMOIHZH A THN EFTKATAXTAZH

* [lpiv TpoxwpnoeTe OtV eykatdoTtaon Ba mpémel va TPOPBAEWETE, 0TV OPXA TOU OUGTAPATOG, YIa Evav
payvnToBepIkG kar dlagopikd diakdtTn péyiotng mapoxg 10A. O diakotmg mpémel va e€ao@ahilel Eva
TIOAUTTOAIKO S1aXWPITUS TWV ETTAPWY, HiE EAGXITTO AVOIYHa ETTAGWY 3mm.

« Oha 1a UAIkG TnG ouokeuaoiag dev Tpémel va ageBolv ot B1dBeon maudiwy, dedopévou 611 amoteholv
duvnTIKEG TINYEG KIvOUVOU.

+ O karaokeuaoTrg amoToleiTal kaBe uBivng yia TN CwaoTH AEITOUPYia TOU QUTOPATIONOU OTNV TIEPITITWOT TTOU
dev xpnaipotrolobvTal Ta Pépn Kal Ta ageaoudp dIKAG Hag TTapaywyng Kal KatAAnAa yia Tnv TpoBAeTTOpEVN
€Qapuoyn.

+ 270 TEAOG TNG EYKATAGTAONG VO EAEYXETE TTAVTA TTIPOCEKTIKA Tr) GWOTH AEITOUpPYia TOU GUOTANATOG KAl Twv
XPNOILOTTOIOUPEVWY CUCKEUWV.

+ Autd 10 eyxelpidio 0dnyiwv ameuBlveral ae GTopa £ouaiodoTNPEVA YIa TNV EYKATACTACT «CUCKEUWY UTTO
TACNY, GUVETTWG OTTAITEN KOAA YVWOT TNG TEXVIKIG, AOKOUUEVNG WG ETTAYYEAUO KAl CUPQWVA JE TOUG ITYUOVTEG
KOVOVITHOUG.

* Houvmpnonpémel va dlevepyeital aTmo €I0IKEUUEVO TIPOTWTTIKO.

+  [lpiv amé omoladrjoTe epyacia KabapiopoU A CUVTAPNONG, ATTOCUVIEETE TN CUTKEUN aTTO TO NAEKTPIKG BiKTUO
TPOQOd0TIa.

+ To mpoidv autd OxedIAOTNKE KAl KATAOKEUAOTNKE OTTOKAEIOTIKA yia T XPAON TOU UTTOBEIKVUETAI OTN
TEKUNPiwan auth.

XpAOEIG un avagepOUEVEG OTNV TEKUNPiwan auTh ptropei va amoteAéoouv TnyA BAaBwv oTo Tpoidv Kal TTynh
KIvOUvou.

« ENéyére To okomd Tng TEMIKAG Xprong kal BeRaiwbeite 61 Exete AdBel OAa Ta avaykaia ETpa aoPAAEIag.

+  Hxpnoiyotmoinan Twv TToidvTwy Kai 0 TPoopIGHAS TOUG yIa XPATEIS DIAQOPETIKES OTTO TIC TIPOBAETTOLEVEG, dev
OOKIMATTNKE OTTO TOV KATAOKEUATTH), GUVETTLIG 01 EKTEAOULEVEG EPYaTie yivovtal uTrd Tnv ammdAuTn ubivn Tou
EYKATAOTAT.

+  Emonpavete Tov autopaTioud Pe TVaKiOEG E160TT0iNGNG TTOU TTIPETTEN VAl Eival OPATEG.

+ Eidomoieite 10 xpiatn o1 a0 TaNdId 1) T {wa dev Ba TpEMEl va Taidouv 1) va aTékovtal TTAnaiov Tou
KIykAIdwuaTog.

+  NampoaoTareUeTe ETAPKWS Ta ETTIKIVOUVO oneia, yia TTapddelypa pEow e xpriong evog euaiobntou TAeupou.

+  EAMéyxete avn eykatdoTaon yeiwong eivar gwaTd UAOTIOINPEVN: GUVOEETE OAQ TO ETAAAIKG éPN TOU KAEIGTOTOG
(BUpeg, kaykeha, KATT.) Kal OAa Ta EGAPTAPATA TNG EYKATATAONG TTOU B1004TOUV KPOSEKTN YEiWwaNg.

+ XpnaoipoTroleite ammokAEIOTIKA auBevTIKG €PN Yia OTTOIA0NTIOTE GUVTAPNGN ) ETTIKEUN.

+  Mnv dievepyeite kapia TpoTTOTIOINGT OTA EEAPTANOTA TOU AUTOPATIOUOU Qv BEV UTTAPXEI PNTA £60UTI060TNON
amé v Etaipeia.

+  Na xpnoipotroigite kataAAnAa uAikd yia Tn 81a0@ANion T owoTAG pnxavikAg ouvdeang TG kaAwdiwaong kai
TéT010 TTOU VO DlaTnpeiTal o fabuog mpoaTtaaiag 1P 44.
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MPOZOXH: ZHMANTIKEZ OAHIIEZ AZOAAEIAZ

Eivar anpavtikd yia Tnv ac@aieia Twv atépwv va akohouBeite TIg odnyieg auTég.

Mia ea@alpévn eykaraaTaon f pia calpévn xprion Tou TIPoidvTog UTTopE val 0dnyAoE! o€
00Bapég CuIES yia Ta dTopa.

AlatnpriaTe 10 APV eyxeIPidIo 0dnyIwv, dlaAaTE TPOCEKTIKA TTPIV OPYICETE TV EYKATAGTATN.

MPOEIAOMOIHZEIZ A TO XPHZTH

€ epitTwon BAAPNG A avwuaAibv AsIToupyiag amoauvdETTe TNV TPOPOdOTia GTNV APXH TNG CUCKEUAG KOl KAAEOTE
TNV TEXVIKA UTTOOTAPIEN.
Na eAéyxete TepIodIka T AsiToupyia Twv diaTagewv aoPaAeiag.

O1 evOexbpeveg ETIOKEUEG TIPETTEN VAl YivovTal OTTO EIDIKEUPEVO TIPOCWITIKG XPNCIUOTIOIWVTAG AUBEVTIKA Kall
TTOTOTTOINUEVA UAIKA.
To Tpoi6v Oev TIPETIEI VOl XPNCILOTIOIEITAI ATTO TIAISIA A ATOUA LE PEIWPEVEG QUOIKEG, QITBNTIOKES F) VONTIKES
IKAVOTNTEG, ) XWPIg TTEipa Kal yvwan.
Mnv emepBaivete GV KAPTA yia puBpicEIS fy/kal cuvTpnoN

NMPOETOIMAZIA HAEKTPIKQN

MpocToiagia nAEKTPIKAG EYKATAOTAONS

MpoeToIpaaTe 10 NAeKTPIKO GUOTNUA 6TTWG Qaivetarl (1) ye Baon Toug 1I0XUOVTEG KAVOVIGUOUS Yia Ta NAEKTPIKG
OUOTARATA Kal TOUG €BVIKOUG kavoviououg. Na diatmpeite capwg XwpIoTEG TIG OUVOETEIS Tpopodoaiag diKTUou
amd TIg ouvdETEIG UTMPETiag (PwTokUTTapa, uaioBnTa TAdiva, SIOTASEIS XEIPITUOU, KATT.).

TakUpia eEapTApaTa TOU AUTOPATIOHOU Eival:
1- ZnuaroddTng pe ewg avarautmg 24 V. KaAwdio 2 aywywv Twv 0,75 mm?(2x0,75)
2- Kepaia, opoagovikd Bwpakiopévo KaAwdio
3- Emihoyéag pe kAeidi. KaAwdio 3 aywywv twv 0,5 mm?(3x0,5)
4- A¢kTNG QwTOKUTTAPOU, KaAwdI0 4 aywywv 0,5 mm? (4x0,5)
5- Metadotng ewrokuttapou. KaAwdio 2 aywywv twv 0,5 mm?(2x0,5)
6- Al0Qopikdg-uayvnToBepuikOG DIAKOTITNG HE EAGKIOTO AVOIYUA TWV ETTAPWY i00 Pe 3 mm.
I"papun Tpogodoaciag s ouokeurg 220-230Vac 50-60Hz, kaAwdio 3 aywywv Twv 1,5 mm?min. (3x1,5)
(Tnpeite Toug 10X UOVTEG KAVOVITUOUG)
7- Kourti nAektpovikiig cuakeurig KaAwdiou 3x1,5 mm?
8- Mnyaviopog24Vcc:

—1poodoaia kahwdiou 2 aywywv 1,5 mm?(2x1,5) AEYKO =+ MAYPO = -

yia éva péyiaTo prikog kaAwdiou 6m, yia peyaAutepo Ba mpétel va augnbei n Siatopr Tou kaAwdiou

9- Euaiobnro akpo 8K2 kaAwdio 2 aywywv 0,5 mm?(2x0,5)
10 - Qwg pmépag 230Vac, kahwdio 2 aywywv TouAdyiatov 1,5 mm?min. (2x1,5)

[a v T0TmoBéTNoN TwV KaAwdiwv ¥pnaipotoInaTe KatdAAnAoug awArveg SiEAeuang.
Eivan ka6 va Siaxwpilete Ta kaAwdia Tpopodoaiag 230V atré Ta kaAwdia cUvdeong ageooudp, CUVETTWS
mporeiveral n SicubéTnan TouhdyiaTov 500 cwARvwy diEAeuong KaAwSiwv.

MPOZOXH: gival anpavTiké oTn ypapun Tpopodoaiag va eykataoTadei, aTnv apxi Tou e§omAiopou, évag
S10QopIKOG-HayvNTOOEPHIKOG TTOAUTTOAIKOG SIOKOTITNG HE EAGXIOTO GVOIYHA TWV ETTAPWY iC0 PE 3 mm.
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TEXNIKA ZTOIXEIA

MHXANIZMOZ BARR524 BARRS526
HAekTpIKOG KIVNTAPOG 24Vdc 1600 RPM 24Vdc 3350 RPM
Taon Tpogodoaiag 220/230Vac 50-60Hz
Tpogodoaoia KivnTApa 24Vdc 24Vdc
Amoppogoupevn loxig MAX 150W MAX 200W
O¢epuokpacia AciToupyioag -20°C +60°C -20°C +60°C
Babuog mpoataagiag IP 44
TepuoTiké oTom 2FC (Gvolypal/kAeioipo) 2FC (avolypa/kAgiaipo)
Tuyvornta xpong ( %Fu) g 20°C 50% 60%
MéyiaTo piikog pmrépag 6m 2m
Xpovog avoiypartog o€ 90° 5s 1.8s
O¢epokpacia AsiToupyiag -20°C +60°C
MpooTacia pépoucag Sopng Karagdpnon
Bagn @épouaag Sopng MoAueaTépag RAL 7040
'Oykog pépoucag Sopng 1117x325x255
Bdpog pnxavigpol 45 Kg (6mwg TwAeitar)
ToTrog Y10 TOV UTTOAOYIOHO TNG %Fu= _A+C__ x100
ouxvomTag xenang A= Xpdvog avoiypatog A+CHP

C = Xpovog kAeigiparog

P = Xp6vog auvolikig Tadong

A+ C + P = Xpovog mou pegoAafei peracy d0o avoryudrwv

KaumiAn MéyioTng xpnoipotoinong
At 1a ypagripata (2) kai (3) ptropei va egaxBei 0 xpdvog Aeiroupyiag pe Baan my embuunTA cuxvoTTa XPHONG.

ONOMATOAOI'IA
Avagopéc atn aehida 4.

1- Avriépeioua

2- TAdka BepeAiwong

3- EAlampio

4-  Aidragn 1000T1a8uIoNG PE ZUpPaTOOY0IVO
5-  HAektpikdgKivntApag

6- Meiwmpag

7- Aiokog ye puBuICouEvVa TEPATIKG aTOTT
8- KourinAektpikou e§omAiouou.

9-  AigbnmpagTiTou Hall

10- Kovrapi

11- MNaguadia plBuiong eharnpiou

AIAZTAZEIZ

Avagopég ot eikdveg 5,6,7.
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MPOKATAPKTIKEZ NPOEIAOMOIHZEIZ

+  X10T7edi0 OPATNG TOU UNXaVIGUOU eV TTPETTEI VO UTTAIPXOUV EUTTOBI0 OTTOIOUBK|TTOTE TUTTOU.

* H tomoBétnan Tou TAivBou BepeAiwang TpETEl va yivel oe pia TEpIoxn £8GPOUG Xwpig kaAwdia Kal
OWANVWOEIG KAl PE TETOID XAPAKTNPIGTIKG TTOU va e€aa@aAi{ouv owaTd KpaTnua tou TAivBou.

o EMéy&re yiatnv Ommapgn G@oug Ue amToTEAETHATIKO KpATNUa Y10 T 0UVOEDT TOU AVTEPEITUATOG.

«  AigvepynoTe v TOTIOBETNON APKETA HaKPIA a6 TO OpOpO £TG1 TTOU VA PNV amoTeAei EUTTOdI0 yia TV
KukAogopia.

+  Heioodog pe pnyavokivntn pmrapa agopd Kupiwg T diEAEUan oxnudaTwy, Kal av gival QIKTO UTTopEi va Yivel
pIa Xwp1oTH €i00d0¢ yia TOUG TTECOUG.

«  Eival kaké va emonpaivere v autopaToTroinuévn €icod0 pe TTPOEIBOTTOINTIKEG TTIVOKIOEG EUAVAYVWOTEG
(evtdg ka1 EKTAG) Kall, KATA TTEPITITWAT, Va E180TTOI00V TOUG TTECOUG yIa TV aTrayopeuaT diEAeuang.

o Zemepimwon aBefaidTnTag yia TV ac@daAeia eykataTaong, dIAKOWTE TV Epyaaia Kal ETTIKOIVWVATTE e TOV
METATTWANTA.

« ENéy&re v mapouaia evaépiwv kaAwdiwy péong kal uwnAig Tong Kai TnpARaTe Ty eAdyioTn amdataon
pévwang aTov agpa.

MEPITOIXIZH NAAKAZ OEMEANTQZHZ

BeBaiwbeite 611 TommobeTeie TV TTAGKA BEpeAiwang pe TETOI0 TPATTO TToU va e§aa@aAideTal n cwaTh AsiToupyikoTnTA
TOU UNXQVIGUOU Kall Y10 EUKOAN TTPGGRaan yia TIG ETTOEVEG PATEIS EYKATAGTAONG f EAAOVTIKEG GUVTNPATEIS.

1-  ZuvapuohoyriaTe Tnv TAGka BepeAiwang (8).
2-  Kavere  Baaon Bepehiwang (9) ou epiAappaver évav A epiaadtepous GwArves KaTGAANANG SiapéTpoug yia
Tn S1éAeuan KOAWdiwv.

EFKATAZTAZH MHXANIZMOY

1- ZefidwaoTe TIg £§ TTAEUPIKEG BidEG yia va ByaheTe To Tp6aBio ka6 (10).

2-  TomoBeTAOTE TO PNXaVIOHO OTNV TTAGKA BepeNiwang ai OTEPEWATE TOV HE Ta TETOEPT TTAgIHABIO Kal PODEAES
Tou uTIéip)oUV oV TIAGKa Bepehiwang (11).

KaBopioTe av neykardoTaon eival AEZIA APIZTEPH (12).

3- Aol kaBopiatei n eykatdoTaon wg de§id  apiaTepn, av XpeIaaTel, Ba TTPETE! va PEPIUVATETE yia TV
METATOTTION TNG CUOKEUNS I000TABKIONG TTou Ba @IAoteviiael To/ta ehaThplo-a (dev TrapéxovTal padi pe 1o
UNXQVIOHO).

e TIEPITITWOT apIoTEPAG EYKATAOTAONG N GUCKEUN I000TABUIONG gival apiaTepd.

Ze mepimTwaon 6e¢IGg eykaTdoTaong N GUOKEUR 1000TABKIONG gival BEGIAL.

O unxavigudg mapéxetal Tavia We Oidtagn 10ooTdbuiong ot Béon OeCid GUVETIWG OF TIEPITITWON
eykardoTaong 6e€1d dev xpelddeTal va peTatorioeTe TN S1ATagn 1000TABUIONG.

AxolouBriote T diadikacia Metarpomi AEZI-APIZTEPO tng pmdpag yia T petaromion g diadikaaiag

1000TA0BUIONG.
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METATPOITH AE=I-APIZTEPO THX MMAPAX

1- =Zefidware 1a 6Uo aToixeia 1 (13) atom kai Ta dU0 emIpAKN aTolxeia 2 (13) Tou XpnoIPeloUY WG UNXavIKo
TEPUATIKO OTOTT.

2-  Amao@ahioTe 1o unxaviopo pe To rapexdpevo kAeidi 3 (13) evepywvrag otn pdpdo ng amraceahiong 4 (13).

Av n Zuppardoyoivo g didtagng 1I000TaBpIong dev ival AON EuPavWE TTOAU XaAdpwpévn, EVEPYNOTE XEIPOVOKTIKA

aTov agova e€6d0u Tou pnxaviopou e Tn BoriBeia Tng évwang pmdipag 1 (14) aTpéeovtag Tov aTnv KataAAnAn gopd

yia va reTUXETE T0 ETIBUKNTO ATTOTEAET L

3-  Me 1 BonBeia evag karaaidiol BydaAte Tov akTivikd dakTUAIo seeger 1 (15) TTou oTauardel Tn podaviod Tng
diaragng 1000TGBuIONG.

4-  QBAaTe Tov Kopud Tng didTagng 1I000TABKIONG OTN OXETIKA €50XN TIOU UTIAPXE! aTNV TIAGKQ PEX QI VA QTACEI
otnvéaédpa (16).

5- Emaveiodyete Tov akTivikd dakTUAio seeger 1 (17) yia va OTepEWOETE €K VEOU T podaviad g didragng
1000TA0BUIONG.

Z1péyte Tov Gfova €¢odou Tou pnyaviopou pe T PorBeia Tng évwong (14) yia v euBuypdupion g

ZUPHATOTKOIVOG HIE TOV KOPUO.

6- Men Ponbeia evog pikpou kataaidiod ByaAte Ta TAaoTIKG TTwpaTa 1 (18) Tou KaAUTITOUV TIG pEYGAES OTTEG
0TO TTIOW PEPOG TOU AVTEPEITHATOG

7-  MeTIgOTEG XWpiG Ta TTwATA PTTOpEiTE Va deiTe TN 0UEUn LETAEU TOU OTOIKEIOU TEPUATIKOU O0TOTT 2 (13) K TOU
MNXaviKoU OTOTT TTOU UTTAPXE! OTO pnxaviaué (19).

To unxavik6 OTOTT TOU TEPUATIKOU aVOiyHaTOg Eival TTAvTa opaTd aTd Ty ot 2 (20) amévavTi amé 1o EAATAPIO, TO

pnxaviké oToTT Tou TEPPATIKOU KAEITipaTog eival ravTa opatd amd v ot 1 (20) Tou TA€upoU GTTou BpicKeTal TO

eAatriplo.

8- Z1péyre Tov Gova €€6d0U TOU Unxaviauou pe Tn BorBeia e évwang 1 (14) Ewg 6Tou eviomiaTolv Ta GTOT
TEPUATIKWY a€ Avolyua kal KAsiaipo kal BIdwaTe Ta 500 ETTIPAKN OTOIXEIA PEXPI TO AKPO AUTWY Va ayYiouv To
unxaviké atot (21).

2T @Aon autr, un 6vtag akoun Yovtapiopévn n Pmdpa, eival okoto va avadntioete pia akpiff pubuion mou,

avtiBeta, Ba yivel otn ouvéxela pe v pmdpa povtapiopévn (BAETE keahaio PYOMIZH MHXANIKON

TEPMATIKQN £TOM)

EFKATAZTAZH TON ENQZEQN ZTHPIZHZ MMAPAZ

1- BeBaiwbeite 611 EXeTe TIC CWOTES EVWTEIS YIA TOV TUTTO XPNTIHOTIOIOUHEVNG MTTAPA.

2-  AmacahioTe 1o punyxaviapo, av oev eival hdn, (BAETe kepahaio XEIPONAKTIKH MANOYBPA).

3-  EuPaMete, akopn kai Ox1 TeAeiwg, TV évwan 2 (22) atov auhakwto agova 1 (22) ae omoladrmote B€an, o
@daon auth 6ev amarteital kapio eubuypduuion.

4-  Trpéwte TV évwan 2 (22) katd T @opd KAEITTUATOG TNG PTTAPAG UEXP! VO ETTITEUYBET TO PNYAVIKO TEPUATIKO.

5-  Byahte mv évwon 2 (22) Tou ammoTuTICATE TIPONYOULEVWG.

ZT0 Oonpeio autd pmopeite va povidpete TRV Umapa pe O0Uo Tpdmoug:

6- Eigayere v évwon 2 (22) atov auhakwto agova 1 (22) og opifovTia BEan kai Bidwate T Bida 3 (22) pe kepahn
Nipapiopévn.

7- Eioayete myv umdpa 4 (22) atnv évwaon 2 (22), 1o kaAuppa g évwang 5 (22) kai fidwaTe a 6Aa e Tig Bides 6
(22).

6- ZuvbéaTe xwpiaTa Ty ummdpa pe v évwaon 2 (22), 1o kaAupua TG évwaong 5 (22) kai kAsioTe Ta OAa pe TIG
Tapexopeveg Bideg 6 (22).

7- Eigdyete T povada évwang e TNV UTTapa, TTou @Tiagare Tpiv, aTov auhakwto dgova 1 (22) kai oTepewaTe Ta
OAa pe TN Bida pe Mipapiapévn kepar 3 (22).

Inpeiwan: Zuothveral n kaAi aUo@ign Tng Bidag pe kepahn Aipapiopévn 3 (22).
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TOMOGETHZH TQN EAATHPIQN

Or pmapiépeg BARRS24 kair BARR526 mapéxovral wpig ehatipia Tou emAéyovTal pe BAon 10 PAKOG Twv
povTapIopévwy aeooudp oTnv idla TV UTTépa.
A@oU £TTIAECETE T CWATA EAATAPIC Y10 TN CUYKEKPIWEVN EYKATAOTAGT OKOAOUBNTTE AUTEG TIG OTTAEG 0BNYiES:

1-
2.
3-
4-

5-
6-

7-

8-
9-

10-

1-

2-
3-
4-
5.
6-
7-
8-
9-

10-

Amrao@aAioTe 1o unxaviopo (BAéTe kepdAaio XEIPONAKTIKH MANOYBPA).

DEpTE XEIPOVAKTIKA TNV UTTAPA O€ KaTakopuen Béom.

AoahioTe 10 unxaviopo.

Me éva eCaywvikd kAeidi Gefidwote T Bida 1 (23) mou oTepewvel TN didtaln 1000TABUIONG OV
ZuppaTooyoIvo Kail pe Eva Kataapidl Tpaprgre Tov akTIviKG SaKTUAIO seeger 2 (23) aTmd T podavToa.

Byate T di1aragn 1000TGBpIoNG 3 (23) amd v E5pa TG kal OUVBEDTE TNV e Ta S1aBETINA EAATAPIAL.
Yméapyouv 800 TutroAoyieg KIT ehamnpiwv, ekeivo pe atopikd eAatiplo Kal ekeivo pe dITTAG eAarrpio.
O owArvag 0dnyods-ehatnpiou 1 (24) eivar Tavta TApWY, XPNCIKOTIOIEITAI TIAVTA KAI EICXWPET TIPWTOG GTOV
Koppo 6 (24) g S1amagng 1I00aTABUIONG, KOl TN GUVEXEID Ba TTpETel va elgywprael To ehatpio f Ta ehatrpia
2xai 3 (24).

v mepitmwan dirAoU eAarnpiou BAATE TTPWTO TO HIKPO 2 (24).

EmavaouvBéate ) diaraln 10oatéBpiong Bidwvovtag 1o Tagiuad 4 (24) otov kopud 6 (24) Adyw Tou Uyoug
T0U TTagIuadio.

AIr@vere To/Ta eAatrplo-a e aTTpél aUYKOANTIKG ypdiao.

Emaveiodyete T diatagn 1000Ta8pIoNg 0TV £6pa Tou péow Tng Bidag 1 (24) kai Tov akTivikd aKTUAIO seeger
2(24).

Bi1dwaTe 1o magiuadi 4 (24) kai fidwoTe 1o kOvTpa TTagIuad! 5 (24) otov Kopud 6 (24).

PYOMIZH THZ AIATAZHZ IZOZTAGMIZHZ

BeBaiwbeite 611 T0 HovTapiouévo eAaTAPIO gival KATAAANAO yia TNV UTIApa TToU ETTIAEXTNKE GTN GUYKEKPIMEVN
eykaraataan. (BAéme mrivaka 25b)

ATao@aAioTe TO UnXaviauo.

O¢pte TV papa o€ 45° kal agAoTE TNV ATTaAG.

Av n umépa Teivel va aveBaivel i va kareBaivel OampéTel va puBuicoeTe To popTio Tou eAatnpiou.
OEpTE XeIPOVaKTIKA TNV UTTAPa O KaTakOpuPn BEaM.

AcQaNIOTE TO UNXaVvIGHO.

=eB10WaTe TO KOVTPA TTgIUAdI 3 (25).

BidwaTe 1o magiuddi 1 (25) SiampwvTtag akivntn We Eva KAEISi TNy 5aywvIkn @oupkETa 2 (25).
AmacalioTe 1o ynxaviopo.

Oépte TV pTTapa o€ 45° kal agAoTE TNV ATTaAG.

11- Avnumdpamapapével akivntn TpoxwpraTe aTo anueio 12, diagopeTika eTavaAdpeTe 1o anueio 8.

12-

Bidware 1o kOvTpa TTagiuasd: 3 (25).
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MPOAIPETIKO IlA MPO®IA PABAQY 100x66 mm Mnkog paBdou (m)
2 2,5 3 35 4 45 5 55 6
Mmapa A A A NEN NEN NEN BEE E'E E'E
Mméipa + dwrta A A A [eW eV FcH N E:E EEE
Mrapa + MAeupd A A [Bl B Bl lcH ' HEE EE
Mréipa + MAeupd + Piara A A BN el el NCcE I'E BN B
Mrépa +Modapdki A A [BYW ["BW WBY PeE E:m
Mmapa + Modapdki + Pota A A [B7 [l W cH :m
Mmépa + Modapdki + MAeupd A A [BW eV lcHE N :E
Mmépa + Modapdki + MAeupd + Pora A A B ['B PcE BE B
Mmidpa + Ixpa A A BN WeW FEW EH FPE N EE
Mmapa + Xyapa + Pura A A [BW eV FcH I N Sl e
Mmépa + Xx&pa + Modapaki A A [IBW "BV PcHE 'E :E
Mmapa + Zxapa + Modapaki + Para A A Bl ' PCE BEE B
Mmépa omaoT 'B | B B el
Mmépa otaoTh + Gwra [NEN NEN EEE EE
Mmépa atmaoTh + MAeupd [NEN NEN FEN BN
Mméapa amaoTh + MAeupd + Pwra BN EN BeE I-m
Mmépa otraoT + Modapdki [NEN NEN BeE Em
Mmdpa otaoTh + Modapaki + Pwrta el WEN BcE Il
Mmapa aaoTr + Modapdki + MAeupo + Pwra B e el el
MPOAIPETIKO IlA MPO®IA PABAQY 80x40 mm Mnkog paBdou (m)
2 2,5 3 35 4 45 5 55 6

Mmapa A A A A A Bl B cH Wcm
Mmépa + MAcupd A A A [BW [N B FcHE N :E
Mméapa + Modapdki A A A A [B7 B "B WcH Wcwm
Mréipa + MAeupd + Modapdaki A A A BN BN e NcE PN e
Mmépa + Sxdpa A A A Bl el el BcH N
Mrmépa + Zxapa + Modapdki A A A [BW 8N B FcHE N :E
YNOMNHMA EAATHPIQN

A AM13330 1400 N
[TBT]  AM1019G 3100 N
el Am13320 4300N
B AM13320+AM13330  5700N
B AM13320+AM1019G 7400 N
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PYOMIZH TON MHXANIKQN TEPMATIKQN

Taunxavika TeppaTikd Pmmopouv va pubuiovTal evepywvtag ae 500 aTolxeia TpooRaaiua ammod Tig omég 1 kai 2 (26)
TIOU UTTAPXOUV GTNV TTAAKA OTAPIENG TOU KIBwTiou Tou £COTTAIGHOU.

Ma mpdaBacn ota 600 emuAKn oToixeia pUBUIong Ba Tpémel va EeBIdwatTe TeAeiwg Ta 500 aToIxgia TTOU EXOUV T
Aeitoupyia ao@aNiong Toug.

Maipvovtag wa avagopd Tnv eIKGVa 26, 10 aToIXEIO 1 XPNTIUEUE! WG UNXAVIKG TEPUATIKG O€ KAEITTUO £V TO GTOIXEIO
2 xpno1pelel WG TEPHATIKO O€ AvOIyUa.

Bidwvovtag 10 gToixeio 1 emomeldeTal n oTiyur Katd v omoia autd Ba guvavTAGE! TO UNXAVIKO GTOTT TOU
pnxaviopoU o€ @Acn KAEIoTHATOG OTAUATWVTAG TNV KivnaT Tou (N utrapiépa Ba kAioel Aiy6Tepo).

Zefidwvovrag 10 aToIKEio 1 kaBuaTepeiTal N aTIyUA KaTd TV oTroia autd Ba GuvavtAaEl TO pnxavikd aToT Tou
unxaviopoU o€ pAcn KAEITIOTOG OTANATWVTAG TV KivnaT Tou (N uTrapiépa Ba kAeioel TepigadTepo).

BidwvovTag 10 oToIXgio 2 emomeldeTal n oTiyur KaTd v omoia autd Ba GuvavTACE! TO PNYXAVIKO GTOTT TOU
unxaviopoU ae pAan avoiyHaTog OTAUATWVTAG TV Kivnar Tou (n urapiépa Ba avoitel Aiyotepo).

ZePi1dwvovTag 10 aToIKEI0 2 KaBUaTEPEITAI N OTIYUA KOTd TV 0TToial AUTO Ba GUVaVTATEI TO PnXavikd aTOTT TOU
pnxaviopoU g€ pAcn avoiyHaTog OTAUATWVTAG TV Kivnor Tou (N utrapiépa Ba avoigel TepioaoTepo).

Eival kaAé va mpoxwpdte pe pubuioeig g 1a¢ng 1-2 aTpodwv PIdwpaTog — EERIBWUATOG yia TNV ATTOTPOTA
QveTTIBUUNTWV Kall UTTEPBOAIKWY QIVOUEVWV.

Zuotiveral n xprion LOCTITE 243 (ehagpl ac@aAioTikd BIdwv) yia T diac@ahion g otabepdtnTag Twv
ETTIUAKWY OTOIXEIWV TEPUATIKWY.

OupnOeiTe va eTTAVEITAYETE TA KOVTA GTOIKEIDL.

Oa TIPETTEI TO GTOTT TWV UNXAVIKWY TEPUATIKWY va AGBEI xwpa WETé To TEAOG TG Kivnang Tou pubyileTal amo Ta
NAEKTPIKA TEPUATIKG (UTTOXPEWTIKA), GUVETTWG Ba TTPETTE VOl BIEUBETATETE T UNXAVIKA TEPUATIKA Aiyo TIAVW aTT6 TO
TIPayHaTIKG ETTIBUPNTO anpeio TEAOUG Kivnang.

EFKATAZTAZH EZONAIZMOY

«  BeBaiwbeite 611 1éI0N KQI GUXVOTNTA TPOYOBOTIAG Eival GUPPATEG e TOV EEOTTAITHO.

«  MnvakivnToTolgite Ta Gkpa Twv KaAwdiwv TTou gIgdyovTal OTIC GUCTOIXiEG OKPODEKTWY TOU E0TTAIGHOU.

« O efomhioudg Tommobeteital aTo E0WTEPIKG EVOG TTAATTIKOU KIBwTiou 1 (27) TTOU OTEPEWVETAI GTO KATTO TOU
pnxaviopoU Ye €aaepig Bideg 2 (27).

«  Tiamn digheuon Twv kaAwdiwv Ba Tpémel va dnuIoUpyHCETE TOUAAXIGTOV Wia T G€ pia ammd TIG TEOTEPIG
mpodiaTpnTeg {wveg 3 (27).

¢ ZUOTAVETI N XPNoIHoTToinan KATAANAWY GTUTTIOBAITTTWVY.

+ TokiBwrio e§oTTAITUOU KAEiVETaI PE TO KATTAKI 4 (27) Xpno1HoTToIVTaG TIG Bide 5 (27).

«  Avarpére oTo £yXeIPidI0 TOU KEVTPOU YIa TIG NAEKTPIKEG GUVOETEIG, TN XPHAGON KAl TOV TIPOYPAMHOTIOG.

«  Eik6va 28 deixvel Ta KaAwdIa TTOU EEEPXOVTQI TOU PNXaVIGHOU.
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PYOMIZH TQON HAEKTPIKQN TEPMATIKQN
H pUBIoN TwV NAEKTPIKWY TEPUATIKWY BIEVEPYEITAI TTAVTA LE UNXAVIOHO ATTOGUVOEDEUEVO OTTO TO NAEKTPIKS DiKTUO.

Agaipwvrag 10 TTPACBI0 KOTO UTTOPEITE VOl EXETE TIPOOPACN OTN MOVASA TWV NAEKTPIKWY TEPHATIKWY TTOU

amoteAeital amo:

«  'Evadioko amé avoleidwro xahupa atabepo, rou dev TpETel va peTakivnOei 1 (29).

« Ao payvnTikoUg Qopeig oo patpo TAAaTIKG 2 (29) Tou pTropeiTe va KIVAGETE EeagiyyovTag Tig Bideg 3 (29).

«  ZeévaumooTiplypa Ba povtapiaTolv ol dUo payviteg rou diayelpiovtal Tnv kivnan avoiyuatog kal ato GAAo
UTToaTAPIYHa Ba PovTapiaTolv o1 dU0 payviATeS TTou dlaxelpiovTal TNV Kivnon KAEITIaTOg,.

« Téooepig payvAteg, dUo yia T diaxeipion TG Kivnong avoiyuarog kai dUo yia T dlaxeipion g kivnong
KkAeiaiparog. O payvATEG Eival EK TwV TTPOTEPWY HOVTAPITHEVOI OTOUS POPEIG.

«  OrpayviTtegevepyolv aTov aiobniipa pe amrotéAeapa hall mpo-povtapiopévo aTo punxaviopo 4 (29).

Ze kGBe aTouiko popéa 2 (29) cival TTpo-povTapiopévol dUo payviTeg aTpapuévol aTny idia gopd ToAwang. INa m
BIGKPION TNG POPAG TOAWANG, 0 PAYVATNG TTOU EAEYXEN TO KAEITTWO £Xel TNV Bearr) dyn Bappévn KOKKIVN, CUVETTWG
Ba Exoupe Eva @opéa 2 (29) pe dUO payvATES N XpwHaTIoPEVOUS Kal éva gopéa 2 (29) ue dUo xpwuatiaTolg
MayVATEC.

Xpnoigotroiwvtag kévipa Gi.Bi.Di. dedviwg dieuBeTnuéva, 0 TTPWTOG PayvATNG TToU TIEPVAEI OTOV QIOONTAPA LE
amotéAeapa hall kaBopiler Tnv évapén e kivnang ae emPBpaduvan kai o deUTepog payvATnG kabopidel To TEAOG TG
Kivnang ae emBpaduvan (30). Avarpégre aTi 0nyieg TOU KEVTPOU XEIPITHOU.

210 GOPEQ PayVATN UTIAp)OUV SIAQOPES OTTEG £DPATNG TOU HAYVATN, N aTTOOTACN PETACU HIag OTIG Kal TNG GAANG
1000UvVapEr e 5° TG Kivnong TG UTTapag, UTTOPEiTe va TTETUXETE WIa PEyIOTN ywvia emBpaduvang 25° 1600 o€
avolypa 6o kai o€ kAgiopo (30).

XEIPOKINHTH MANOYBPA (AMAZ®AAIZH)

Mpiv, KaTd Kol péXpl TNV €moOpevn amac@aAion, Ba mpémel va SlakOWeTe TV TpoYodooia aTnv
eykardoTaon.

1- AigvepynaTe T pavoUBpa amouadia Tpogodoaiag.

2- MeTomapexopevo eCaywviko KAeidi agaipéate Tn Bupida 1 (31).
lNamv agaipean e Bupidag xpnaiuomolRaTe Eva karaapidl karaAMnAwy diacTdacwy, BAATE T0 0TO Gvolyua
ng Bupidag kal dwaTe Tou KAion SeCId péy I va amaykioTpweel n yAwooa aTo (32).

3-  AoaipéaTe T Bupida, TapTe TO €CaywVIKG KAeIdi 1 (33) amd v €dpa TOU Kal XPNOIKOTIOICTE TO YIa va
oTpéweTe TN papdo amacediong 2 (33).
H kateuBuvan mepIoTpogrg 6ev £xel anpaacia, 6tav ohokAnpwBolv Trepitrou 180° akolyeTal Evag AX0g TTou
Oeixvel 0TI 0 pnxaviouog éxel amac@ahioTei. O pnxaviopdg Trapapével amac@aliauévog péxpig otou
EVEPYNOETE EK VEOU LE TO EEAYWVIKO KAEIDI.

MPOZOXH: Otav dievepyeital n amrag@aAion n pTrépa HIropei va onkweei atrd povn Tng péxp1 45°.

Twpa PTTOPEITE VO KIVATETE TNV PTTAPO.
[0 va aoc@aAioETe €K VEOU TO UNXQVIOHO apKE va OTPEWETE TIEPAITEPW TO KAEIBI OTTACQAAIONG.



120/ G:B:D: BARR500
| GR |

ANEFKATAZTAZH TQON ENQZEQN XTHPIZHZ MMAPAZ

Av uTTdpxel TO EAATAPIO Kl OKEPTEDTE OTI, LETA TN APAIPEDT) TWV EVIWTEWV UTTAPAG, XPEIALETAI VA ATTACQANICETE TO
uNXaviopo, povTiaTe va akohouBriaete mpwra T diadikacia AraykioTpwon Tng didragng 1000TaOMIONG.

1-  Humépampémel vaeival ae opifovTia Béan.

2-  ZePidwaote Tig Bideg eCaywvikng kepaAng 6 (22) Trou KAsivouv Tnv Evwan.

3-  ByahtetokGAuppa NG évwong 5(22) kai T papdo 4 (22).

4-  Zeogigren Bida Aipapiopévng kepahig 3 (22).

5-  Xpnaiyotoiate évav e€oAkéa KatdAAnAwv diaaTacewy yia va Tpaprgete v Evwan amé Tov auhakwTo agova
XPNOIHOTIOIVTAS WG aNEio aTPOPED TV KEQAAR TG Ailapiapévng Bidag 3 (22).

Aev rpoTeiveTal o€ Kayia TepiTITWan va poaTrabraeTe va TpaBAgETe TNV Eviwan e eVOAaKTIKEG HEBABOUG.

MPOZOXH: Av utrdpyel To EAaTip10, PE TV Vo o€ BTN 0pITOVTIO, QUTO EiVOI GUHTTIEGHEVO, GUVETTWG NV
eKTeAEiTE TN HavoUBpa amao@aAiong Xwpig va ival jovTapiopévn i HTrépa.

ANATKIZTPQZH THZ AIATAZHZ IZOXTAGMIZHZ

1- AmaogahioTe 1o unxaviapo (BAéte kepdAaio XEIPONAKTIKH MANOYBPA).

2- OEpTE XEIPOVAKTIKA TNV UTTAPA O€ KaTakdpuen Béon.

3-  Acg@ahioTe T0 Pnyaviguo.

4-  EgoudetepwiaTe TO QopTio Tou AaTnpiou evepywvTag aTo Tragiuadi 1 (25) diatnpwvrag akivnTn pe éva KAEID
TNV £EaYWVIKY) QOUPKETA 2 (25).

5- Me éva eCaywvikd khedi Eefidwate T Bida 1 (23) mou oTepewver T didTaln 10ooTABUIONG OV
ZuppaTéoxoIvo

AIAGEZIMA AZEZOYAP

Opiopéva afegoudp ouvemdyovral pia aténaon g ouvolikng palag g umdpag, emnpedloviag Tnv €mAoyn
TOU/TWV EAATNPiOU-WV TTPOG XPAON.

G®OPEAZTYNOY ®OYPKETAZ (34)
O @opéag T0TTOU POUPKETAG €ival 1IBIaiTEPA XPATIKOG OTNV TIEPITITWOT ETIUAKWY PTTAPWY, TTAEOV Twv 3m, yiaTi
QTTOTPETTEN TNV KAPWN TNG UTTAPAS OTTO EEWTEPIKES DUVALEIG.

MOAAPAKI (35)

H Aeitoupyia Tou Todapiol givar duola Pe ekeivn TG ammdBeang TPog 6PeAG TS aviywang Padi ke TNV PITapa Kai
dev amotehei TAEov EMIBAPUVAN PE TNV PTTAPA KATAKOPUEN.

ZUOTAVETAI N XPron Tou TTodapIoU i UTTAPES OX1 LEYAAUTEPES Twv 4 m.

GPAXTHZ (36)
O @payTng eival éva XpAoIpo TTPOAIPETIKG ageaoudp TTou KaBIOTd akoun o eUQavr) v PTrapa, TTou KAEivel 10
TEPOTA.

KITMMAPAZ ZNALTHEZ (37)
H omaot umdpa eivar XpARoiun otn Siayeipion TepacudTwy pe TTEPIOPITUEVEG BUVATOTNTEG KATAKOPUOWY
EUTTOOIWV.
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OQTAMMAPAZ (38)

270 OTAVTAP TIPOYIA TG UTTAPAG PTTOPEITE VA HOVTAPETE DU YWTEIVOUG GWAAVES Y10 VO QUERTETE TNV 0pATOTTA TNG
pTrépag.

H eik. 38 deiyvel Tov OwaoTd TPOTIO yia TNV EYKATACTACT) TOU QWTEIVOU GwArva, To kaAwdio Tpogodoaiag (1) mepvael
0TO E0WTEPIKO TUARA TNG UTTAPAG, OTO ECWTEPIKG TNG PTTAPAg auTd @TAvEl aTov QWTEIVG owArva (3) o otoiog
Bpiokel et BEan aTig £dpeg TTOU £x0UV €IDIKA dIaop@wBEi aTo TIPOPIA, HEXP! va KATAAREEI a6 TNV iB1a TTAEUPA
T0U KaAwdiou Tpo@odoaiag (2).

ZUCOTAVETAI VO XPNOIUOTIOIACETE EVWOEIS KOl TEPUATIKA EIDIKA Y10 TOV XPNOIUOTIOIOUUEVO CWAAVAL.

EYAIZOHTOAKPO
To aTavtap TPOiA TG UTdipag emiTpTEl TNV El0aywyn evos euaiadbnTou akpou TuTIou 8K2 Ywpic va xpeidlovral
TEPAITEPW OTNPIYMATA.

DAAZ (39)
Z(0TNUa EMIOAUAVONG EVOWHATWHEVO OTO CUGTNUA TG UTTAPIEPAG.

Amao@dAion e eupwraiko kAeiSi (40)
Emimpémel mv mpdofacn 010 gUTPa aTac@PAAIoNG PETW TNG XPNCIUOTIOINGNG €VOS PATIKEG EUPWTTAIKES
KUAIVOpOg

KANYMMATA ENQZEQN KAIKAAYMMA TEAOYZ MIMAPAE (41)
Eivai idiaitepa xprioipa atn diayeipion Twv Bwpakioewy Twv ateaoudp yia pmrapa (wta kai euaicbno dkpo) kai
£xouv Oop®n oyn.

ZYNTHPHZH

H guvtrpnon mpétel va amoTeAei ppovTida Tou yKaTaoTAaTn /KAl EIDIKEUPEVOU TIPOTWTTIKOU.

Kaee 6 prjveg ) 100.000 pavoUPpeg ouaTrvetai n SlEvEPYEIQ EVOG EAEYXOU TOU GUOTANATOG:
OmTikdg EAeyxog Tou pnyaviapoU Kai vOexOUEVOS kaBapIopoG.

« 'EAeyx0o¢ G OwaTAG EUBUYPAUKIONG TNG HTTAPAG.

« EAeyxog G owoTAG AEITOUPYIag TwV NAEKTPIKWY KAl INYXAVIKWY TEPUATIKWV.

«  'EAeyX0¢ NG aTOTEAETUATIKOTNTAG TOU CUGTAUATOS ATTACTQANITNG.

* 'Eleyxog g owoTh¢ puBuIong Tou/Twyv eEAATnpiou-wv.

«  Nimévere pe oTTPEI GUYKOANTIKO Ypdioo To/Ta EAATAPIO-AL.

« 'Eleyxog g owoTng aTEPEWONG TNG EVuang aTOV AUAAKWTO Agova e¢od0u.

« Eleyxog g karaataang eBopag e mAaoTIKAG auToAImaivopevng podaviaag Tng S1aTagng 1IcoaTabuIong.

« 'Eleyxog g karaataong kai g Airavang Tng Zuppatdaxoivog EAGNG.

« 'EAeyX0gTnG 0TEPEWONG TOU UNYAVOMEIWTAPA OTO CUCTNLAL.

«  'EAeyxo¢Tng akepaidTnTag Twv KaAwdiwv alvoeang.

« ENéyGre T AcitoupyikéTnTa TWV PTTATAPIGWY, GV UTTAPXOUV.

AYZAEITOYPTIA

MNa omoladATote avwpahia Aeiroupyiag, diakOYTe Ty Tpo@odoaia Tou CUCTANATOS Kal (NTAOTE TNV eTéPPAON
€101KEUPEVOU TIPOTWTTIKOU (EYKATATTATNG).
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ARAwon cuppépewong CE

O KATAOKEUAOTNG:
GL.BL.DL. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B,
46025 Poggio Rusco (MN) ITALY

AnAwveldTiTanpoiovra:
HAEKTPOMHXANIKEZ MIMAPIEPEZ BARR524-526

Eivai cupgwva pe Tig akdAouBeg Odnyieg CEE:
+Odnyia EMC 2004/108/CE Ko HeTOYEVEOTEPES TPOTTOTTOINOEIG;

Kol EQapuOOTNKAY Ta AKOAOUBQ EVOPUOVICUEVA TTPOTUTTA:
- EN61000-6-1, EN61000-6-3

Huepopunvia 15/02/2010

Oliviero/Arosio

|
f
. I/
AleuBuvwyv JUUBOU?\OQ
"
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BARR500 B:D:
EKTAKTH ZYNTHPHZH

Huepopnvia: Lopayida eTaipiag eykaraoTaong:
Ymoypagn TexvikoU:

Huepounvia ZNUEIWOEIG Ymoypa@n TexvikoU
Huepopnvia: Zppayida eTaipiag eykaraoTaong:
Ymoypa@n TexvIKoU:

Huepounvia ZNUEINTEIG Ymoypa@n TexvikoU
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G:B:D.

GL.BLDL. S.r.l.

Via Abetone Brennero, 177/B
46025 Poggio Rusco (MN) - ITALY
Tel. +39.0386.52.20.11

Fax +39.0386.52.20.31

E-mail: comm@gibidi.com

Numero Verde: 800.290156

www.gibidi.com
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